®

—
c—
| e |

M ARVELL®

Guia del usuario

Adaptadores iSCSI Ethernet y
Adaptadores FCoE Ethernet

Marvell BCM57xx y BCM57 xxx

Marvell. Avanzando mas rapidamente

DEALEMC

Informacion de terceros que se le
ofrece por cortesia de Dell.

BC0054508-09 M
16 de octubre de 2019




= Guia del usuario
M ARV EL L® Adaptadores iSCSI Ethernet y Adaptadores FCoE Ethernet

Si desea obtener mas informacion, visite nuestra pagina web en: http://www.marvell.com

Aviso

ESTE DOCUMENTO Y LA INFORMCION PROVISTA EN ESTE DOCUMENTO SE SUMINISTRAN "TAL CUAL" SIN NINGUNA GARANTIA. MARVELL RENUNCIA
EXPRESAMENTE Y NO DA GARANTIAS NI GARANTIZA EN RELACION CON EL PRODUCTO, YA SEA EXPLICITA, ORAL, IMPLICITA, ESTATURARIA, QUE SURJA
CONFORME A LA LEY, O COMO RESULTADO DEL USO COMERCIAL, DURANTE LA NEGOCIACION, O EL TRANSCURSO DE LA EJECUCION, INCLUIDAS LAS
GARANTIAS IMPLICITAS DE COMERCIABILIDAD E IDONEIDAD PARA UN FIN PARTICULAR Y LA NO INFRACCION DE DERECHOS.

Se considera que la informacion provista es precisa y fiable. Sin embargo, Marvell no asume ninguna responsabilidad por las consecuencias de la utilizacién de dicha
informacién o por infracciones de patentes u otros derechos de terceras partes que se puedan derivar de su utilizacién. Mediante este documento no se otorga ninguna
licencia, explicita o implicita, a derechos de propiedad intelectual de Marvell. Los productos Marvell no estan autorizados para su uso como componentes criticos en
dispositivos médicos, sistemas militares, dispositivos de apoyo vital o critico, o sistemas relacionados. Marvell se reserva el derecho a realizar cambios en este documento,
en cualquier momento y sin previo aviso.

Control de las exportaciones

El usuario o destinatario de este documento admite que la informacién incluida en este documento puede estar sujeta a leyes, incluidas, aunque sin limitacion, a las leyes
de control de las exportaciones de EE. UU. y a las normativas relativas a la exportacion, la reexportacion, la transferencia, el desvio o la publicacién de dicha informacion.
El usuario o destinatario debe cumplir con todas las leyes y normativas aplicables en todo momento. Estas leyes y normativas incluyen restricciones en destinos, usuarios
y usos finales prohibidos.

Patentes/Marcas registradas

Los productos identificados en este documento pueden estar cubiertos por una o mas patentes de Marvell y/o solicitudes de patente. No puede utilizar ni facilitar el uso de
este documento en relacién con infracciones de derechos u otro andlisis juridico relacionado con los productos expuestos en el presente documento. Marvell y el logotipo
de Marvell son marcas registradas de Marvell o sus filiales. Visite www.marvell.com para obtener una lista completa de las marcas registradas de Marvell y las directrices
sobre el uso de tales marcas registradas. Otros nombres y marcas se pueden considerar propiedad de terceros.

Copyright
Copyright © 2015-2019. Marvell International Ltd. Todos los derechos reservados

ii BC0054508-09 M


http://www.marvell.com 
http://www.marvell.com 

Tabla de contenido

Prefacio

Publicodestinatario . .......... ... ... .. . . . . .. ... XXi
Contenidode estaguia ........... . . i XXi
Materialesrelacionados . . . ... ... ... ... XXii
Convenciones de ladocumentacion .............................. XXii
Descargade documentos ............ .. . i XXiii
Informacion sobre seguridad del ldser. . . ............ ... . . ... L. XXiv

Funcionalidad y funciones

Descripcion funcional . . ... .. ... ... ... . 1
Caracteristicas . . ... ... 2
ISCSI . o 5
FCOE . . 5
Administracionde energia. . .. ... ... 6
Frecuencia de interrupcién adaptativa ........................ 6
ASIC con procesador RISC incorporado. . .. ................... 6
CLI de QLogic Control Suite . . . ........ ... ... . .. 6
Entornos operativos admitidos. . . .......... . .. 7
Indicacion de enlace deredyactividad . .. ......................... 7
Configuracion de equipos en Windows Server
Descripcion generalde QLASP . . . ... ... 8
Equilibrio de carga y toleranciaaerrores. . . ............ ... ... ... ... 9
TipoS de equUIpOS . . . . . ..o 10
Smart Load Balancing y conmutacién porerror............. 10
Agregacion de enlaces (802.3ad). . ... ....... .. ... ... 11
Troncalizacién genérica (FEC/GEC)/802.3ad-Draft Static.. . . . . 11
SLB (autoreservadesactivada) ......................... 12
Limitaciones de tipos de equipos Smart Load Balancing y
conmutacion por error y SLB (Autoreserva desactivada) . . ....... 13
Equipos y compatibilidad de descarga de envio grande y descarga
desumadecomprobacion . ............ ... 14

iii BC0054508-09 M



Guia del usuario—Adaptadores iSCSI Ethernet y Adaptadores FCoE Ethernet
Marvell BCM57xx y BCM57 xxx

3 LAN virtuales en Windows
Descripcion generalde VLAN . .. ... .. . 15
Comoagregar VLAN @ €qUIPOS . . . . oo 18
4 Instalacion del hardware
Requisitos del sistema . ... ... .. .. . 19
Requisitosdelhardware . ... ......... ... ... .. ... ... ... ... 19
Requisitos del sistema operativo. . . ........ ... ... ... ... .... 20
General. . ... 20
Microsoft Windows . . . ....... ... .. . . . . 20
LiNUX . . e 20
VMware ESXi . . ... e 20
Citrix XenServer . . ... . 20
Precaucionesde seguridad .. ........... ... ... ... .. .. ... ... 21
Lista de verificaciéon previaa lainstalacion . ........................ 21
Instalacion del NIC integrado . . .. ... 22
Instalacion del NIC integrado .. ............................. 22
Conexibndeloscablesdered ........... ... ... . ......... 23
Cabledecobre. ......... ... 23
Fibraoptica. .. ........ ... . . . . 24
5 Capacidad de administracion
O 25
APl del adaptadorde busdehost . .......... ... ... . . ... ... 26
6 Software del controlador Boot Agent
Vision general. . . ... e 27
Configuracién de MBA en un entornodecliente .. ................... 28
Configuracién del controlador MBA. . ... ... ... ... ... ... .... 28
Uso de la Administracion de configuracion integral . ... .... .. 29
Usode UEFI. ... . . 31
Configuracion del BIOS. . .. ... ... . 35
Configuracion de MBA en un entorno de servidor Linux .. ............. 35
7 Software del controlador de Linux
Introduccion . ... ... e 37
Limitaciones . . . . ... . 37
Limitaciones de controladorbnx2 . .. ...................... ... 38
Limitaciones de controlador bnx2x . .. ........ .. ... ... ... .... 38
Limitaciones de controladorbnx2i. ... ..................... ... 38
Limitaciones de controladorbnx2fc. .. ......... ... ... . ... .... 38

iv BC0054508-09 M



Guia del usuario—Adaptadores iSCSI Ethernet y Adaptadores FCoE Ethernet
Marvell BCM57xx y BCM57 xxx

Paquetes . ... ... . 38
Instalacion del software del controlador de Linux . ................... 39
Instalacion del paquete RPM deorigen. .. ..................... 40
Instalacion del paquete KMP. . .. ....... .. ... ... ... ... ... ... 42
Creacion del controlador desde el archivo TAR de origen . ........ 43
Instalacion del paquete del controlador DKMS RPM binario. . ... ... 44
Instalacion del paquete del controlador KMOD y KMP binario . . . . .. 44
Cargar y ejecutar componentes de software de iSCSI necesarios . ... ... 45
Descarga o eliminacion del controlador de Linux. . . .................. 45
Descarga o eliminacion del controlador de una instalacion RPM . . .. 46
Eliminacion del controlador de una instalacion TAR .. ... ....... .. 46
Desinstalacién de QCS con el paquete RPM ... ................ 47
Revision de archivos PCI (opcional) . ......... ... ... ... .. ... . ... 47
Instalacionesdered. . ... ... .. .. 48
Configuracién de valores para las propiedades opcionales. ... ......... 48
Parametro del controladorbnx2 .. ......... ... ... .. .. ... ... 48
Parametros del controlador bnx2x. . .. ............. ... ... .... 49
int.mode. . ........ . .. 49

disable tpa....... ... ... ... 49
dropless fC. .. ... ... 49

AULOGIEEN . . . . 50
native_eee . ........ .. ... . e 50
NUM_QUEUES. . . oottt ittt e e e e e e e e e e 50

Pr MAD. .« et 51
tx_switching . ..... ... . . . 51
full_promiscous. . ........... ... . ... 51
fairness_threshold . ........... ... . . .. ... 51

POIl . 51

0] 1 = 51

use random vf mac ............ .. ... ... .. .. ... 52

debug . ... . 52
Parametros del controladorbnx2i . .. .......... ... .. .. ... .... 52
error_mask1yerror_mask2.................... ... ..... 52

en_tcp dack....... .. ... 52
time_stamps . . ... ... 53

SO SIZE . it 53

FQ_SIZE . . 53

event_ coal_div......... ... . ... ... . 54
last_active_tcp port .. ... ... . 54

v BC0054508-09 M



Guia del usuario—Adaptadores iSCSI Ethernet y Adaptadores FCoE Ethernet
Marvell BCM57xx y BCM57 xxx

000 _€enable. .. ... . . e
Parametro del controladorbnx2fc. . ........... ... ... ... .....
debug_logging .. ... ... .
Parametros del controladorcnic . ............................
cnic_debug. ... ...
cnic_dump _kwqge enable.............. ... ... ... ... ...
Controladores predeterminados. . . ............ ... ... ... .. ...
Valores predeterminados del controladorbnx2. .................
Valores predeterminados del controlador bnx2x.................
Mensajes del controlador. .. ......... ... ... .. . .
Mensajes del controladorbnx2x . . ... ... ... ... ... .. ... ..
Inicio de sesion del controlador . ........................

Inicio de sesion del controlador C-NIC (solobnx2) ..........
NICdetectado. ... ...... ... ... ... ... ... ... ... ......

Indicacion de velocidad y de enlace activado . .............

Indicacion de enlace desactivado. . ......................

Mensajes del controladorbnx2i. . ....... ... ... ... ... .. ...
Inicio de sesion del controlador BNX2I. . ..................

Puerto de red a vinculacién de nombre de transporte iSCSI . . .

El controlador finaliza el intercambio de senales con el
dispositivo C-NIC activado para la descarga iSCSI. ........

El controlador detecta que la descarga iSCSI no esta activado
eneldispositivoC-NIC. . .............................

Excede el limite maximo de conexiones de descarga iSCSI
permitidas. . ........ ... ...

La ruta de red a nodo de destino y la vinculacién de nombre
de transporte son dos dispositivos distintos. .. ............

No puede alcanzarse el destino en ninguno de los dispositivos
C-NIC .

Se asigna ruta de red a interfaz de red, que esta caida. . . . . ..
SCSI-ML inicié el restablecimiento del host (recuperacion de

SESION) . e
C-NIC detecta una violacion del protocolo iSCSI - Errores

fatales. . .. ...
C-NIC detecta una violacion del protocolo iSCSI - No FATAL,

Advertencia . ........ ... ...

El controlador establece una sesion mediante recuperacion. . .
Rechazar iSCSI PDU recibido del destino . .. ..............
Daemon Open-iSCSI traspasa sesién a controlador .. ... .. ..
Mensajes del controladorbnx2fc. . .......... ... ... .. ... ..

54
54
54
55
55
55
55
55
56
57
57
57
57
57
57
58
58
58
58

58

58

58

59

59
59

59

59

60
60
60
61
61

Vi BC0054508-09 M



Guia del usuario—Adaptadores iSCSI Ethernet y Adaptadores FCoE Ethernet
Marvell BCM57xx y BCM57 xxx

Inicio de sesion del controlador BNX2FC: . ................ 61
El controlador finaliza el intercambio de sefiales con el

dispositivo C-NIC activado para la descarga FCoE......... 61
Error en el controlador en el intercambio de sefales con el

dispositivo C-NIC activado para la descarga FCoE......... 61
No existe una licencia valida para iniciar FCoE . . ... ... ... .. 61

Errores en la sesién porque se han superado los limites de
memoria o el limite maximo permitido de conexiones de

descargade FCoE . ... ... ... ... ... .. .. ... ... ... ..., 61
Errores de descargadesesion. . ............. .. . ... 61
Erroresdecargadesesion ........ ... ... ... . . . . . ., 61
No es posible enviar ABTS. . . .......................... 62
No es posible recuperar la E/S mediante ABTS (debido al
tiempode esperade ABTS). . ..., 62
No es posible enviar la solicitud de E/S porque la sesién no
estalista....... ... ... . . 62
Pérdida de tramas de recepcién L2 incorrectas. . . .......... 62
Errores de adaptador de bus de host y de asignacion de
o 62
CreaciondepuertoNPIV . ... ... ... . . 62
Equipos con entrelazadodecanales.............................. 62
Estadisticas . ........ ... .. e 62
DescargaiSCSldeLinux.......... ... ... .. ... .. ... ... ... ..... 63
Aplicaciones de usuario OpeniSCSI. . ........................ 63
Aplicacién de usuarioiscsiuio . . .. ...... ... . . . i 63
Vincular el destino iSCSI al nombre de transporte iSCSI de
Marvell. . . ... .. e e 64
Configuracion VLAN para descarga iSCSI (Linux) . .............. 64
Realizar conexiones adestinosiSCSI. ........................ 65
Agregarentradaestatica . ................ ... ... .. ... 65
Deteccion de destino iSCSI mediante sendtargets ....... 65
Inicio de sesion en destino mediante el comando
18Csiadm & vttt e 65
Enumerar todos los controladores activos en el sistema. ... .. 65
Maximo de conexiones iSCSldedescarga. .. .................. 65
Preguntas frecuentes sobre descarga iSCSl de Linux ............ 66
8 Software del controlador de VMware
Introduccion . ... ... e 67
Paquetes . ... . 69
Descargar, instalar y actualizar controladores . . . . ................... 69

vii BC0054508-09 M



Guia del usuario—Adaptadores iSCSI Ethernet y Adaptadores FCoE Ethernet
Marvell BCM57xx y BCM57 xxx

Pardmetros del controlador . . .. ... ... ... ... . 69
Parametros del controladorbnx2 . .......... ... ... ... ... .... 70
disable_ msi....... ... .. . . .. 70
Parametros del controlador bnx2x. . .. ........ ... ... ... .... 70
intmode. .......... . ... 70
disable tpa....... ... ... . . 71
dropless_fc. .. ... .. 71
AUIOgrEEN . . .. 71
native_eee . ... . ... 71
NUM_QUEUES. . . o ittt et e ettt e e e e et e e 72
Pr_Map. . .. 72
tX_switching ......... . . 72
full_promiscous. . .......... ... ... 72
fairness_threshold ............ ... ... ... . . ... .. ... 73

poll . . 73
MRSS . . 73
use_random_vf mac ............ .. ... .. 73
debug . ... 73
RSS 73

max Vs ... ... 73
enable_ vxlan_ofld. ......... ... ... ... L 74
enable_default_queue filters ... ........................ 74
enable_live_gredump . ... ... ... 74
Parametros del controladorcnic ... ........... ... ... ... ... .. 74
cnic_debug. . ... .. 75
cnic_dump_kwqge enable.............. ... ... ... ... ... 75
Parametros del controladorbnx2i . ... ........ ... ... ... ...... 75
error_masklyerror_mask2 ............ ... ... ... . ..., 75
en_tcp dack. . ... 75
time_stamps . ........ ... ... 76

SO SIZE . 76

T SIZE .« i e 76
event_coal_div....... ... ... . . ... 77
last_active_tcp port . ........ ... ... . 77

000 _€enable. .. ... .. e 77
Parametro del controladorbnx2fc. .. .......... ... ... . ... ... 77
debug_logging .. ... .. .. 77
Parametros del controladorqcnic .. .......................... 78
cnic_debug. ... ... 78

viii BC0054508-09 M



Guia del usuario—Adaptadores iSCSI Ethernet y Adaptadores FCoE Ethernet
Marvell BCM57xx y BCM57 xxx

chic_dump kwge en ... .. ... 78
Parametros del controladorgfle3 .. ......... ... ... ... ... .... 78
debug_mask. ...... ... ... 79
enable fwdump ........ ... .. .. ... 80
enable_Iro. . ... . .. 80
hw vlan .. ... 80
intrmode . .......... . ... 80
MU . 80
offload_flags . ... ... ... . . 80
rx_filters ... 81
[0 1B =0 1= o 81
rxring_bd nr. ... 81
IXQUEUE NI . .o 81
txring_bd _nr. ... .. 81
RSS . 81
DRSS . . 81
rSS_engine_Nr. . ... e 82
enable vxlan filters .. ...... ... ... ... .. L. 82
dropless_fc. .. ... .. 82
max Vs ... ... 82
Parametros del controladorgfle3i . . ............. ... ... ... ... 82
gfledi_chip_cmd max............ ... ... ... ... ... ..... 83
gfledi_esx_mtu_max. ...... ... . ... 83
gfledi_max _sectors. .. ....... ... ... 83
gfledi_max_task_pgs ........ ... ... 83
gfle3i_nopout_ when_cmds_active....................... 83
cmd_cmpl_per_ work . ....... ... 83
en_hba poll ...... . ... . . . . 83
en_tcp dack. . ... 83
error_mask1,error mask2............ . ... ... ... ... 84
event_coal_div...... ... .. ... .. .. ... 84
event_coal_min ...... ... ... . ... 84
ooo enable. ... ... ... ... 84
gfledi_debug level ... ..... ... ... ... ... .. ... ... ... .. 84
FQ_SIZE . . 85
SO SIZE . it 85
tcp_buf size . ... .. 86
time stamps......... ... .. 86
Parametros del controlador gfle3f. . ......... ... ... ... ... ... 86

iX BC0054508-09 M



Guia del usuario—Adaptadores iSCSI Ethernet y Adaptadores FCoE Ethernet
Marvell BCM57xx y BCM57 xxx

gfle3f_debug_level . ... ... ... ... 86
gfledf deviOSs tmo....... ... ... ... ... ... L. 86
gfledf_max_luns. ... ... ... . .. ... 86
gfle3f queue depth . ...... ... ... ... L 86
gfle3f_enable_r a tov ....... ... ... ... .. L. 86
gfledf ra tov. ... ... . . 87
gfle3f_autodiscovery. . ... ... . ... L 87
gfle3f_create vmkMgmt Entry .. ............ ... ... ... .. 87
Valores predeterminados del controlador . . .................... 87
bNX2 . . 87
bNX2X .. 89
afled . 89
Descarga y eliminacion de controladores . . .. .................. 90
bNX2 . 90
bNX2X .. 91
agfled . 91
Mensajes del controlador .. ... ... ... .. .. ... ... . ... ... 91
bNX2X . . 91
bNX2 . . 93
Compatibilidadcon FCoE. . .. ... ... ... ... .. . ... .. 94
Controladores . ... 94
Distribuciones compatibles . .. ........ ... ... ... ... . L. 94
Activacionde FCoE. . . ...... ... . . . . 95
Comprobaciondeinstalacion . .................... ... . ..... 96
Limitaciones. . . ... ... . e 96
Compatibilidad coniSCSI. .. ... ... ... .. . 97
Configuracion VLAN para descarga iSCSI (VMware) . . ........... 97
9 Software del controlador de Windows

Controladores admitidos .. ........... .. . 100
Instalacion del software del controlador. . .. ... ... ... .. ... ... 101
Usodelinstalador . .. ..... ... . . . . . . i 102
Uso de la instalacion silenciosa. . .. ............. ... ... .. .... 104
Modificacion del software del controlador .. ........................ 106
Reparacioén o reinstalacion del software del controlador ... ............ 107
Como quitar los controladores de dispositivos. . . .................... 107
Como visualizar o cambiar las propiedades del adaptador .. ........... 108
Configuracion de las opciones de administracion de energia . . ......... 108

Configuracién del protocolo de comunicacion a utilizar con QCCla
GUIQCC PowerKity QCS CLI ... ... .. e 110

X BC0054508-09 M



Guia del usuario—Adaptadores iSCSI Ethernet y Adaptadores FCoE Ethernet
Marvell BCM57xx y BCM57 xxx

10 Protocolo iSCSI
INICIOISCSI. . .. 111
Sistemas operativos compatibles con inicioiSCSI .. ............. 112
Configuracion de inicio iSCSI . . ........ ... . . . . 112
Configuracion del destinoiSCSI. . ....................... 112
Configuracién de los parametros de inicioiSCSI............ 113
Configuracion del protocolo de inicio MBA. .. .............. 117
Configuracién de inicio iSCSI. .. ......... ... ... ... ... .. 117
Activacion de la autenticacion de CHAP . ................. 123
Configuracién del servidor DHCP para que admita el inicio
ISCSI . 123
Configuracion de inicio iSCSI en DHCP para lPv4. . ......... 124
Configuracién de inicio de iSCSI en DHCP para IPv6 .. ... ... 126
Configuracion del servidor DHCP. . . ..................... 127
Preparacion de la imagen de inicioiSCSI ................. 127
INiCIO. . ... 137
Otras consideraciones sobre el inicioiSCSI . ................... 137
Modificacion de la configuracién de velocidad y duplex en
entornosde Windows. . .. ....... ... .. ... L. 137
Locally Administered Address (Direccién administrada
localmente). . ... . . 138
Redes LANvirtuales. . .. ... ... ... . . . ... 138
Método “DD” de creacién de una imagen de inicio iSCSI . . . .. 138
Solucion de problemas del inicioiSCSI. . ...................... 139
Volcado para caida del sistemaiSCSI............................. 141
Descarga de iSCSl en Windows Server. . . ......................... 141
Configuracién de descargaiSCSI . ..., 142
Instalacion de controladores y aplicaciones de administracion
deMarvell. . ... ... .. . . . 142
Instalacion del iniciador iISCSI de Microsoft . . .............. 142
Configuraciéon de iSCSI de Marvell mediante QCC .......... 142
Configuracion de Microsoft Initiator para utilizar la descarga
iSCSldeMarvell. ......... ... . . 144
Preguntas mas frecuentes sobre iSCSldedescarga............. 152
Mensajes del registro de sucesos para el controlador iISCSI de
descarga (OIS) . .. ... . 153
1 Servicios de equipos de Marvell
Resumen ejecutivo. . .. ... ... . e 158
Glosario. . ... o e 159

Xi BC0054508-09 M



Guia del usuario—Adaptadores iSCSI Ethernet y Adaptadores FCoE Ethernet
Marvell BCM57xx y BCM57 xxx

Conceptos de equIpPO. . . . .o oot 161
Direccionamientodered. ... ........ ... ... ... .. ... ... .. 161
Los equipos y las direccionesdered . .................... 162
Descripcion de los tiposde equipos. . .. ... .o ... 162
Componentesde software. . .. ... ... . ... 168
Requisitosdelhardware ... .......... ... ... .. .. . ... ... ... 169
Concentrador repetidor. . . ........ ... .. ... L. 169
Concentradorde conmutacion . .. ........... ... .. .. 169
Enrutador .. ... ... e 170
Compatibilidad para equipos por procesador .. ................. 170
Configuracidbn de equipos . . . . ..o 170
Funciones con compatibilidad por tipode equipo................ 171
Seleccion de untipodeequipo. ...l 173
Mecanismos de equipo . ........ .. e 175
Arquitectura. . ... ... 176
Flujo de traficosaliente. . . ............ ... ... ... ... ..... 177
Flujo de trafico entrante (SoloSLB) . . .. .................. 177
Compatibilidad de protocolo. . . ......................... 178
Rendimiento . ........ . ... .. . . . 179
TipOS de eqUIPOS . . . ..ot 179
Independiente del conmutador. . ........................ 179
Dependiente del conmutador . .. ........................ 181
LiveLink . ... 183
Atributos de las caracteristicas asociadas con cada tipo de
EAUIPO . o ot 184
Velocidades admitidas para cada tipode equipo ................ 186
Equipos y otras propiedades avanzadas de conexionenred ........... 186
Descarga de la suma de comprobacion . ...................... 188
Etiquetado QOS IEEE 802.1p . . ... o o oo 188
Descargadeenviogrande . ......... ..., 188
Tramas gigantes . .......... . i e 189
IEEE 802.1Q VLAN . . . ... 189
Encendidoen LAN. . . ... . e 190
Entorno de ejecucion de arranque previo . . .. ... .. oL 190
Aspectos generalesderedes. . .......... . . e 190
Equipos con Microsoft Virtual Server2005..................... 191
Equipos entre conmutadores. .. ........ ... ... oL, 191
Tolerancia de errores del enlace del conmutador. . .......... 191
Algoritmo del arbol de expansion . ........................... 196

Xii BC0054508-09 M



Guia del usuario—Adaptadores iSCSI Ethernet y Adaptadores FCoE Ethernet
Marvell BCM57xx y BCM57 xxx

Aviso de cambio de topologia (TCN) .. ................... 197
PortFasty EdgePort. . ....... ... ... .. .. ... .. ... ... 198
Enrutamiento y conmutaciondecapa3 ............. ... ....... 198
Equipos con concentradores (solo con el fin de solucionar
pProblemas) . ... ... 198
Uso de concentradores en configuraciones de redes de
BOUIPOS . .« o vt e e 199
Equipos SLB. . .. ... 199
Equipos SLB conectados a un unico concentrador . ......... 200
Troncalizacién genérica y dinamica (FEC/GEC/
IEEE802.3ad) ..... ... 200
Equipos con equilibrio de carga de red de Microsoft. . . ........... 200
Aspectos relativos a las aplicaciones. . .. ... . .. .. 201
Equiposycllsteres . . ... 201
Software de Microsoft paraclisteres . . ................... 201
Cluster de computacion de alto rendimiento ............... 204
Oracle. ... ... 205
Los equipos y las copias de respaldodelared. . ................ 206
Equilibrio de carga y conmutacion porerror. .. ............. 207
Tolerancia @ €rrores . . ... 209
Solucién de problemas de equipos .. ......... ... L. 211
Consejos de configuracion de equipos . . .. ... ..o i i i i 211
Pautas de soluciébnde problemas . .. ......................... 213
Preguntas masfrecuentes ... ........ ... ... .. ... ... ... ... .. ..... 213
Mensajes del registrode sucesos . ............ .. ... ... .. ... ... .. 217
Mensajes del registro de eventos de sistema de Windows. ........ 217
Controlador de base (adaptador fisico o minipuerto) ............. 218
Controlador intermedio (adaptador virtual o equipo). . ............ 223
Controlador de bus virtual (VBD). . . ......... ... . .. 227
12 Particionamiento NIC y administracién de ancho de banda
Vision general. . . ... e 230
Sistemas operativos que admiten la particionde NIC. ... ......... 231
Configuracion para la particionde NIC .. .......................... 231
13 Fibre Channel a través de Ethernet
Vision general. . ... ... 235
Inicio FCoE desde SAN . . . ... .. . e 236
Preparacion del BIOS del sistema para creacion e inicio de FCoE .. 236
Modificacion del orden de inicio del sistema ............... 236

xiii BC0054508-09 M



Guia del usuario—Adaptadores iSCSI Ethernet y Adaptadores FCoE Ethernet
Marvell BCM57xx y BCM57 xxx

14

15

Especificacién del protocolo de inicio del BIOS

(Siesnecesario). ....... ..o 237
Preparacion de multiples agentes de inicio de Marvell para inicio de
FCOE (CCM) . .. e e 237
Preparacion de multiples agentes de inicio de Marvell para inicio
FCoE (UEFI) . . ..o e 242
Suministro de acceso al almacenamientoen SAN . . ............. 244
Pre-suministro . ........ ... ... . . 245
Método CTRL+R. ... .. ... . 245
Desactivadounavez. .. ........... it 246
Instalacion de inicio FCoE para Windows Server 2012, 2012 R2,
2016y 2019 .. 247
Instalacion de inicio FCoOE de Linux . ......................... 248
Instalacionde SLES 12 . ....... .. ... .. ... . 248
Instalacionde RHEL 6 .. ... ... ... .. . .. . ... ... ... 257
Instalacionde RHEL 7 .. ........ ... ... ... . ... ... ... ... 262
Linux: Cébmo agregar rutas de inicio. . . ................... 264
Instalacion de inicio FCoE de VMware ESXi. . .................. 265
Configuracion del inicio FCoE desde SAN en VMware . ... ... 269
Inicio desde SAN después de la instalacion ........................ 270
Actualizacion de controladores en el inicio de Linux desde sistemas
SAN . L 270
Errores durante la instalacion de inicio FCoE de Windows desde
SAN . L 272
Configuracionde FCoE . .. ... ... ... .. . 273
Virtualizacién de lald.de N_Port (NPIV). .. ... ... .. .. ... . ..., 275
Puente del centro de datos
Vision general. . ... ... 276
Capacidades DCB . . ... .. 277
Seleccion de transmision mejorada (ETS) ............. ... ..... 277
Control de flujo de prioridades (PFC) . ........................ 277
Protocolo de puente del centro de datos de Exchange (DCBX). . . .. 278
Configuracion de DCB . . . ... ... . 278
Condiciones DCB. . ... ... . i e 278
Puente del centro de datos en Windows Server 2012 y posteriores . . . . .. 279
SR-IOV
Vision general. . ... ... 281
Activar SR-I0OV . . . .. 281
Comprobando que SR-IOV funciona . . ........... . ... ... ... .... 285

Xiv BC0054508-09 M



Guia del usuario—Adaptadores iSCSI Ethernet y Adaptadores FCoE Ethernet
Marvell BCM57xx y BCM57 xxx

16

17

Funcionalidad de almacenamientoy SR-IOV . .......... ... ... .. ... 286
SR-IOVypaquetesjumbo .. ....... ... ... ... ... ... 286
Especificaciones
Especificaciones de cable 10/100/1000BASE-T y 10GBASE-T ......... 287
Modulos SFP+ admitidosporNIC . . .. ... ... ... .. .. ..... 288
Especificacionesde lainterfaz. ... .......... ... ... ... ... ... ... 290
Caracteristicas fisicasde NIC .. ........ ... ... ... .. . . . . ... ... . ... 291
Requisitos de alimentacionde NIC . ......... ... ... .. ... ........ 291
Requisitos de alimentacién de Wakeon LAN . ...................... 292
Especificacionesdeentorno ............ ... .. .. . . . . ... . 293

Informacion reglamentaria

Seguridad delproducto ......... ... ... ... 295
AS/NZS (C-TicK). . . oo 295
Avisode laFCC . ... ... ... e 296
FCC,Clase B. ... ..o e e ettt e 296
FCC, Clase A. . ... . 297
Avisode laVCCI . ... ... . 298
VCCI, Clase B . . ... 301
Aviso de Clase B del VCCI (Japén) .. .................... 302
VCCI, Clase A . . ... 302
Aviso de Clase A del VCCI (Japén) .. .................... 303
Avisode la CE . ... . ... 303
Informacion reglamentaria canadiense (solo para Canada) ............ 304
Industriade Canada, Clase B . ... ........ ... . . .. . ... 304
Industriade Canada, Clase A . ........ ... . .. 304
Industria de Canada, claseB . ........... .. .. ... . . . .. . ... ... 305
Industriade Canada, Clase A . . ......... .. . ... 305
Aviso de la Comision de Comunicaciones de Corea (KCC) (Republica de
Coreasolamente) . ....... ... .. 306
Dispositivode Clase B. . . ... ... ... ... . . . . 306
Dispositivo Clase A . . ... . i e 307
BSOMI. . 309
Certificaciones para BCM95709SA0908G, BCM957710A1023G
(E02D001) y BCM957711A1123G (EO3DO0O01). . . ... ..o . 309
Avisode laFCC. . .. ... .. . . . e 310
FCC,Clase A . .. ... . . . . . e e 310
Avisode laVCCIl. ... ... .. .. . e 311
Clase A. ... 311

XV BC0054508-09 M



Guia del usuario—Adaptadores iSCSI Ethernet y Adaptadores FCoE Ethernet
Marvell BCM57xx y BCM57 xxx

18

Aviso de Clase A del VCCI (Japén) .. .................... 312
Avisode laCE. ... ... . . e 312
Clase A. ... 312
Informacion reglamentaria canadiense (solo para Canada) ... ..... 312
Industria de Canada, Clase A. . ... ... ... ... . ... ... ..... 312
Industria de Canada, Clase A. .. ... .. .. . . . . . ... 313
Aviso de la Comision de Comunicaciones de Corea (KCC)
(solo Republicade Corea) ........... . ... 314
DispositivoClase A. . .. ... ... . .. . . 314
Solucién de problemas
Diagnésticode hardware . . ... ... .. . . 316
Errores de las pruebas de diagnostico de QCS CLIyQCC GUI .... 317
Errores de pruebadered QCSCLIYQCCGUI ................. 317
Comprobaciénde los LEDdepuerto. . ............................ 318
Lista de comprobacion de solucion de problemas . . .................. 318
Como comprobar si los controladores actuales estan cargados . ..... ... 319
WINdows . . ... 319
0 T 319
Ejecucién de una prueba de longitudde cable . ..................... 320
Prueba de conectividaddered. . ......... ... ... ... ... ... ... ... 320
WINdows . . ... 320
0 T 321
Microsoft Virtualization con Hyper-V . ......... ... ... . ... ... ... ... 321
Adaptadordered UniCo. ....... ... i e 323
Windows Server 2012, 2012 R2,2016 y2019.............. 323
Equipo de adaptadoresdered .............. ... . ... .. ..., 323
Configuraciéon de VMQ con equipos SLB. .. ............... 325
Como quitar los controladores de dispositivos BCM57xx y BCM57xxx de
Marvell . . ... 325
Actualizacion de los sistemas operativos Windows . .. ................ 326
Marvell Boot Agent. . .. ... 326
QLASP . . 326
LiNUX. « . 328
NPAR . 330
Depuracion de kernel por Ethernet ... ... ... ... ... ... ... 330
NarioS . . . 330

Historial de revisiones

Xvi BC0054508-09 M



Guia del usuario—Adaptadores iSCSI Ethernet y Adaptadores FCoE Ethernet
Marvell BCM57xx y BCM57 xxx

Lista de ilustraciones
llustracion

3-1 Ejemplo de servidores que admiten multiples VLAN con etiquetas. . ...........
6-1 Menu de configuracion de MBAde CCM. .. .......... ... ... ... ... ........
6-2 Configuracion del sistema, configuracion del dispositivo. . ...................
6-3 Configuracion del dispositivo . . ... ..o
6-4 Main Configuration Page (Pagina de configuracién principal). . .. .............
6-5 NIC Configuration (Configuracion NIC) . .. ... ... . . . i,
8-1 Propiedades dered de VM: Ejemplo 1 . ... . ... . .
8-2 Propiedades deredde VM: Ejemplo 2 . ........ ... ... ... ... . .. . . ...
9-1 Indicador del Asistente de InstallShield para la utilidad de administracion . ... ...
9-2 Opciones de administracion de energia del dispositivo. .. ...................
10-1  Seleccién de Legacy Boot Protocol (Protocolo de inicio heredado) ............
10-2 Configuracion de UEFIISCSI. . ... ... . e
10-3 Configuracion de UEFI iSCSI, Parametros Generales de iSCSI...............
10-4  Configuracion iSCSI, Parametros del iniciadoriSCSI . ......................
10-5 Configuracion iSCSI, Parametros de destino primarioiSCSI .................
10-6  Configuracion de iSCSI mediante QCC. .. ... .. . . i
10-7 Propiedades del iniciador iSCSI: PaginaGeneral .. .......... ... .. .........
10-8 Cambio del nombre de nodo deliniciador . . . .............................
10-9 Propiedades del iniciador iSCSI: Pagina Discovery (Deteccién)...............
10-10 Cuadro de dialogo Add Target Portal (Agregar portal de destino)..............
10-11 Configuracién avanzada: PaginaGeneral . . ..............................
10-12 Propiedades del iniciador iSCSI: Pagina Discovery (Deteccion). . .............
10-13 Propiedades del iniciador iSCSI: Pagina Targets (Destinos) . .. ...............
10-14 Iniciar sesidbneneldestino. . ....... ... ... . . . . .
10-15 Configuracién avanzada: Pagina General, Adaptadorlocal ..................
11-1  Proceso de seleccion de untipodeequipo. ......... ...,
11-2  Controladorintermedio. . . ... .. ... . e
11-3  Equipos entre conmutadores sin enlace de comunicacién entre conmutadores. . .
11-4  Equipos entre conmutadores con interconexién .. .........................
11-5  Eventode error .. ...
11-6  Equipo conectado a un unico concentrador. . .. ........ ... i
11-7 Clasteres con equipos enunconmutador . . .............. ... ... ..........
11-8 Clusteres con equipos entre dos conmutadores . .. ........................
11-9 Realizacién de copias de seguridad de lared sin equipos.. . .................
11-10 Copia de seguridad con equipos SLB entre dos conmutadores ...............
13-1 Invocacidondelautiidad CCM . ........ ... ... .. ... . .. . . .
13-2 Listade dispositivos CCM . . .. ... . i
13-3 Configuracioén de hardware de dispositivo CCM ... ........................
13-4 Menu de configuracion de MBAde CCM. .. ............ ... ... ... ... ......
13-5 Informacion sobre el destinode CCM ... ......... ... ... ... ... ... ... .....
13-6 Parametrosde destinode CCM. .. ... ... .. .. . . .
13-7 Informacion sobre el destino de CCM (después de la configuracién) . ..........
13-8 Menu de configuracion de inicio FCoE .. ......... ... ... ... ... ... ........

Xvii BC0054508-09 M



Guia del usuario—Adaptadores iSCSI Ethernet y Adaptadores FCoE Ethernet
Marvell BCM57xx y BCM57 xxx

13-9

13-10
13-11
13-12
13-13
13-14
13-15
13-16
13-17
13-18
13-19
13-20
13-21
13-22
13-23
13-24
13-25
13-26
13-27
13-28
13-29
13-30
13-31
13-32
13-33
13-34
13-35
13-36

Menu de configuracion de inicio FCoE, Parametros generales de FCoE ... ... .. 243
INiCIO FCOE. . ... e 247
Iniciode lainstalacion SLES ... ........ ... ... .. . . . 249
Seleccion de los soportes de actualizacion de los controladores . ............. 250
Cargadeloscontroladores . ...... ...t e 250
Activacidondel disco . . . ... ... 251
Activacionde FCoOE . . . ... ... e 252
Cambio de la configuracion FCoE . . . ... ... ... . . . e 253
Configuracién de lainterfaz FCoE . . . .. ... ... . . 254
Activacion de disco .. ... .. 255
Configuracidn de instalacion .. ...... ... ... . e 256
Mapa de dispositivos del cargadordeinicio .............................. 257
Como agregarlaopcion dd . ... .. e 258
Seleccion de undiscode controlador . ........ ... .. 259
Como agregar una unidad FCoE SAN. . ... ... .. . . 260
Configuracion de parametrosde FCoOE . . ... ... ... .. 261
Confirmacidonde FCoE. . .. ... ... . . 261
Como agregar la opcion de instalacion “dd” . ....... ... ... .. ... 262
Seleccion de opciones de particionamiento. .. ....... ... L. 264
Seleccion de disCO ESXi .. ... . e 266
ESXiyVMFSencontrado ............ ... .. 266
Confirmar instalacion de ESXi. ... ... ... o 267
Instalacion de ESXicompletada .. ........ ... ... ... ... . .. L. 267
Seleccion de red de administracion de ESXi. ... ....... .. ... 268
Configuracién de red de cliente VMware vSphere. . .. ...... ... ... ... ...... 269
Inicio desde SAN después de lainstalacion .............................. 270
Mensaje de error de particibn de Windows . ............. ... ... ... .. ..... 272
Pagina de configuracidbn de recursos. . . . ... . o 274

xviii BC0054508-09 M



Guia del usuario—Adaptadores iSCSI Ethernet y Adaptadores FCoE Ethernet
Marvell BCM57xx y BCM57 xxx

Lista de tablas

o
=2
Q
U
Q)
Q
=
Q

1-1 Enlace de red y actividad indicados por los LED del puertoRJ45. .. ........... 7
1-2 Enlace y actividad de la red indicado porel LED delpuerto .. ................ 7
2-1 SmartLoad Balancing . ... ... .. e 13
3-1 Topologiadered VLANdeejemplo. ........ ... i 16
4-1 Especificaciones de cable 100/1000BASE-Ty 10GBASE-T . ... .............. 23
4-2 Especificaciones de fibra 6ptica 1000/2500BASE-X . .. ..................... 24
7-1 Marvell BCM57xx y BCM57xxx Controladores Linux. . .. .................... 37
8-1 Marvell BCM57xx y BCM57xxx Controladoresde VMware. . ................. 68
8-2 Paquete del controladorde VMware . . ......... ... ... . . . . . 69
8-3 Valores predeterminados del controladorbnx2 . . .................... ... ... 87
8-4 Valores predeterminados del controladorbnx2x . ....................... ... 89
8-5 Valores predeterminados del controladorgfled . ............. . ... .. ........ 89
9-1 Marvell BCM57xx y BCM57xxx Controlador de Windows . . . ................. 100
10-1  Opciones de configuracion. . . ........ ... . 115
10-2 Definicion de parametros de la Opcion 17de DHCP. .. ..................... 124
10-3 Definicion de subopciones de la Opcion 43de DHCP. . . .................... 125
10-4 Definicion de subopciones de la Opcion 17de DHCP. . .. ................... 127
10-5 Mensajes del registro de sucesos del controlador iISCSI de descarga (OIS) .. ... 153
11-1  GlOSANIO . . .t 159
11-2 Tipos de equipos disponibles. . . ......... .. . 163
11-3 Componente del software de equiposde Marvell .. ........................ 168
11-4 Comparacién de lostiposde equipo .. ....... ... i 171
11-5 Atributos de equipos . .. ... . 184
11-6 Velocidades de enlace enlosequipos. . . ....... .. i 186
11-7  Propiedades avanzadas del adaptador y compatibilidad para equipos.......... 187
11-8 Mensajes del registro de eventos del controladorde base . .................. 218
11-9 Mensajes del registro de eventos del controlador intermedio .. ............... 223
11-10 Mensajes del registro de sucesos del Controlador de bus virtual (VBD)......... 227
12-1  Opciones de configuracion. . . . ... ... 232
12-2  Descripciondelafuncion. . ....... ... .. 233
13-1 BFS yBFS uEFl heredados y admitidos . .. .............................. 265
16-1  Especificaciones de cable 10/100/1000BASE-T .. ......................... 287
16-2 Especificaciones de cable 10GBASE-T. .. ... ... ... ... ... .. ... ... ..... 288
16-3 Modulos admitidos BCM57710 . ... ... e 288
16-4 Moddulos admitidos BCM57810 . .. ... ... e 289
16-5 Moddulos admitidos BCM57840 . . ... ... .. e 290
16-6  Especificaciones de rendimiento de 10, 100 y 1000BASE-T. ................. 290
16-7 Especificaciones de rendimiento de 10GBASE-T .. ........................ 290
16-8 Caracteristicas fisicasde NIC . . ... ... . . . . 291
16-9 Requisitos de alimentacion de NIC BCM957810A1006G . ................... 291
16-10 Requisitos de alimentacion de NIC BCM957810A1008G . ................... 291
16-11 Requisitos de alimentacion de tarjeta intermedia BCM957840A4006G ......... 292
16-12 Requisitos de alimentacion de tarjeta intermedia BCM957840A4007G ......... 292

Xix BC0054508-09 M



Guia del usuario—Adaptadores iSCSI Ethernet y Adaptadores FCoE Ethernet
Marvell BCM57xx y BCM57 xxx

16-13
16-14
16-15
16-16
17-1

17-2
17-3
17-4
17-5
17-6
17-7
17-8

18-1
18-2

Especificaciones de entorno de BCM5709y BCM5716 . .................... 293
Especificaciones de entorno de BCM957810A1006G ...................... 293
Especificaciones de entorno de BCM957810A1008G. . . .................... 293
Especificaciones de entorno de BCM957840A4007G ...................... 294
Caracteristicas fisicas de la tarjeta secundaria de red de estante Marvell 57800S

de 1 GB y 10GBASE-T . ... e 298
Caracteristicas fisicas de la tarjeta secundaria de red de estante Marvell 57800S

Quad RJ-45, SFP+ o DirectAttach . ....... ... ... ... ... . ... ... ... 298
Caracteristicas fisicas de la tarjeta Marvell 57810S Dual 10GBASE-T PCl-e. . . .. 299
Caracteristicas fisicas de PCle Marvell 57810S Dual SFP+ o Direct Attach. . . . .. 299
Caracteristicas fisicas del adaptador intermedio Marvell 57810S-K Dual KR

Blade . . ... 300
Caracteristicas fisicas de la tarjeta secundaria de red Marvell 57810S-K Dual KR

Blade . . ... 300
Caracteristicas fisicas de la tarjeta secundaria de red en estante Marvell 57840S

Quad 10GbE SFP+ o DirectAttach . . . ... ... . . 301
Caracteristicas fisicas de la tarjeta secundaria de red Marvell 57840S-K Quad

KRBIade . . ... 301
Caracteristicas configurables de Hyper-V para adaptadoresdered............ 322
Caracteristicas configurables de Hyper-V para equipos de adaptadores dered. .. 323

XX BC0054508-09 M



Prefacio

Esta seccion ofrece informacion sobre el publico al que va destinado esta guia, su
contenido, las convenciones de la documentacion e informacién de seguridad de
laser.

NOTA

Marvell® ahora admite la GUI de QConvergeConsole® (QCC) como la tnica
herramienta de administracion GUI en todos los adaptadores Marvell. La
GUI de QLogic Control Suite™(QCS) ya no es compatible con los
adaptadores Marvell basados en controladores 57xx/57xxx, y se ha
sustituido por la herramienta de administracion de GUI de QCC. La GUI de
QCC ofrece administracion GUI de unico panel de cristal para todos los
adaptadores Marvell.

En entornos Windows®, cuando ejecuta la CLI de QCS y el Instalador de
agentes de administracion, desinstalara la GUI de QCS (si esta instalada en
el sistema) y cualquier componente relacionado del sistema.

Publico destinatario

Esta guia esta destinada al personal responsable de la instalacién y el
mantenimiento de equipos de red informaticos.

Contenido de esta guia

Esta guia describe las caracteristicas, la instalacion y la configuracion de los
adaptadores Ethernet inteligentes y los adaptadores de red convergente
BCM57xx y BCM57xxx de Marvell.
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Materiales relacionados

Materiales relacionados

Para obtener mas informacion, consulte la Guia de migracién: Adaptadores
QLogic®/Broadcom NetXtreme I/Il, nimero de documento BC0054606-00. La
guia de migracién presenta una vision general de la adquisicion de los activos
especificos Broadcom® Ethernet de Marvell y su impacto de usuario final, y fue
escrito en colaboracion con Broadcom y Marvell.

Convenciones de la documentacion

Esta guia utiliza las siguientes convenciones de la documentacion:

NOTA ofrece informacién adicional.

PRECAUCION in yn simbolo de alerta indica la presencia de un
peligro que podria causar dafios en el equipo o pérdida de datos.

A PRECAUCION con un simbolo de alerta indica la presencia de un
peligro que podria causar dafos pequefios o moderados.

A ADVERTENCIA indica la presencia de un peligro que podria causar

dafos graves o la muerte.

El texto en letra azul indica un hiperenlace (salto) a una ilustracion, tabla o
seccion de esta guia; los enlaces a los sitios web aparecen en
azul subrayado. Por ejemplo:

O La Tabla 9-2 muestra problemas relacionados con la interfaz de
usuario y el agente remoto.

U0  Consulte “Lista de comprobacion de la instalacion” en la pagina 6.

a Para obtener mas informacion, visite www.marvell.com.

El texto en negrita indica elementos de la interfaz de usuario como, por
ejemplo, elementos de menu, botones, casillas de verificacion o
encabezados de columna. Por ejemplo:

U Haga clic en el botdn Inicio, sefiale Programas, sefiale Accesorios v,
a continuacioén, haga clic en Simbolo del sistema.

0 En Opciones de notificacion, seleccione la casilla de verificacion
Alarmas de advertencia.

El texto en el tipo de letra Courier indica un nombre de archivo, una ruta
de acceso de directorio o un texto de la linea de comando. Por ejemplo:
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Descarga de documentos

O Para volver al directorio raiz desde cualquier sitio de la estructura de
archivos, escriba cd /root Yy presione INTRO.

U Emita el siguiente comando: sh ./install.bin

Los npmbres de tecla y las combinaciones de tecla se indican en
MAYUSCULA:

O  Presione las teclas CTRL+P.

O  Pulse la tecla de FLECHA HACIA ARRIBA.

El texto en cursiva indica términos, énfasis, variables o titulos de
documentos. Por ejemplo:

O ¢ Qué son las teclas de método abreviado?

U Para especificar el tipo de fecha mm/dd/aaaa (donde mm es el mes,
dd es el dia y aaaa es el ano).

Los titulos de tema entre comillas identifican temas relacionados de este
manual o de la ayuda en linea, que también se denomina sistema de ayuda
a lo largo de este documento.

Descarga de documentos

Para descargar los documentos Marvell citados en esta guia:

1.

Vaya a www.marvell.com, haga clic en SUPPORT (Soporte) en la parte
superior de la pagina. En Marvell OEM Drivers (Controladores OEM de
Marvell), haga clic en QLogic.

También puede apuntar a SUPPORT (Soporte) y, a continuacion, hacer clic
en MARVELL QLOGIC/FASTLINQ DRIVERS (Controladores de Marvell
QLogic/FastLinQ).

NOTA

En Marvell OEM Drivers (Controladores OEM de Marvell), el enlace de
DELL le lleva a la pagina web de descarga de los controladores Dell.
El enlace EMC le lleva a la pagina web de descarga de controladores
del adaptador QLogic heredado, que no es aplicable a los
adaptadores BCM57xx y BCM57 xxx.

Otros documentos se encuentran en la BIBLIOTECA DE DOCUMENTOS, a
la que se puede acceder apuntando a la pestafia SUPPORT (Soporte) y
haciendo clic en el enlace DOCUMENT LIBRARY (Biblioteca de
documentos).
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Informacién sobre seguridad del laser

Haga clic en la pestaia de tipo de productos Adapters (Adaptadores).
Haga clic en el botén correspondiente para buscar By Model (Por modelo).

En el primer cuadro, haga clic en Converged Network Adapters
(Adaptadores de red convergente) o Intelligent Ethernet Adapters
(Adaptadores Ethernet inteligentes).

En el secundo cuadro, haga clic en el adaptador deseado, por ejemplo, el
QLE8442 basado en 57840.

En el tercer cuadro, haga clic en sistema operativo deseado, por ejemplo,
Windows Server 2016 (x64).

Haga clic en Go (Ir).

En la seccion Documentacion, haga clic en el titulo de documento
correspondiente.

Informacion sobre seguridad del laser

Este producto puede utilizar transceptores 6pticos de laser de Clase 1 para
comunicarse a través de conductores de fibra 6ptica. El U.S. Department of
Health and Human Services (Departamento de Salud y Servicios Humanos de los
Estados Unidos - DHHS) no considera que los laseres de Clase 1 sean
peligrosos. El estandar IEC 825 de la Comision Electrotécnica Internacional sobre
la seguridad del laser requiere que haya una etiqueta en inglés, aleman, finlandés
y francés que indique que el producto utiliza laseres de Clase 1. Puesto que
resulta poco practico etiquetar los transceptores, en este manual se proporciona
la siguiente etiqueta.

CLASS 1 LASER PRODUCT
LASER KLASSE 1
LUOKAN 1 LASERLAITE

APPAREIL A LASER DE CLASSE 1
TO IEC 825 (1984) + CENELEC HD 482 S1
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1  Funcionalidad y funciones

Este capitulo trata la informacién siguiente para los adaptadores:
B Descripcion funcional

B “Caracteristicas” en la pagina 2

B “Entornos operativos admitidos” en la pagina 7

[

“Indicacion de enlace de red y actividad” en la pagina 7

Descripcion funcional

El adaptador Marvell BCM57xx y BCM57xxx es una nueva clase de controladora
de interfaz de red convergente (C-NIC) Gigabit Ethernet (GbE) y 10 GbE que
puede realizar simultdneamente una conexion en red de datos y una conexién en
red para almacenamiento acelerada en una red Ethernet estandar. La C-NIC
ofrece aceleracién para los protocolos populares utilizados en el centro de datos
como:

B Motor de descarga TCP (TOE) para acelerar TCP sobre 1 GbE y 10 GbE
(en sistemas operativos Windows Server que admitan TOE)

B Descarga de Internet Small Computer Systems Interface (iSCSI) para
acelerar el acceso al almacenamiento de red con funcionalidad de inicio
centralizado (inicio iISCSI)

B Descarga y aceleracion de Fibre Channel a través de Ethernet (FCoE) para
almacenamiento en bloque de Fibre Channel.

NOTA

No todos los adaptadores son compatibles con todos los protocolos de
la lista. Consulte la hoja de datos del producto especifico para conocer
el soporte de protocolo.

Las redes empresariales que utilizan multiples protocolos y multiples estructuras
de red obtienen beneficios de la capacidad de C-NIC para combinar
comunicaciones de datos, almacenamiento y clusteres en una uUnica estructura
Ethernet al impulsar el desempefio del procesamiento de la CPU y la utilizacion
de la memoria y aliviar los cuellos de botella de E/S.
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1-Funcionalidad y funciones

Caracteristicas

Los adaptadores Marvell BCM57xx y BCM57xxx incluyen una MAC Ethernet de
10 Mbps, 100 Mbps, 1000 Mbps o 10 Gbps con capacidad duplex medio y duplex
completo y una capa fisica (PHY) de 10 Mbps, 100 Mbps, 1000 Mbps o 10 Gbps.
El transceptor es totalmente compatible con la norma IEEE 802.3 para la
autonegociacion de la velocidad.

Si utiliza el software de equipos de Marvell, puede dividir la red en redes LAN
virtuales (VLAN) y agrupar multiples adaptadores de red en equipos para obtener
las funcionalidades de equilibrio de carga y tolerancia a errores de la red.

[ | Para obtener informacion detallada sobre la agrupacién en equipos,
consulte Capitulo 2 Configuracion de equipos en Windows Server y
Capitulo 11 Servicios de equipos de Marvell.

[ | Para obtener una descripcion de las VLAN, consulte Capitulo 3 LAN
virtuales en Windows.

Caracteristicas

A continuacién se enumeran las caracteristicas del adaptador Marvell BCM57xx y
BCMS57xxx. Es posible que algunas caracteristicas no estén disponibles en todos
los adaptadores:

Motor de descarga TCP (TOE)
Descarga de iSCSI (consulte “iISCSI” en la pagina 5)

B Fibre Channel a través de Ethernet (FCoE) (consulte “FCoE” en la pagina 5)
B Particionamiento NIC (NPAR)
B Puente del centro de datos (DCB):

O  Seleccion de transmision mejorada (ETS; IEEE 802.1Qaz)
0 Control de flujo basado en prioridades (PFC; IEEE 802.1Qbb)

U0 Protocolo de intercambio de capacidades del puente del centro de
datos (DCBX; CEE version 1.01)

B Solucién de chip unico:
d  MAC 100/1000/10 G de triple velocidad
d  MAC 1 G/10 G de triple velocidad

U Interfaz serializador/deserializador (SerDes) para la conexién 6ptica
del transceptor

PCI Express® Gen3 x8 (solo BCM57840 de 10 GbE)

0  Hardware con capacidad para zero copy

U
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1-Funcionalidad y funciones

Caracteristicas

Otras caracteristicas de rendimiento:

a
a
Q

Q

Suma de comprobacion TCP, IP, UDP

Segmentacion TCP

Interrupciones adaptativas (consulte “Frecuencia de interrupcion
adaptativa” en la pagina 6)

Ajuste de escala en lado de recepcion (RSS)

Capacidad de administracion:

Q

Q

(W]

O 0000

Q

Software de diagndéstico y configuracion de CLI de QLogic Control
Suite (QCS) (consulte “CLI de QLogic Control Suite” en la pagina 6)

Software de diagndstico y configuracién de GUI de
QConvergeConsole (QCC) para Linux® y Windows®

Extensiones de software de diagndstico y configuracion de QCC
PowerKit para Microsoft® PowerShell® para Linux, VMware®, y
Windows

Software de diagndstico y configuracién de complemento de GUI de
QCC vSphere®/vCenter® para VMware

Software de diagndéstico y configuracion de complemento ESXCLI de
QCC para VMware

Software de configuracién de administracion de configuracion integral
(CCM) de preinicio

Software de configuracion de infraestructura de interfaz humana (Hll)
de interfaz de firmware extensible unificada (UEFI) de preinicio

Compatible con la especificacion PXE 2.0
Compatibilidad con Wake on LAN (WoL)
Compatibilidad con Universal Management Port (UMP)
Controladora SMBus

Conformidad con la interfaz avanzada de configuracion y energia
(ACPI) 1.1a (multiples modos de energia) (consulte “Administracion de
energia” en la pagina 6)

Compatible con la interfaz de administracion de plataformas
inteligentes (IPMI)

Caracteristicas avanzadas de red:

Q

Q
Q

Tramas gigantes (hasta 9.600 bytes). El sistema operativo y el socio
de enlace deben ser compatibles con las tramas gigantes.

Redes LAN virtuales
Agrupacion en equipos Norma IEEE 802.3ad
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1-Funcionalidad y funciones
Caracteristicas

U Agrupacién en equipos Smart Load Balancing™
U Control de flujo (Norma IEEE 802.3x)

QO  LiveLink™ (con compatibilidad en los sistemas operativos Windows de
32 bits y 64 bits)

Control de enlace légico (Norma IEEE 802.2)

Procesador de equipo con conjunto de instrucciones reducidas (RISC) en
chip de alta velocidad (consulte “ASIC con procesador RISC incorporado”
en la pagina 6)

Memoria de bufer de trama integrada de 96KB
Calidad de servicio (QoS)

Interfaz de administracion de la independiente de soportes Gigabit serie
(SGMII), interfaz independiente de soportes Gigabit (GMII) e interfaz
independiente de soportes (MII)

256 direcciones MAC unidifusién exclusivas

B Compatible con direcciones de multidifusion a través de la funcién del
hardware de direccionamiento calculado de 128 bits
B Memoria flash serie NVRAM
| Compatibilidad JTAG
B Interfaz de administracion de energia de PCI (v1.1)
B Compatible con registro de direccion base (BAR) de 64 bits
u Compatible con procesador EM64T
B Compatible con inicio iISCSI y FCoE
B Virtualizacion:
U Microsoft
U VMware
O Linux

Q XenServer®
B Virtualizacion de E/S de raiz Unica (SR-I0V)
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1-Funcionalidad y funciones

Caracteristicas

iISCSI

FCoE

El Grupo de trabajo de ingenieria de Internet (IETF) ha estandarizado iSCSI.
SCSI es un protocolo popular que permite que los sistemas se comuniquen con
dispositivos de almacenamiento por medio de una transferencia de nivel de
bloqueo (es decir, datos de direccion almacenados en un dispositivo de
almacenamiento que no conforma un archivo completo). iSCS/ asigna los
protocolos de aplicacién de solicitud/respuesta SCSI y su comando
estandarizado configurado en redes TCP/IP.

Como iSCSI utiliza TCP como unico protocolo de transporte, obtiene beneficios
de la aceleracion de hardware del procesamiento TCP. Sin embargo, iSCSI es un
protocolo de Capa 5y, por lo tanto, tiene mecanismos adicionales mas alla de la
capa TCP. El procesamiento de iSCSI también puede descargarse, reduciendo el
uso del CPU aun mas.

Los adaptadores Marvell BCM57xx y BCM57 xxx estan disefiados para obtener el
mejor rendimiento del sistema, mantienen la flexibilidad del sistema frente a los
cambios y permiten la convergencia e integracion actual y futura del sistema
operativo. Por lo tanto, la arquitectura de descarga iSCSI del adaptador es Unica
como lo demuestra la divisién entre el procesamiento del hardware y el host.

FCoE permite transferir el protocolo Fibre Channel a través de Ethernet. FCoE
preserva la infraestructura Fibre Channel existente y las inversiones de capital.
Las siguientes caracteristicas FCoE son compatibles:

B Hardware con estado completo descarga FCoE

B Clasificacion del receptor de tramas de protocolo de inicializacion (FIP)
FCoE y FCoE. FIPse utiliza para establecer y mantener conexiones.

Descarga CRC del receptor
Descarga CRC del transmisor

Cola dedicada configurada para trafico Fibre Channel

El Protocolo de puente del centro de datos (DCB) ofrece comportamiento
sin pérdidas con control de flujo de prioridades (PFC)

B DCB asigna una parte del ancho de banda del enlace para trafico FCoE con
seleccion de transmision mejorada (ETS)

B Admite la especificacion Fibre Channel - Servicios de enlace (FC-LS) del
Comité técnico T11; Virtualizacion de la |d. de N_Port (NPIV) en Linux y
Windows
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1-Funcionalidad y funciones
Caracteristicas

Administracion de energia

La configuracion de velocidad del adaptador se vinculara con la velocidad
configurada para WolL cuando el sistema se apaga.

NOTA

Dell® admite WOL solo en un adaptador del sistema a la vez.

Para sistemas especificos, consulte la documentacion del sistema para
obtener la compatibilidad con WoL.

Frecuencia de interrupcién adaptativa

El controlador del adaptador ajusta de forma inteligente la frecuencia de
interrupciones del host basadas en las condiciones de trafico para aumentar el
rendimiento general de la aplicacion. Cuando el trafico es bajo, el controlador del
adaptador interrumpe al host para cada paquete recibido, reduciendo al minimo la
latencia. Cuando el trafico es pesado, el adaptador emite una interrupcién del
host para multiples paquetes entrantes fondo contra fondo, preservando los ciclos
de CPU del host.

ASIC con procesador RISC incorporado

El control principal para adaptadores Marvell BCM57xx y BCM57xxx reside en un
ASIC de alto rendimiento perfectamente integrado. El ASIC incluye un
procesador RISC, lo que ofrece flexibilidad para agregar nuevas caracteristicas al
adaptador y le hace cumplir con los requisitos de red futuros a través de la
descarga de software. Esta funcionalidad también activa los controladores del
adaptador para explotar las funciones de descarga incorporadas del host en el
adaptador a medida que se amplian los sistemas operativos del host para
aprovechar estas funciones.

CLI de QLogic Control Suite

La CLI de QLogic Control Suite (QCS) ofrece informacion util sobre cada
adaptador de red instalado en su sistema. La utilidad CLI de QCS también le
permite realizar pruebas, diagndsticos y analisis detallados en cada adaptador,
como también modificar valores de propiedad y ver estadisticas de trafico para
cada adaptador.
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1-Funcionalidad y funciones
Entornos operativos admitidos

Entornos operativos admitidos

El adaptador Marvell BCM57xx y BCM57xxx es compatible con los siguientes
sistemas operativos:

Microsoft Windows (32 bits y 64 bits extendido)
Linux (64 bits extendido)
B ESXi™ Server (VMware)

] Citrix® XenServer

Indicacion de enlace de red y actividad

Para conexiones Ethernet de cable de cobre, el estado del enlace de red y de
actividad se indican a través de los LED en el conector RJ45, tal como se
describe en la Tabla 1-1.

Tabla 1-1. Enlace de red y actividad indicados por los LED del puerto

RJ45

LED de puerto Apariencia del LED Estado de red

Apagado Sin enlace (cable desconectado)
LED de enlace

Continuamente iluminado Enlace

Apagado No hay actividad de red
LED de actividad

Parpadeante Actividad de red

En las conexiones Ethernet de fibra 6ptica y SFP+, un LED ubicado junto al
conector del puerto indica el estado del enlace y de la actividad de la red, tal
como se describe en la Tabla 1-2.

Tabla 1-2. Enlace y actividad de Ila red indicado por el LED del puerto

Apariencia del LED Estado de red

Apagado Sin enlace (cable desconectado)
Continuamente iluminado | Enlace

Parpadeante Actividad de red

QLogic Control Suite también ofrece informacion sobre el estado del enlace de
red y de la actividad.
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2 Configuracion de equipos
en Windows Server

La configuracién de equipos en un sistema de Microsoft Windows Server® incluye
una descripcion general del QLogic Advanced Server Program (QLASP), el
equilibrio de carga y la tolerancia a errores. Windows Server 2016 y posteriores
no son compatibles con el controlador de equipos QLASP de Marvell.

B Descripcidon general de QLASP

B “Equilibrio de carga y tolerancia a errores” en la pagina 9

NOTA

Este capitulo describe la configuraciéon de equipos para adaptadores en los
sistemas Windows Server. Para obtener mas informacion sobre una
tecnologia similar en los sistemas operativos Linux (denominada
“entrelazado de canales”), consulte la documentacion del sistema operativo.

Descripcion general de QLASP

QLASRP es el software de equipos de Marvell para la familia de sistemas
operativos Windows. Los parametros de QLASP los configura la CLI de QCS o
QCC GUL.

QLASP también es compatible con Windows Server 2012 y 2012 R2, pero
Microsoft recomienda usar su servicio de equipos NIC de sistema operativo de
entrada en lugar de los controladores intermediarios de equipos NIC de otro
proveedor (como, por ejemplo, QLASP).

QLASP admite cuatro tipos de equipos para equipos de capa 2:
B Smart Load Balancing y conmutacién por error (con autoreserva activada)
B Agregacion de enlaces (802.3ad)

B Troncalizacion genérica (Generic EtherChannel [GEC] y Fast EtherChannel
[FEC]) y 802.3ad-Draft Static

B SLB (autoreserva desactivada)
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2—Configuracion de equipos en Windows Server
Equilibrio de carga y tolerancia a errores

Para obtener mas informacién sobre los conceptos de equipos de adaptadores de
red, consulte Capitulo 11 Servicios de equipos de Marvell.

NOTA

Windows Server 2012 y posteriores ofrecen compatibilidad integrada para
equipos, denominada Equipos NIC. Marvell recomienda que los usuarios no
permitan equipos a través de Equipos NIC y QLASP al mismo tiempo en los
mismos adaptadores.

Windows Server 2016 no es compatible con el controlador de equipos
QLASP de Marvell.

Equilibrio de carga y tolerancia a errores

El equipo provee equilibrio de carga de trafico y tolerancia a errores: operacion
del adaptador redundante en caso de que falle una conexién de red. Cuando hay
multiples adaptadores de red Gigabit Ethernet instalados en el mismo sistema, se
pueden agrupar en equipos, lo que permite crear un adaptador virtual.

Un equipo se puede componer de dos a ocho interfaces de red, y cada interfaz se
puede designar como interfaz primaria o en espera. (Las interfaces en espera
solo se pueden utilizar en un tipo de equipo Smart Load Balancing y conmutacién
por error de equipos NIC independientes del conmutador, y solo se puede
designar una interfaz en espera por equipo SLB). Si el trafico no se identifica en
ninguna de las conexiones de miembros de equipos del adaptador debido a
errores del adaptador, cable, puerto de central, o conmutador (en donde los
adaptadores en equipo se conectan a conmutadores diferentes), la distribucion
de carga se reevalua y se vuelve a asignar entre los miembros de equipos
restantes. Si todos los adaptadores primarios estan inactivos, se activa el
adaptador en espera directo. Se mantienen las sesiones existentes y no se
produce ningun impacto en el usuario.

NOTA

Aunque pueda crear un equipo con un adaptador, Marvellno recomienda
esta practica porque contradice el objetivo de los equipos. Cuando se
configuran las VLAN en un Unico adaptador se crea automaticamente un
equipo compuesto por un adaptador unica, y esta deberia ser la Unica vez
en la cual se cree un equipo con un solo adaptador.
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2—Configuracion de equipos en Windows Server
Equilibrio de carga y tolerancia a errores

Tipos de equipos

Los tipos de equipos disponibles la familia Windows de los sistemas operativos
son:

[ | Smart Load Balancing y conmutacién por error
B Agregacion de enlaces (802.3ad)
B Troncalizacion genérica (FEC/GEC)/802.3ad-Draft Static.

B SLB (autoreserva desactivada)

Smart Load Balancing y conmutacioén por error

El Smart Load Balancing y la conmutacion por error es la implementacion por
parte de Broadcom® del equilibrio de carga de equipos NIC independientes del
conmutador basado en el flujo de IP. Esta caracteristica admite el equilibrio de
trafico de IP a través de multiples adaptadores (miembros de equipos) en forma
bidireccional. En este tipo de equipo, todos los adaptadores del equipo tienen
direcciones MAC separadas. Este tipo de equipo ofrece deteccion automatica de
errores y traspaso dinamico a otro miembro del equipo 0 a un miembro en espera
directo. La conmutacion por error se realiza independientemente del protocolo de
capa 3 (IP, IPX y NetBIOS Extended User Interface [NetBEUI]); mas bien,
funciona con los conmutadores de capa 2 y 3 existentes. Para que funcione un
equipo SLB no es necesario realizar la configuracién del conmutador (como
troncalizacion, agregacién de enlaces).

NOTA

B Sino habilita LiveLink cuando configura los equipos SLB, Marvell
recomienda deshabilitar el Spanning Tree Protocol (Protocolo de arbol
de expansion - STP) o activar Port Fast en el conmutador o puerto. Esta
practica minimiza el tiempo de inactividad que genera la determinacion
del bucle del arbol de expansion en casos de tolerancia a errores.
LiveLink mitiga estos problemas.

B TCP/IP esta completamente equilibrado e Internetwork Packet
Exchange (IPX) solo equilibra la carga en el extremo de transmision del
equipo; los otros protocolos se limitan al adaptador principal.

B Si un miembro de un equipo esta enlazado a una velocidad superior a la
de otro miembro, la mayor parte del trafico sera administrada por el
adaptador cuya tasa de velocidad es superior.
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2—Configuracion de equipos en Windows Server
Equilibrio de carga y tolerancia a errores

Agregacioén de enlaces (802.3ad)

El modo de agregacion de enlaces admite el agregado de enlace y cumple con la
especificacion IEEE 802.3ad (LACP). El software de configuracién le permite
configurar dinamicamente los adaptadores que desea que participen en un
equipo especifico. Si el socio del enlace no esta configurado correctamente para
la configuracién de enlace 802.3ad, se detectan y anotan los errores. Con este
modo, todos los adaptadores del equipo se configuran para recibir paquetes para
la misma direccion MAC. El controlador QLASP de Marvell determina el esquema
de equilibrio de carga saliente. El socio de enlace de equipo determina el
esquema de equilibrio de carga para los paquetes de entrada. En este modo, por
lo menos uno de los socios de enlace debe estar en modo activo.

NOTA

El tipo de equipo de Agregacién de enlaces estatico y dinamico (que
dependen del conmutador) no es compatible en los puertos con el modo de
particion NIC (NPAR) activado ni con la descarga iSCSI activada. Algunos
conmutadores admiten descarga FCoE en modo de equipo LACP dinamico.
Consulte la documentacion de su conmutador para obtener mas
informacion.

Troncalizacion genérica (FEC/GEC)/802.3ad-Draft Static.

El tipo de equipo de Troncalizacion genérica (FEC/GEC)/802.3ad-Draft Static es
muy similar al tipo de agregacién de enlaces (802.3ad) en cuanto a que todos los
adaptadores del equipo se configuran para recibir paquetes de la misma direccion
MAC. Sin embargo, el tipo de equipo de Truncalizacén genérica
(FEC/GEC/802.3ad-Draft Static) no brinda compatibilidad de LACP ni de
protocolo marcador. Este tipo de equipo ofrece compatibilidad para una variedad
de entornos en que los socios del enlace del adaptador se configuran de manera
estatica para admitir un mecanismo de troncalizado patentado. Por ejemplo, este
tipo de equipo podria usarse para admitir Lucent® OpenTrunk™ o Cisco® Fast
EtherChannel (FEC). Basicamente, el tipo de equipo de troncalizacién genérica
es una version ligera del tipo de equipo de agregacién de enlaces (802.3ad). Este
enfoque es mucho mas sencillo porque contiene un protocolo de control de
agregacion de enlaces formalizado (LACP). Como con otros tipos, la creacién de
equipos y la asignacion de adaptadores fisicos a varios equipos se realizan
estaticamente a través del software de configuracién del usuario.
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2—Configuracion de equipos en Windows Server
Equilibrio de carga y tolerancia a errores

El tipo de equipo de Troncalizacion genérica (FEC/GEC/802.3ad-Draft Static) da
compatibilidad al equilibrio de carga y a la recuperacion de errores para el trafico
entrante y saliente.

NOTA

El tipo de equipo Troncalizacion genérica (FEC/GEC/802.3ad Draft Static)
no es compatible con puertos con el modo NPAR o la descarga FCoE o la
descarga iSCSI activados.

SLB (autoreserva desactivada)

El tipo SLB (autoreserva desactivada) es idéntico al tipo de equipo Smart Load
Balancing y conmutacion por error, con la siguiente excepcion: Cuando el
miembro en espera esta activo, si un miembro primario vuelve a estar en linea, el
equipo sigue utilizando el miembro en espera, en lugar de cambiar de nuevo al
miembro primario.

Todas las interfaces primarias de un equipo participan en las operaciones de
equilibrio de carga enviando y recibiendo una parte del trafico total. Las interfaces
en espera se activan en caso de que todas las interfaces primarias hayan perdido
sus enlaces.

Los equipos de tolerancia a errores realizan la operacion de adaptador
redundante (tolerancia a errores) en caso de que falle una conexién de red. Si se
desconecta el adaptador primario de un equipo debido a un error del adaptador,
cable o puerto de conmutador, el miembro del equipo secundario pasa a estar
activo, redireccionando el trafico entrante y saliente asignado originariamente al
adaptador primario. Las sesiones se mantendran, sin provocar ningin impacto
para el usuario.
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2—Configuracion de equipos en Windows Server
Equilibrio de carga y tolerancia a errores

Limitaciones de tipos de equipos Smart Load Balancing y
conmutacion por error y SLB (Autoreserva desactivada)

El Smart Load Balancing (SLB) es un esquema de protocolo especifico. El nivel
de compatibilidad para IP se detalla en la Tabla 2-1.

Tabla 2-1. Smart Load Balancing

Conmutacion por errory
reserva: varios
proveedores

Sistema operativo Conmutacion por errory
Protocolo reserva: todo Dell

IP IP

Equilibrio de carga: todo Load Balance —
Sistema operativo Dell Multiples proveedores
Protocolo

IP IP

Windows Server 2012 y 2012 R2 Si Si

El tipo de equipo Smart Load Balancing funciona con todos los conmutadores
Ethernet sin que sea necesario configurar los puertos de los conmutadores en un
modo de troncalizado especial. Solo se equilibra la carga del trafico IP en las
direcciones entrantes y salientes. Solo se equilibra la carga de trafico IPX en
direccion saliente. Los paquetes de otros protocolos se envian y reciben a través
de una interfaz primaria exclusivamente. La conmutacion por error para trafico
gue no es de IP solo es compatible con los adaptadores de red de Dell. El tipo de
equipo de Troncalizacién genérica requiere que el conmutador Ethernet admita
alguna forma de troncalizado de puertos (por ejemplo, Gigabit EtherChannel de
Cisco o el modo de Agregacion de enlaces de otros proveedores de
conmutadores). El tipo de equipo de Troncalizacion genérica es independiente
del protocolo y todo el trafico debe contar con equilibrio de carga y tolerancia a
errores.

NOTA

Si no habilita LiveLink cuando configura los equipos SLB, Marvell
recomienda deshabilitar STP o habilitar Port Fast en el conmutador. Esta
practica minimiza el tiempo de inactividad que genera la determinacién del
bucle del arbol de expansién en casos de tolerancia a errores. LiveLink
mitiga estos problemas.
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2—Configuracion de equipos en Windows Server
Equilibrio de carga y tolerancia a errores

Equipos y compatibilidad de descarga de envio grande y
descarga de suma de comprobacién

La Large Send Offload (Descarga de envio grande - LSO) y la descarga de suma
de comprobacion se activan para un equipo Unicamente cuando todos los
miembros admiten esa funcién y estan configurados para ella.
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3 LAN virtuales en Windows

Este capitulo proporciona informacién sobre las VLAN en Windows para equipos.
u Descripcion general de VLAN

B “Cdémo agregar VLAN a equipos” en la pagina 18

Descripcion general de VLAN

Las LAN virtuales (VLAN) le permiten dividir su LAN fisica en partes logicas, para
crear una segmentacion légica de grupos de trabajo y para poner en marcha
politicas de seguridad entre cada segmento l6gico. Cada red VLAN definida se
comporta como una red independiente, con su trafico y sus transmisiones
aisladas de las otras, aumentando asi la eficiencia del ancho de banda dentro de
cada grupo légico. Se pueden definir hasta 64 VLAN (63 con etiquetas y 1 sin
etiqueta) para cada adaptador Marvell de su servidor mediante el controlador de
equipos NIC de QLASP (a través de la QCC GUI o la QCS CLI), de acuerdo con
la cantidad de memoria disponible en su sistema. Consulte la documentacion
correspondiente de Linux, VMware o Windows para obtener mas informacion
sobre los servicios de equipos/entrelazado NIC de sistema operativo de entrada.

Las definiciones de VLAN se crean de la siguiente forma:

Windows Server 2012 y posterior Servicio de equipos NIC de sistema
operativo de entrada Windows

Linux Servicios de entrelazado NIC de
sistema operativo de entrada

VMware Servicios de equipos NIC de sistema
operativo de entrada

NOTA

Windows Server 2012 y posteriores ofrecen compatibilidad integrada para
equipos, denominada Equipos NIC. Marvell no recomienda habilitar equipos
a través de Equipos NIC y QLASP al mismo tiempo en los mismos
adaptadores.

Los sistemas operativos Windows Server 2016 (o posteriores), Linux y
VMware no son compatibles con el controlador de equipos QLASP de Marvell.
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3—LAN virtuales en Windows
Descripcion general de VLAN

Se pueden agregar redes VLAN a un equipo/vinculo para admitir multiples redes
VLAN con diferentes Id. de VLAN. Se crea un adaptador virtual para cada VLAN
agregada.

Si bien las VLAN se usan generalmente para crear dominios de transmisién
individuales y subredes IP separadas, a veces resulta util que un servidor tenga
presencia en mas de una VLAN simultaneamente. Los adaptadores Marvell
admiten varias VLAN por puerto o por equipo, permitiendo configuraciones de red

muy flexibles.
VLA #1 = Servidor contable = Servidor principal
= (VLAN#3) = (TODAS LAS VLAN)
FE&"& 22- EEEEE r" QLogic Gigabit
' VLAN con etiquetas
VLAN #3

Segmento de
soporte compartido

w s u

i

| 3
PC #1 PC #2 PC #3 PC #4 PC #5
Dept. de software Dept. de software Ingenieria Contabilidad Ingenieria/Software
(VLAN #2) (VLAN #2) (VLAN #1) (VLAN #3) (VLAN #1 y #2)
QLogic Gigabit

VLAN con etiquetas

llustracion 3-1. Ejemplo de servidores que admiten multiples VLAN con etiquetas

La llustracion 3-1 muestra un ejemplo de una red que utiliza VLAN. En este
ejemplo de red, la LAN fisica consta de un conmutador, dos servidores y cinco
clientes. La LAN se organiza légicamente en tres VLAN diferentes; cada una
representa una subred IP diferente. La Tabla 3-1 describe las caracteristicas de
esta red.

Tabla 3-1. Topologia de red VLAN de ejemplo

Componente Descripcion

VLAN #1 Una subred IP que consta del Servidor principal, PC #3 y PC #5.
Esta subred representa un grupo de ingenieria.
VLAN #2 Incluye el servidor principal, PC #1 y PC#2 a través del segmento de

soporte compartido y PC #5. Esta VLAN es un grupo de desarrollo
de software.
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Tabla 3-1. Topologia de red VLAN de ejemplo (Continuacion)

Componente Descripciéon

VLAN #3 Incluye el servidor principal, el servidor contable y PC #4. Esta
VLAN es un grupo contable.

Servidor Un servidor de alto uso al que se debe acceder desde todas las
principal VLAN y subredes IP. El Servidor principal tiene un adaptador Marvell
instalado. Se accede a las tres subredes IP a través de la Unica
interfaz de adaptador fisico. El servidor esta conectado a una de las
bocas del conmutador, que esta configurada para las VLAN #1, #2 y
#3. Tanto el adaptador como el puerto del conmutador conectado
tienen activa las etiquetas. Debido a las capacidades de etiquetado
de VLAN de ambos dispositivos, el servidor puede comunicarse en
las tres subredes de IP de esta red, pero continia manteniendo
separacion de transmision entre todas ellas.

Servidor Solo disponible para VLAN #3. El Servidor contable esta aislado de
contable todo el trafico de las VLAN #1 y #2. El puerto del conmutador
conectado a este segmento tiene inactivo el etiquetado.

PC #1y#2 Conectado a un concentrador de soportes compartido que luego se
conecta al conmutador. Los PC #1 y #2 pertenecen solo a la VLAN
#2 y estan logicamente en la misma subred IP que el servidor
principal y PC #5. El puerto del conmutador conectado a este
segmento tiene inactivo el etiquetado.

PC #3 Un miembro de la VLAN #1, PC #3 puede comunicarse solo con el
Servidor principal y PC #5. El etiquetado no esta activado en el
puerto del conmutador PC #3.

PC #4 Un miembro de la VLAN #3, PC #4 solo puede comunicarse con los
servidores. El etiquetado no esta activado en el puerto del
conmutador PC #4.

PC #5 Un miembro de las VLAN #1 y #2, PC #5 tiene instalado un
adaptador de Marvell. Esta conectado al puerto #10 del conmutador.
Tanto el adaptador como el puerto del conmutador estan
configurados para las VLAN #1 y #2 y tienen el etiquetado activado.
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NOTA

El etiquetado de VLAN solo debe estar activado en puertos de conmutador
que crean enlaces troncalizados a otros conmutadores o en puertos
conectados a estaciones finales con capacidad de etiquetado, tales como
servidores o estaciones de trabajo con adaptadores Marvell.

Para Hyper-V®, cree VLAN en conexion de vSwitch-a-VM en lugar de en un
equipo, para permitir que se produzcan migraciones directas de VM sin
tener que asegurarse de que el futuro sistema host tenga una configuracién
de VLAN de equipo que coincida.

Cémo agregar VLAN a equipos

Cada equipo del adaptador QLASP de Marvell admite hasta 64 VLAN (63 con
etiquetas y 1 sin etiqueta). Observe que solo los adaptadores Marvell y los
adaptadores AceNIC de Alteon® pueden formar parte de un equipo con VLAN.
Con multiples VLAN en un adaptador, un servidor con un solo adaptador puede
tener una presencia légica en multiples subredes IP. Con multiples VLAN en un
equipo, un servidor puede tener una presencia légica en multiples subredes IP y
aprovechar el equilibrio de cargas y errores.

NOTA

Puede configurar adaptadores que sean miembros de un equipo de
conmutacién por error que también admitan VLAN. Como las VLAN no son
compatibles con un LOM de Intel, si un LOM de Intel es miembro de un
equipo de conmutacién por error, no podra configurar VLAN para dicho
equipo.
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Instalacion del hardware

Este capitulo se aplica a las tarjetas de interfaz de red integradas BCM57xx y
BCM57xxx de Marvell. La instalacién del hardware trata la siguiente informacion:

Requisitos del sistema
“Precauciones de seguridad” en la pagina 21
“Lista de verificacion previa a la instalacion” en la pagina 21

“Instalacion del NIC integrado” en la pagina 22

NOTA

Personal de mantenimiento: Este producto solo se debe instalar en una
ubicacién de acceso restringido (RAL).

Requisitos del sistema

Antes de instalar adaptadores BCM57xx y BCM57xxx de Marvell, compruebe que
su sistema cumpla los requisitos de hardware y sistema operativo que se
describen en esta seccion.

Requisitos del hardware

Equipo con IA32 o EMT64 que cumpla con los requisitos del sistema
operativo

Una ranura abierta para PCl Express. Dependiendo de la compatibilidad
con PCI Express en su adaptador, la ranura puede corresponderse con uno
de los siguientes tipos:

0  PCI Express 1.0a x1
U  PCI Express 1.0a x4
U PCI Express Gen2 x8
U PCIl Express Gen3 x8

Compatibilidad con ancho de banda de 10 Gbps de dos puertos completos
en PCIl Express Gen2 x8 o ranuras mas rapidas.

128 MB RAM (minimo)

19 BC0054508-09 M



4—Instalacion del hardware
Requisitos del sistema

Requisitos del sistema operativo

NOTA

Debido a que la Dell Update Packages Version xx.xx.xxx User’s Guide no
se actualiza al mismo tiempo que esta guia del usuario de adaptadores
Ethernet, considere los sistemas operativos mostrados en esta seccion

como los mas actuales.

Esta seccion describe los requisitos para cada sistema operativo compatible.

General

Se requiere la siguiente interfaz de host:

[ | Interfaz Host PCI Express v1.0a, x1 (o superior)

Microsoft Windows

Una de las siguientes versiones de Microsoft Windows:

[ | Windows Server 2019
Windows Server 2016
Windows Server 2012
Windows Server 2012 R2

Linux

Una de las siguientes versiones de Linux:
Red Hat Enterprise Linux (RHEL) 8.1

RHEL 8.0
RHEL 7.7
RHEL 7.6

SLES 15 SP1
SLES 12 SP4

VMware ESXi

Una de las siguientes versiones de vSphere® ESXi:

[ | VMware ESXi 6.7 U3
[ | VMware ESXi 6.5 U3

Citrix XenServer

Las siguientes versiones de Hypervisor:

[ | Hypervisor 8.2
B Hypervisor 7.1 CU

SUSE Linux Enterprise Server (SLES) 15

20

BC0054508-09 M



4—Instalacién del hardware
Precauciones de seguridad

Precauciones de seguridad

A ADVERTENCIA

La instalaciéon del adaptador se realiza en un sistema que funciona con
tensiones que pueden ser letales. Antes de abrir la carcasa de su sistema,
debe cumplir las siguientes precauciones para protegerse contra lesiones y
evitar dafios en los componentes del sistema.

B Quitese cualquier objeto metalico o joya de las manos y mufiecas.
B Asegurese de utilizar solo herramientas aisladas o no conductoras.

B Antes de tocar los componentes internos, asegurese de que el sistema
esté apagado y desconectado.

B Instale o elimine los adaptadores en un entorno sin electricidad estatica.
Se recomienda el uso de una mufequera antiestatica conectada
correctamente a tierra u otros dispositivos personales antiestaticos,
ademas de una alfombra antiestatica.

Lista de verificacion previa a la instalacion

1.

Asegurese de que su sistema cumpla los requisitos de hardware y software
enumerados en “Requisitos del sistema” en la pagina 19.

Asegurese de que el sistema utilice el BIOS mas reciente.

NOTA

Si ha adquirido el software del adaptador en un disco o en el sitio Web
de soporte Dell (http://support.dell.com), compruebe la ruta de acceso
a los archivos del controlador del adaptador.

Si el sistema esta activo, ciérrelo.

Una vez completado el cierre del sistema, apaguelo y desenchufe el cable
de alimentacién.

Extraiga el adaptador de la caja y coléquelo sobre una superficie
antiestatica.

Compruebe que no haya signos de dafos visibles en el adaptador,
especialmente en el conector del borde. Nunca trate de instalar un
adaptador danado.
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Instalacion del NIC integrado

Las siguientes instrucciones se aplican a la instalacion de adaptadores Marvell
BCM57xx y BCM57xxx (NIC integrado) en la mayoria de los sistemas. Consulte a
los manuales proporcionados con su sistema para obtener informacion sobre la
realizaciéon de estas tareas en su sistema especifico.

Instalacion del NIC integrado

1.

Revise Precauciones de seguridad y Lista de verificacion previa a la
instalacion. Antes de instalar el adaptador, asegurese de que la
alimentacion de su sistema se encuentre APAGADA, el cable de
alimentacion se encuentre desenchufado y cumpla con los siguientes
procedimientos de conexién a tierra.

Abra la carcasa del sistema y seleccione la ranura segun el adaptador, que
puede ser del tipo PCle® 1.0a x1, PCle 1.0a x4, PCle Gen2 x8, PCle Gen3
x8 u otra ranura correspondiente. Un adaptador de menor ancho puede
colocarse en una ranura de mayor ancho (x8 en x16), aunque un adaptador
de mayor ancho no puede colocarse en una ranura de menor ancho (x8 en
x4). Si no sabe cémo identificar una ranura PCI Express, remitase a la
documentacion de su sistema.

Retire la cubierta vacia de la ranura que ha seleccionado.

Alinee el borde del conector PCI Express del adaptador con la ranura del
conector en el sistema.

Aplicando presién pareja en ambos extremos de la tarjeta, empuje la tarjeta
del adaptador hasta que quede correctamente asentada. Cuando el
adaptador esté correctamente asentado, los conectores del puerto del
adaptador se alinea con la apertura de la ranura y la placa se desliza contra
el chasis del sistema.

PRECAUCION

No ejerza demasiada fuerza para encajar la tarjeta, ya que se puede
danfar el sistema o el adaptador. Si tiene dificultades al encajar el
adaptador, extraigalo, vuelva a alinearlo e inténtelo nuevamente.

Asegure el adaptador con el gancho o el tornillo provisto.

Cierre el gabinete del sistema y desconecte cualquier dispositivo personal
antiestatico.
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Conexion de los cables de red

Los adaptadores Marvell BCM57xx y BCM57 xxx pueden incluir un conector RJ45
para conectar el sistema a un segmento de cable de cobre Ethernet, o bien un

conector de fibra éptica para conectar el sistema a un segmento de fibra éptica
Ethernet.

NOTA

Esta seccion no corresponde a los servidores blade.

Cable de cobre
Para conectar un cable de cobre:

1.  Seleccione un cable apropiado. La Tabla 4-1 indica los requisitos de cables
de cobre para conectar a puertos 100 y 1000BASE-T y 10GBASE-T.

Tabla 4-1. Especificaciones de cable 100/1000BASE-T y 10GBASE-T

Tipo de puerto Conector Medios de soporte fisico Distancia maxima

100/1000BASE-T? RJ45 CAT-5b UTP 100 m (328 pies)
10GBASE-T RJ45 CAT-6°c UTP 40 m (131 pies)
CAT-6a y CAT-7 ¢ UTP 100 m (328 CAT-pies)

a | a sefalizacion 1000BASE-T requiere cuatro pares trenzados de cableado equilibrado Categoria
5, segun se especifica en ISO/IEC 11801:2002 y ANSI/EIA/TIA-568-B.

b El requisito minimo es CAT-5. Compatibilidad completa con CAT-5e, CAT-6, CAT-6a y CAT-7.

¢ La sefalizaciéon 10GBASE-T requiere cuatro pares trenzados de cableado equilibrado CAT-6 o
CAT-6A (CAT-6 aumentada) segun se especifica en ISO/IEC 11801:2002 y ANSI/TIA/EIA-568-B.

2.  Conecte un extremo del cable al conector RJ45 del adaptador.

3.  Conecte el otro extremo del cable a un puerto de red RJ45 Ethernet.
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Fibra optica

Para conectar un cable de fibra 6ptica:

1.  Seleccione un cable apropiado. La Tabla 4-2 indica los requisitos de cables
de fibra 6ptica para conectar a puertos 1000 y 2500BASE-X. Consulte
también las tablas en “Mddulos SFP+ admitidos por NIC” en la pagina 288.

Tabla 4-2. Especificaciones de fibra optica 1000/2500BASE-X

Conector

Medios de soporte

fisico

Distancia
EYV(E!]

1000BASE-X

2500BASE-X 2

Transformador con factor de pequefio
formato (SFF) con sistema de
conexion LC™

(Infineon® niimero de pieza
V23818-K305-L57)

Transformador con factor de pequefio
formato (SFF) con sistema de
conexion LC™

(Finisar® nimero de pieza
FTLF8542E2KNV)

Fibra multimodo (MMF)

Sistema optimizado para
fibra con gradiente de
indice de 62,5/50 um

Fibra multimodo (MMF)

Sistema optimizado para
fibra con gradiente de
indice de 62,5/50 ym

550 m
(1804 pies)

550 m
(1804 pies)

a Sistemas eléctricos conformes con IEEE 802.3ae-2002 (XAUI). 2500BASE-X es un término utilizado por Marvell para
describir el funcionamiento a 2,5 Gbp (3,125GBd).

2.  Conecte un extremo del cable al conector de fibra éptica del adaptador.

3.  Conecte el otro extremo del cable a un puerto de red Ethernet de fibra

Optica.
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CiM

Capacidad de
administracion

La informacién sobre la capacidad de administracion incluye:
m CIM
B “API del adaptador de bus de host” en la pagina 26

El modelo de informaciéon comun (CIM) es un estandar de la industria definido por
la Grupo de trabajo de administracion distribuida (DMTF). Microsoft instala CIM
en plataformas Windows Server. Marvell es compatible con CIM en plataformas
de Windows Server y Linux.

La implementacion Marvell de CIM proporciona diferentes clases para
proporcionar informacion a los usuarios a través de aplicaciones cliente de CIM.
Tenga en cuenta que el proveedor de datos CIM de Marvell solo proporcionara
datos y los usuarios pueden elegir su software cliente CIM preferido para analizar
la informacion expuesta por el proveedor CIM de Marvell.

El proveedor CIM de Marvell proporciona informacién a través de las clases
siguientes:

u La clase QLGC NetworkAdapter proporciona informacion del adaptador
de red perteneciente a un grupo de adaptadores que incluyen controladores
de Marvell y de otros proveedores.

[ | La clase QLGC ExtraCapacityGroup proporciona configuracion de
equipo para QLASP. La instalacion actual proporciona informacion de
equipo e informacion de adaptadores de red fisicos en el equipo.
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QLASP proporciona sucesos a través de registros de sucesos. Para inspeccionar
0 supervisar estos sucesos, utilice el Visor de sucesos proporcionado por
plataformas Windows Server o el CIM. El proveedor CIM de Marvell también
proporciona informacién de sucesos a través del modelo de sucesos genéricos
de CIM. Estos sucesos son InstanceCreationEvent,
_InstanceDeletionEveEy ___InstanceModificationEvent y son
definidos por CIM. Para recibir correctamente los sucesos, CIM requiere que la
aplicacion cliente registre los sucesos desde la propia aplicacion cliente,
mediante consultas como los ejemplos que se indican a continuacion:

SELECT * FROM _ InstanceModificationEvent

where TargetInstance ISA “QLGC NetworkAdapter”

SELECT * FROM _ InstanceModificationEvent

where TargetlInstance ISA "QLGC ExtraCapacityGroup"

SELECT * FROM _ InstanceCreationEvent

where TargetInstance ISA "QLGC NetworkAdapter"

SELECT * FROM _ InstanceDeletionEvent

where TargetInstance ISA "QLGC NetworkAdapter"

SELECT * FROM _ InstanceCreationEvent

where TargetInstance ISA "QLGC ActsAsSpare"

SELECT * FROM _ InstanceDeletionEvent

where TargetInstance ISA "QLGC ActsAsSpare"

Para obtener informacion detallada sobre estos sucesos, consulte la
documentacion de CIM:

http://www.dmtf.org/sites/default/files/standards/documents/DSP0004V2.3 final.pdf

Marvell también implementa SMI-S, que define los perfiles de administracion CIM
para sistemas de almacenamiento.

API del adaptador de bus de host

Marvell es compatible con la HBAAPI comun de la SNIA en sistemas operativos
Windows y Linux. La HBAAPI comun es una interfaz del programa de aplicacion
para la administracion de los adaptadores de bus del host de Fibre Channel.
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6 Software del controlador
Boot Agent

Este capitulo cubre como configurar MBA en el entorno de cliente y en el de
servidor:

®  Vision general
B “Configuracion de MBA en un entorno de cliente” en la pagina 28

B “Configuracién de MBA en un entorno de servidor Linux” en la pagina 35

Vision general

Marvell BCM57xx y BCM57xxx Los adaptadores admiten Pre-execution
Environment (PXE), Remote Program Load (RPL), iISCSI, y Bootstrap Protocol
(BOOTP). EI Multi-Boot Agent (MBA) de Marvell es un médulo de software que
permite al ordenador de red iniciarse con las imagenes que proporcionan los
servidores remotos a lo largo de la red. El controlador MBA de Marvell cumple
con la especificacion PXE 2.1 y se incluye con imagenes binarias divididas. Estas
imagenes se encuentran en el firmware del adaptador y ofrecen flexibilidad a los
usuarios en distintos entornos donde la placa base puede tener o no una
codificacién integrada.

El médulo MBA opera en un entorno cliente/servidor. Una red consta de uno o
mas servidores de inicio que proporcionan imagenes de inicio a equipos multiples
a través de la red. La implementacion por parte de Marvell del médulo del
firmaware MBA ha cumplido con las pruebas satisfactoriamente en los siguientes
entornos:

B Servidor Linux Red Hat PXE. Los clientes Marvell PXE pueden arrancar y
usar remotamente los recursos de red (montaje NFS y demas) y ejecutar
instalaciones de Linux. En el caso de un inicio remoto, el controlador
universal de Linux se une uniformemente con la Interfaz del Controlador de
Red Universal de Marvell (UNDI) y ofrece una interfaz de red en el entorno
de cliente arrancado remotamente de Linux.

[ | Intel APITEST. El controlador PXE de Marvell satisface todas las series de
pruebas de cumplimiento de la norma API.
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B Servicios de implementacion de Windows (WDS). Para ampliar las
funcionalidades mas alla de la conectividad basica de la red al cargar el
sistema operativo a través de Microsoft WDS, genere una imagen de WinPE
(3.0 o posterior) mediante el controlador EVBD o Network Driver Interface
Specification (NDIS).

Configuracion de MBA en un entorno de cliente

La configuracion del MBA en un entorno de cliente requiere los siguientes pasos:
1. Configuracién del controlador MBA.

2.  Configuracién del BIOS para el orden de inicio.

Configuracién del controlador MBA

Esta seccidn trata sobre la configuracion del controlador MBA (ubicado en el
firmware del adaptador) en los modelos NIC integrados del adaptador de red
Marvell. Para configurar el controlador MBA en los modelos LOM del adaptador
de red Marvell, consulte la documentacion de su sistema, ya que este controlador
se encuentra en el BIOS del sistema.

NOTA

Puede usar la utilidad Comprehensive Configuration Management Marvell
(Administracion de configuracion integral - CCM) de QLogic o Unified
Extensible Firmware Interface (UEFI) para configurar el adaptador de un
controlador MBA a la vez segun se describe en el siguiente procedimiento.

CCM solo esta disponible cuando el sistema esta en modo heredado; no
esta disponible en el modo de arranque UEFI. Las paginas de configuracién
del dispositivo UEFI estan disponibles en ambos modos.
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Uso de la Administracion de configuracion integral
Para usar CCM para configurar el controlador MBA:
1. Reinicie el sistema.

2.  Presione las teclas CTRL+ S en los cuatro segundos posteriores al
momento en que se le indique hacerlo. Aparece una lista de adaptadores.

a. Seleccione el adaptador que desee configurar y presione la tecla
INTRO. Aparece Main Menu (Menu principal).

b.  Seleccione MBA Configuration (Configuracion de MBA) para ver el
MBA Configuration Menu (Menu de configuracion de MBA), tal como
se muestra en la llustracion 6-1.

Comprehens Conf iguration Management v?.12.1
Copyright (( 014 QLogic Corporation
All rights reserved.

= MBA Configuration Menu

Option ROM : Enabled

Boot Protocol giscst |
Boot Strap Type ! Auto

Hide Setup Prompt : Disabled

Setup Key Stroke : Ctrl-3

Banner Message Timeout : 5 Seconds
Link Speed - s
Pre-boot Wake On LAN : bled
ULAN Mode : Disabled
ULAN 1D :

Boot Retry Count

Select Boot Protocol
[«i»>1[Enter]1[Spacel: oll Value: [Till:Next Ent Cl:Quit
Current Adapter:Primary, Bus=01 Device=00 Func=00, MAC :10:18:E3:A7:A0

llustracion 6-1. Menu de configuracion de MBA de CCM
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3. Para acceder al elemento Boot Protocol (Protocolo de inicio), pulse las
teclas de direccion HACIA ARRIBA y HACIA ABAJO. Si hay disponible
otros protocolos de inicio ademas de Preboot Execution Environment
(PXE), presione las teclas FLECHA HACIA LA DERECHA o FLECHA
HACIA LA IZQUIERDA para seleccionar el protocolo de inicio deseado:
FCoE 0 iSCSI.

NOTA

Para LOM con capacidad iSCSI y FCoE, establezca el protocolo de
inicio a través del BIOS. Consulte la documentacién del sistema para
obtener mas informacion.

NOTA

Si tiene varios adaptadores en su sistema y no esta seguro de cual es
el adaptador que esta configurando, presione las teclas CTRL+F6, lo
que hace que el LED del puerto del adaptador comience a parpadear.

4.  Para desplazar por y cambiar los valores de los otros elementos de mend,
presione las teclas de direccion FLECHA ARRIBA, FLECHA ABAJO,
FLECHA 1ZQ. y FLECHA DER..

5.  Para guardar la configuracion, presione la tecla F4.

Cuando haya finalizado, presione la tecla ESC.
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Uso de UEFI
Para utilizar UEFI para configurar el controlador MBA:
1. Reinicie el sistema.

2.  Entre en el menu de configuracion del BIOS del sistema System Setup
(Configuracion del sistema) Device Settings (Configuracién del dispositivo)
(consulte la llustracion 6-2).

DELLEMC | System Setup

System Setup

System Setup Main Menu

System BIOS
IDRAC Settings

Device Settings

llustracion 6-2. Configuracion del sistema, configuracion del dispositivo
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3.  Seleccione el dispositivo en el que desea cambiar la configuracion MBA
(consulte la llustracion 6-3).

System Setup

Device Settings

Integrated RAID Controller 1: Dell FERC <PERC H330 Mini= Configuration Utility

Integrated MIC 1 Paort 1: QLogic 577xx/578xx 10 Gh Ethernet BCMETE00 - 78:2B:CE:5B:9E:52

Integrated MIC 1 Port 2: QLogic 577xx/578xx 10 Gh Ethernet BCMSTE00 - 78:2B:CE:5B:9E:54

Integrated MIC 1 Port 3: QLogic 577x/578xx 1 Gh Ethernet BCMSTE00 - 78:2B:CB:5B:9E:56

Integrated MIC 1 Port 4: Qlogic 5770/578xx 1 Gh Ethernet BCMSTE00 - 78:2B:CE:5B:9E:58

Flease note: Only devices which conform to the Human Interface Infrastructure (HIl) in the UEFI
Specification are displayed in this menu.

6 Configure Device Parameters.

llustracion 6-3. Configuracién del dispositivo
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4.  En Main Configuration Page (Pagina de configuracién principal),
seleccione NIC Configuration (Configuracion NIC) (consulte la la
llustracion 6-4)

Integrated NIC 1 Port 1: QLogic 577xx/578xx 10 Gb Ethernet BCM57800 - 78:2B:CB:5B:9E:52

Main Configuration Page

Main Configuration Page

Firmwiare Image Properties

Device Level Configuration

MIC Configuration
ISCSI Configuration

FCoE Configuration

Blink LEDs 0

Chip Type BCMS57800 BO

PCI Device ID 168A

PCl Address 18:00:00

Link Status Connected

MAC Address T8:2B:CB:5B9E:S2
Virtual MAC Address T8:2B:CB:5B9E:S2
iSCSI Offload MAC Address 00:00:00:00:00:00
Virtual ISCS] OFfload MAT AAArESS e 00:00:00:00:00:00

FIP MAC Address 00:00:00:00:00:00
Virtual FIP MAC Address 00:00:00:00:00:00
World Wide Node Name 20:00:00:00:00:00:00:00
Virtual World YWide Node Name 20:00:00:00:00:00:00:00
World Wide Port Name 20:01:00:00:00:00:00:00
Virtual World Wide Port Name 20:01:00:00:00:00:00:00

o Firmwiare image information.

llustracion 6-4. Main Configuration Page (Pagina de configuracién principal)
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En la pagina de configuracién de NIC (consulte la llustracién 6-5), use el
menu desplegable Legacy Boot Protocol (Protocolo de inicio heredado)
para seleccionar el protocolo de inicio de su eleccion, si existen protocolos
de inicio disponibles que no sean Preboot Execution Environment (PXE)
(Entorno de ejecucion de arranque previo). Si esta disponible, otros
protocolos de inicio incluyen iSCSI y FCoE. Los puertos de 1GbE de
BCM57 de velocidad fija de 800 solo admiten inicios remotos PXE e iSCSI.

Main Configuration Page > NIC Configuration

QlLogic 577xxI578xx 10 Gb Ethernet BCM57800 - 78:2B:CB:5B:SE:52

Legacy Boot Protocol

Boot Strap Type

Hide Setup Prompt

Setup Key Stroke

Banner Message Timeout
Link Speed

Walke On LAN
Virtual LAN Mode

Yirtual LAN D

EBoot Retry Count

0 Select a non-UEFI Boot Protocol to be used.

|None

|Auto Detect
@ Disabled
@ Ctrl-5 O Ctrl-B

5

O 1Gbps @ 10 Ghps

3 Enabled

@ Disabled © Enabled
@ Disabled © Enabled
1

|No Retry

llustracion 6-5. NIC Configuration (Configuracion NIC)

NOTA

Para los LOM que se pueden iniciar con iSCSI, el protocolo de inicio
se configura mediante el BIOS. Consulte la documentacion del
sistema para obtener mas informacion.

Presione las teclas de direccion FLECHA ARRIBA, FLECHA ABAJO,
FLECHA 1ZQ. y FLECHA DER. para desplazarse y cambiar los valores de

otros elementos del menu, si lo desea.

Seleccione Back (Atras) para volver al menu principal

Seleccione Finish (Finalizar) para guardar y salir.
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Configuracion del BIOS

Para iniciar el sistema desde la red con el MBA, haga que el adaptador con el
MBA activado sea el primer dispositivo iniciable en el BIOS. Este procedimiento
depende de la implementacion del BIOS del sistema. Consulte el manual del
usuario del sistema para mas instrucciones.

Configuracion de MBA en un entorno de servidor

Linux

La distribucion Linux Red Hat Enterprise cuenta con compatibilidad para el
servidor PXE. Permite a los usuarios realizar una instalacion completa de Linux
de forma remota a través de la red. La distribucion se entrega junto con las copias
de inicio boot kernel (vmlinuz) y initial ram disk (initrd), que estan ubicadas en el
disco#1 de Red Hat:

/images/pxeboot/vmlinuz

/images/pxeboot/initrd.img

Consulte la documentacién de Red Hat para recibir instrucciones sobre cémo
instalar PXE Server en Linux.

El archivo Initrd.img distribuido con Red Hat Enterprise Linux, sin embargo,
no tiene un controlador de red Linux para los adaptadores Marvell BCM57xx y
BCM57xxx. Esta version requiere un disco de controlador para los controladores
gue no son parte de la distribucién estandar. Puede crear un disco de controlador
para los adaptadores Marvell BCM57xx y BCM57 xxx desde la imagen distribuida
con el CD de instalacion. Consulte el archivo Readme.txt de Linux para
obtener mas informacion.
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Software del controlador de
Linux

La informacién sobre el software del controlador para Linux incluye:
Introduccion
“Limitaciones” en la pagina 37
“Paquetes” en la pagina 38
“Instalacion del software del controlador de Linux” en la pagina 39
“Descarga o eliminacion del controlador de Linux” en la pagina 45

“Revision de archivos PCI (opcional)” en la pagina 47

[

[

[

[

[

[

B “Instalaciones de red” en la pagina 48

B “Configuracion de valores para las propiedades opcionales” en la pagina 48
B “Controladores predeterminados” en la pagina 55
B “Mensajes del controlador” en la pagina 57
B “Equipos con entrelazado de canales” en la pagina 62
B “Estadisticas” en la pagina 62

[

“Descarga iSCSI de Linux” en la pagina 63
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Introduccion

Esta seccion trata sobre los controladores para Linux para los adaptadores de red
Marvell BCM57xx y BCM57xxx enumerados en la Tabla 7-1.

Tabla 7-1. Marvell BCM57xx y BCM57xxx Controladores Linux

Controlador
Linux:

Descripcién

bnx2 Controlador de Linux para adaptadores de red BCM57xx 1 Gb. Este controlador
controla directamente el hardware y es responsable de enviar y recibir los paquetes
Ethernet en nombre de la pila de red del host de Linux. El controlador también recibe
y procesa las interrupciones del dispositivo, en nombre de si mismo (para funciones
de red de Capa 2) y en nombre del controlador C-NIC (para descarga iSCSI).

bnx2x Controlador de Linux para adaptadores de red BCM57xxx 1 Gb/10 Gb. Este
controlador controla directamente el hardware y es responsable de enviar y recibir
los paquetes Ethernet en nombre de la pila de red del host de Linux. El controlador
también recibe y procesa las interrupciones del dispositivo, en nombre de si mismo
(para funciones de red de Capa 2) y en nombre de los controladores bnx2fc (FCoE)
y C-NIC.

chic El controlador C-NIC proporciona la interfaz entre los controladores del protocolo de
capa superior de Marvell (por ejemplo, almacenamiento) y los adaptadores de red
BCM57xx y BCM57xxx de 1 Gb y 10 Gb de Marvell. El médulo C-NIC funciona con
los controladores de red bnx2 y bnx2x en la salida y los controladores bnx2fc (FCoE)
y bnx2i (iSCSI) en la entrada.

bnx2i Controlador del adaptador de bus de host iISCSI de Linux que permite la descarga
iISCSI en los adaptadores de red BCM57xx y BCM57xxx de 1 Gb y 10 Gb.

bnx2fc El controlador de modo kernel Linux FCoE se utiliza para proporcionar una capa de
traduccion entre la pila SCSI Linux y el firmware y hardware FCoE de Marvell.
Ademas, el controlador se comunica con la capa de red para transmitir y recibir
tramas encapsuladas de FCoE en nombre de libfc/libfcoe de Open-FCoE
abierto para FIP y la deteccién del dispositivo.

Limitaciones

Los controladores Linux tienen las limitaciones que se describen a continuacion:

Limitaciones de controlador bnx2

[ | Limitaciones de controlador bnx2x
[ | Limitaciones de controlador bnx2i
[ | Limitaciones de controlador bnx2fc
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Paquetes

Limitaciones de controlador bnx2

La version actual del controlador se ha probado en kernels 2.4.x, empezando por
el kernel 2.4.24 y todos los kernels 2.6.x y 3.x. Es posible que el controlador no
compile en kernels anteriores a 2.4.24. Las pruebas se concentran en
arquitecturas i386 y x86_64. Solo se han realizado pruebas limitadas en algunas
otras arquitecturas.

Algunos kernels pueden requerir la realizacion de cambios menores de los
archivos de origen y de Makefile. Ademas, el Makefile no compila el controlador
C-NIC en kernels anteriores a 2.6.31.

La descarga iSCSI solo se admite en los kernels 2.6.31 y posteriores.

RHELS.4 y posterior tiene un cédigo con backport para admitir el controlador
C-NIC; se admiten estas distribuciones.

Limitaciones de controlador bnx2x

La versidn actual del controlador ha sido probada en kernels 2.6.x, comenzando
en el kernel 2.6.9. Es posible que el controlador bnx2x no compile en kernels
anteriores a 2.6.9. Las pruebas se concentran en arquitecturas i386 y x86_64.
Solo se han realizado pruebas limitadas en algunas otras arquitecturas. Algunos
kernels pueden requerir la realizacién de cambios menores de los archivos de
origen y de makefile.

Limitaciones de controlador bnx2i

La versién actual del controlador ha sido probada en kernels 2.6.x, comenzando
en el kernel 2.6.18. Es posible que el controlador bnx2i no compile en kernels
anteriores. Las pruebas se concentran en arquitecturas i386 y x86_64.

Limitaciones de controlador bnx2fc

La versidn actual del controlador ha sido probada en kernels 2.6.x, comenzando
en el kernel 2.6.32, que se incluye en la distribucion RHEL 6.1. Es posible que el
controlador bnx2fc no compile en kernels anteriores. Las pruebas se limitan a
arquitecturas i386 y x86_64.

Paquetes

Los controladores Linux se distribuyen en los siguientes formatos de paquetes:

Paquetes Dynamic Kernel Module Support (DKMS)

u netxtreme2-version.dkms.noarch.rpm
u netxtreme2-version.dkms.src.rpm
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Paquetes Kernel Module (KMP)
B SLES:

[l netxtreme2-kmp-[kernel]-version.i586.rpm
a netxtreme2-kmp-[kernel] -version.x86 64.rpm

B  Red Hat

a kmod-kmp-netxtreme2-{kernel]-version.i686.rpm
a kmod-kmp-netxtreme2-{kernel]-version.x86 64.rpm

La utilidad de administracion de la CLI de QLogic Control Suite (QCS) también se
distribuye como un paquete RPM (QCS-{version}.{arch}.rpm).

Paquetes de origen

Se incluyen archivos fuente idénticos para la creacion del controlador en los
paquetes fuente RPM y TAR. El archivo TAR complementario contiene utilidades
adicionales, tales como revisiones e imagenes de disco del controlador para la
instalacion de red.

A continuacién se enumeran los archivos incluidos:

B netxtreme2-version.src.rpm: Paquete RPM con origen de
controlador BCM57xx y BCM57xxx bnx2, bnx2x, cnic, bnx2fc, bnx2ilibfc y
libfcoe.

B netxtreme2-version.tar.gz: Paquete TAR comprimido con origen de
controlador BCM57xx y BCM57xxx bnx2, bnx2x, cnic, bnx2fc, bnx2i, libfc y
libfcoe.

B iscsiuio-version.tar.gz: herramienta binaria de administracion del
espacio del usuario iISCSI.

El controlador Linux depende de las herramientas de administracion de
userspace de Open-FCoE como procesador frontal para controlar las interfaces
de FCoE. Los nombres de paquete de las herramientas Open-FCoE son
fcoe-utils y open-fcoe.

Instalacion del software del controlador de Linux

Los procedimientos para la instalacion del software del controlador para Linux
incluyen:

[ | Instalacion del paquete RPM de origen
u Creacion del controlador desde el archivo TAR de origen

u Instalacion del paquete del controlador DKMS RPM binario
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[ | Instalacion del paquete del controlador KMOD y KMP binario

NOTA

Si esta cargado un controlador bnx2x, bnx2i o bnx2fc y se actualiza el
kernel de Linux, se debe recopilar el médulo del controlador, si éste se
instalo utilizando el paquete RPM fuente o el paquete TAR. Este requisito no
se aplica al DKMS RPM de origen.

Instalacion del paquete RPM de origen

A continuacién se presentan las pautas para la instalacion del paquete RPM de
origen del controlador.

Requisitos previos

[ | Fuente kernel de Linux

B Compilador C

Para instalar y configurar el paquete RPM de origen:
1. Instale el paquete RPM fuente:

rpm -ivh netxtreme2-<version>.src.rpm

2.  Cambie el directorio a la ruta de acceso del RPM y cree el RPM binario para
su kernel.

NOTA

Para RHEL 8, instale el paquete kernel-rpm-macros Yy
kernel-abi-whitelists antes de crear el RPM binario.

Para RHEL:

cd ~/rpmbuild

rpmbuild -bb SPECS/netxtreme2.spec
Para SLES:

cd /usr/src/packages
rpmbuild -bb SPECS/netxtreme2.spec

3. Instale el RPM recién compilado:
rpm -ivh RPMS/<arch>/netxtreme2-<version>.<arch>.rpm

La opciébn --force puede ser necesaria en algunas distribuciones de
Linux si se generan conflictos.
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10.

1.

Para la descarga de FCoE, instale la utilidad Open-FCoE.

Para RHEL 7.5 y posteriores, la version de fcoe-utils 0 open-fcoe
incluida en su distribucion es suficiente y no se proporcionan
actualizaciones inmediatas.

Si esta disponible, la instalacién con yum resuelve las dependencias
automaticamente. De lo contrario, las dependencias requeridas pueden
localizarse en el medio de instalacion del sistema operativo.

Para SLES 12 SP3 y posteriores, y SLES 15 y posteriores, active el FCoE y
los servicios del daemon del agente del protocolo de deteccion de capa de
enlace (lldpad) para descarga de FCoE y solo lidpad para TLV de descarga
iSCSI como se muestra a continuacion:

chkconfig lldpad on

chkconfig fcoe on

Los controladores de bandeja de entrada se incluyen con todos los
sistemas operativos compatibles. El método mas sencillo para asegurar la
carga de los controladores recién instalados es reiniciar.

Para la descarga de FCoE, después de reiniciar, cree archivos de
configuracién para todas las interfaces ethX de FCoE:

cd /etc/fcoe
cp cfg-ethx cfg-<ethX FCoE interface name>

NOTA

Tenga en cuenta que es posible que su distribucion tenga un esquema
de asignacién de nombres diferente para los dispositivos Ethernet
(esto es, pXpX o emX en lugar de ethX).

Para descarga de FCoE o TLV de descarga iSCSI-offload-TLV, modifique
/etc/fcoe/cfg-<interface> porel ajuste DCB REQUIRED=yes a
DCB_REQUIRED=no.

Active todas las interfaces ethX.

ifconfig <ethX> up

Para SLES, utilice YaST (una herramienta de instalacion y configuracién para
openSUSE vy las distribuciones de SUSE Linux Enterprise) para configurar

sus interfaces Ethernet de modo que se inicien automaticamente durante el
inicio, configurando una direccion IP estatica o activando DHCP en la interfaz.

Para descarga de FCoE o TLV de descarga iSCSI, desactive lldpad en
interfaces de adaptador de red convergente Marvell. Este paso es necesario
porque Marvell utiliza un cliente DCBX descargado.

lldptool set-1lldp -i <ethX> adminStatus=disasbled
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12. Para descarga de FCoE o TLV de descarga iSCSI, asegurese de que se
crea /var/lib/l1ldpad/1lldpad.conf Yy que cada bloque <ethX> no
especifigque adminStatus, O si se especifica, se establezca en 0
(adminsStatus=0) como se indica a continuacion.

1l1ldp :
{
ethb

{
t1lvid00000001

{
info = "04BC305B017B73";

}s
t1vid00000002

{
info = "03BC305BO17B73";

}i
}i

13. Paradescarga de FCoE y TLV de descarga iSCSI, reinicie el servicio lldpad
para aplicar la nueva configuracion.

service lldpad restart

14. Para descarga de FCoOE, reinicie el servicio FCoE para aplicar la nueva
configuracion.

service fcoe restart

Instalacién del paquete KMP

NOTA

Los ejemplos en este procedimiento hacen referencia al controlador bnx2x,
pero también se aplican a los controladores bxn2fc y bnx2i.

Para instalar el paquete KMP:

1. Instale el paquete KMP:
rpm -ivh <file>
rmmod bnx2x

2.  Cargue el controlador como se indica a continuacion:

modprobe bnx2x
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Creacioén del controlador desde el archivo TAR de origen

NOTA

Los ejemplos utilizados en este procedimiento hacen referencia al
controlador bnx2x, pero también se aplican a los controladores bnx2i y
bnx2fc.

Para compilar el controlador del archivo TAR:
1. Cree un directorio y extraiga los archivos TAR en ese directorio:

tar xvzf netxtreme2-version.tar.gz

2.  Cree el controlador bnx2x.ko (0 bnx2x.o0)como un médulo cargable
para el kernel en ejecucion.

cd netxtreme2-version

make

3.  Cargue el controlador para probarlo (si es necesario, primero descargue el
controlador existente):

rmmod bnx2x (0 bnx2fc 0 bnx2i)

insmod bnx2x/src/bnx2x.ko (0 bnx2fc/src/bnx2fc.ko, O
bnx2i/src/bnx2i.ko)

4. Paradescarga iSCSI y descarga de FCoE, cargue el controlador C-NIC (si
corresponde):

insmod cnic.ko

5. Instale el controlador y la pagina del manual:

make install

NOTA

Consulte las instrucciones de RPM anteriores para conocer la
ubicacién del controlador instalado.

6. Instale el daemon de usuario (iscsiuio).

Consulte “Cargar y ejecutar componentes de software de iSCSI necesarios” en la
pagina 45 para obtener instrucciones para cargar los componentes de software
requeridos para utilizar la caracteristica de descarga iSCSI de Marvell.

Para configurar el protocolo y la direccion de red una vez creado el controlador,
consulte los manuales provistos con su sistema operativo.
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Instalacion del paquete del controlador DKMS RPM binario

Dynamic Kernel Module Support (Soporte del Médulo de Kernel Dinamico -
DKMS) esta disefiado para simplificar la reconstruccion de modulos cada vez que
actualiza el kernel. Para actualizar, cree un marco en el que pueda residir una
fuente de médulo dependiente del kernel.

Para instalar el paquete del controlador DKMS RPM binario:

1.

Descargue el DKMS RPM binario (dkms-version.noarch. rpm):

http://linux.dell.com/dkms/

Instale el paquete DKMS RPM binario enviando el siguiente comando:

rpm -ivh dkms-version.noarch.rpm

Instale el paquete del controlador DKMS RPM binario enviando el siguiente
comando:

rpm -ivh netxtreme2-version dkms.noarch.rpm

Verifique que su adaptador de red sea compatible con iSCSI verificando el
registro de mensajes. Si aparece el mensaje bnx2i: dev eth0 does
not support iSCSI en el registro de mensajes después de cargar el
controlador bnx2i, entonces iISCSI no es compatible. Es posible que este
mensaje no aparezca hasta que se abra la interface, como:

ifconfig eth0 up

Para utilizar iSCSI, consulte “Cargar y ejecutar componentes de software de
iISCSI necesarios” en la pagina 45 para cargar los componentes de software
necesarios. Para obtener mas informacién, visite:

http://linux.dell.com

Instalacién del paquete del controlador KMOD y KMP binario

Para instalar el paquete del controlador de médulos de kernel (KMOD) y
KMP binario:

1.

Instale el paquete del controlador KMOD y KMP RPM:
O SUSE:

netxtreme2-kmp-default-<driver ver> <kernel>-<rel>.<dist
maj.min>.<arch>.rpm

d Red Hat:

kmod-netxtreme2-<driver ver>.<dist maj.min>.<arch>.rpm
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Verifique que su adaptador de red sea compatible con iSCSI verificando el
registro de mensajes. Si aparece el mensaje bnx2i: dev eth0 does
not support iSCST en el registro de mensajes después de cargar el
controlador bnx2i, entonces iSCSI no es compatible. Es posible que este
mensaje no aparezca hasta que se abra la interface, como:

ifconfig eth0 up

Para utilizar iSCSI, consulte “Cargar y ejecutar componentes de software de
iISCSI necesarios” en la pagina 45 para cargar los componentes de software
necesarios. Para obtener mas informacion, visite:

http://linux.dell.com

Cargar y ejecutar componentes de software de
iISCSI necesarios

El paquete de software de descarga iSCSI de Marvell esta compuesto por tres
moddulos de kernel y un daemon de usuario. Los componentes de software
necesarios pueden cargarse en forma manual o mediante los servicios del
sistema.

1.

En caso necesario, descargue el controlador existente: Envie el siguiente
comando para hacerlo manualmente:

rmmod bnx2i

Cargue el controlador iSCSI. Envie uno de los siguientes comandos para
hacerlo manualmente:

insmod bnx2i.ko

modprobe bnx2i

Descarga o eliminacién del controlador de Linux

Descarga o eliminacion del controlador de una instalacion RPM

Eliminacion del controlador de una instalacion TAR
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Descarga o eliminacién del controlador de una instalaciéon
RPM

NOTA

B |os ejemplos utilizados en este procedimiento hacen referencia al
controlador bnx2x, pero también se aplican a los controladores bnx2fc y
bnx2i.

B En los kernels 2.6, no es necesario desactivar las interfaces eth# antes
de descargar el modulo del controlador.

B Si esta cargado el controlador C-NIC, descarguelo antes de descargar
el controlador bnx2x.

B Antes de descargar el controlador bnx2i, desconecte todas las sesiones
iSCSI activas a destinos.

Para descargar el controlador, especifique ifconfig para desactivar todas las
interfaces eth# abiertas por el controlador y, a continuacion, envie el siguiente
comando:

rmmod bnx2x

NOTA
El comando anterior también elimina el médulo C-NIC.

Si el controlador se instalé mediante RPM, envie el siguiente comando para
eliminarlo:

rpm -e netxtreme2

Eliminacion del controlador de una instalacion TAR

NOTA

Los ejemplos utilizados en este procedimiento hacen referencia al
controlador bnx2x, pero también se aplican a los controladores bnx2fc y
bnx2i.

Si el controlador se instalé mediante el comando make install desde el archivo
TAR, elimine manualmente el archivo del controlador bnx2x.kodesde el
sistema operativo. Remitase a “Instalacién del paquete RPM de origen” en la
pagina 40 para conocer la ubicacion del controlador instalado.
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Desinstalacion de QCS con el paquete RPM

Para desinstalar QCS CLI y/o el agente RPC asociado con el paquete RPM para
Linux, emita el siguiente comando:

% rpm -e <package_name>.rpm
Donde <package_name> es uno de los siguientes:
QCS CLI QCS-CLI-<version>-<arch>.rpm

Agente RPC  glnxremote-<version>.<arch>.rpm

Revision de archivos PCI (opcional)

NOTA

Los ejemplos utilizados en este procedimiento hacen referencia al
controlador bnx2x, pero también se aplican a los controladores bnx2fc y
bnx2i.

Para que las utilidades de detecciéon de hardware, como Red Hat kudzu,
identifiquen correctamente los dispositivos compatibles con bnx2, es posible que
sea necesario actualizar una serie de archivos que contienen informacion del
proveedor PCI y del dispositivo. Aplique las actualizaciones ejecutando las
secuencias de comandos provistas en el archivo TAR complementario. Por
ejemplo, en Linux Red Hat Enterprise, aplique las actualizaciones enviando los
siguientes comandos:

./patch_pcitbl.sh /usr/share/hwdata/pcitable pci.updates
/usr/share/hwdata/pcitable.new bnx2
./patch _pciids.sh /usr/share/hwdata/pci.ids pci.updates

/usr/share/hwdata/pci.ids.new

A continuacion, realice una copia de seguridad y cambie el nombre de los nuevos
archivos para utilizarlos.

cp /usr/share/hwdata/pci.ids /usr/share/hwdata/old.pci.ids

cp /usr/share/hwdata/pci.ids.new /usr/share/hwdata/pci.ids

cp /usr/share/hwdata/pcitable /usr/share/hwdata/old.pcitable

cp /usr/share/hwdata/pcitable.new /usr/share/hwdata/pcitable
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Instalaciones de red

Para las instalaciones de red a través de NFS, FTP o HTTP (utilizando un disco
de inicio de red o PXE), es posible que se necesite un disco de controlador que
contenga el controlador bnx2. El disco del controlador incluye las imagenes para
las versiones mas recientes de Red Hat y SUSE. Puede recopilar controladores
de inicio para otras versiones de Linux modificando Makefile y el entorno
make. Puede consultar informacién adicional en el sitio web de Red Hat:

http://www.redhat.com

Configuracion de valores para las propiedades
opcionales

Para los distintos controladores existen propiedades opcionales:
Parametro del controlador bnx2
Parametros del controlador bnx2x

Parametros del controlador bnx2i

Parametro del controlador bnx2fc
[ | Parametros del controlador cnic

Para obtener informacién adicional sobre los controladores, consulte los archivos
README asociados.

Parametro del controlador bnx2

El parametro disable msi puede suministrarse como un argumento de linea
de comandos al comando insmod 0 modprobe para bnx2.

Cuando se establece en 1 (activado), este parametro desactiva MSl y MSI-X y
utiliza el modo INTx heredado.

Marvell recomienda establecer el parametro disable msi en 1 para
desactivar siempre MSI/MSI-X en todos los adaptadores QLogic del sistema.
Emita uno de los siguientes comandos:

insmod bnx2.ko disable msi=1
modprobe bnx2 disable msi=1

El parametro también puede establecerse en el archivo modprobe.conf.
Consulte la pagina del manual para obtener mas informacion.
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Parametros del controlador bnx2x
Los parametros para el controlador bnx2x se describen en las siguientes

secciones.

int_mode
Utilice el parametro opcional int mode para forzar el uso de un modo de
interrupcion distinto a MSI-X. De forma predeterminada, el controlador intentara
activar MSI-X si es compatible con el kernel. Si no se puede activar MSI-X,
entonces el controlador tratara de activar MSI si lo admite el kernel. Si no se
puede activar MSI, el controlador usara el modo INTx heredado.
Para forzar el uso del modo INTx heredado en todos los adaptadores de red
BCM57xx y BCM57xxx del sistema, establezca el parametro int mode en 1
tal como se muestra a continuacion:
vmkload mod bnx2x int mode=1
Para forzar el uso del modo MSI en todos los adaptadores de red BCM57xx y
BCM57xxx del sistema, establezca el pardametro int mode en 2 tal como se
muestra a continuacion:
vmkload mod bnx2x int_mode=2

disable_tpa
Utilice el parametro opcional disable tpa para desactivar la funcion de
Adicion transparente de paquetes (TPA). De manera predeterminada, el
controlador agregara paquetes TCP.
Para desactivar la caracteristica TPA en todos los adaptadores de red BCM57xx y
BCM57xxx del sistema, establezca el parametro disable tpa en 1 :
insmod bnx2x.ko disable_ tpa=1
o}
modprobe bnx2x disable tpa=1

dropless_fc

El parametro dropless fc esta establecido en 1 (de forma predeterminada)
para activar un mecanismo de control de flujo complementario en los adaptadores
BCM57xxx. El mecanismo normal de control de flujo es enviar tramas de pausa
cuando el bufer en chip (BRB) alcanza un cierto nivel de ocupacion, que es un
mecanismo de control de flujo orientado al rendimiento. En adaptadores
BCM57xxx, puede activar un mecanismo de control de flujo complementario para
enviar tramas de pausa cuando uno o mas de los buferes de recepcién del host
se hayan agotado.
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autogreen

native_eee

dropless_ fc es un mecanismo de control de flujo orientado a una "pérdida de
paquetes cero".

Establezca el parametro dropless fc en 1 para activar el mecanismo de
control de flujo sin pérdida en todos los adaptadores BCM57xxx en el sistema.

insmod bnx2x.ko dropless_fc=1

(0]

modprobe bnx2x dropless_ fc=1

El parametro autogreen fuerza el comportamiento de AutoGrEEEN especifico.
AutoGrEEEN es un modo de Ethernet de consumo eficiente de energia (EEE)
previo a IEEE de propietario admitido por algunos conmutadores con la interfaz
RJ45 1000BASE-T y 10GBASE-T.

De forma predeterminada, el controlador utiliza los valores de configuracion de
NVRAM por puerto. Cuando este parametro esta establecido, puede reemplazar
los valores de configuracién de NVRAM para forzar AutoGrEEEN al estado activo
(1) o inactivo (2). El valor predeterminado de 0 establece el puerto para utilizar la
configuracion de NVRAM.

El parametro native eee puede forzar el comportamiento de la Ethernet de
consumo eficiente de energia (EEE) IEEE 802.3az especifico, que es compatible
con algunos conmutadores 1000BASE-T y 10GBASE-T con interfaz RJ45.

De forma predeterminada, el controlador utiliza los valores de configuracion de
NVRAM por puerto. Si este pardmetro esta establecido, puede forzar la activacién
de EEE, y se utilizara el valor como el tiempo de inactividad (1-FFFFFh O

1,048, 575) necesario antes de transmitir LPI.

Establezca native eee en -1 para desactivar de forma forzosa EEE.
Establezca native eee en 0 (valor predeterminado) para utilizar la
configuracion de NVRAM.

num_queues

El parametro num queues fuerza el numero de colas RSS y reemplaza el valor
predeterminado, que es igual al numero de nucleos de CPU.
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pri_map

En versiones anteriores de Linux que no admitan tc-mgprio, utilice el parametro
opcional pri map para asignar el valor PRI de VLAN o el valor DSCP de IP a
una clase de servicio (CoS) igual o diferente del hardware. El controlador evallda
este parametro de 32 bits como ocho valores de 4 bits cada uno. Cada cuarteto
configura el numero de colas del hardware necesario para esa prioridad.

Por ejemplo, fije el parametro pri map en 0x22221100 para asignar la
prioridad 0 y 1 a CoS 0, asignar la prioridad 2 y 3 a CoS 1, y asignar la prioridad
de 4 a7 a CoS 2. En otro ejemplo, establezca el parametro pri map en
0x11110000 para asignar la prioridad de 0 a 3 a CoS 0, y asignar la prioridad de
4a7aCoS1.

tx_switching

El parametro tx switching establece la direccion de envio de Ethernet L2 para
que pruebe cada paquete transmitido. Si el paquete esta prensado para la
transmision del puerto NIC, el adaptador lo retroalimenta con con horquilla.

Este parametro solo es relevante en modo multifuncional (NPAR), en especial en
entornos virtualizados.

full_promiscous

El paréametro full promiscous amplia la configuracion del modo promiscuo
existente para aceptar todos los paquetes de unidifusion desemparejados de la
interfaz.

De manera predeterminada esta desactivado (establecido en 0).

fairness_threshold

poll

mrrs

El pardmetro fairness threshold activa los umbrales de firmware para
funciones fisicas (PF) en modo multifunciéon (MF) cuando hay configurado mas de
un PF en un puerto Ethernet fisico unico.

De manera predeterminada esta desactivado (establecido en 0).

Este parametro de depuracion opcional se utiliza para sondeo basado en
temporizador.

El parametro de depuracién opcional mrrs reemplaza el tamafio de solicitud de
lectura maximo (MRRS) del hardware. Los valores validos se encuentran en el
intervalo 0-3.
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use_random_vf _mac

debug

Cuando esta activado este parametro (establecido en 1), todos los VF creados
tendran una MAC forzada aleatoria.

De manera predeterminada, este parametro esta desactivado (establecido en 0).

El parametro de depuracion establece el nivel de mensaje predeterminado
(msglevel) en todos los adaptadores del sistema simultaneamente.

Para establecer el nivel de mensaje de un adaptador especifico, emita el
comando ethtool -s.

Parametros del controlador bnx2i

Pueden proporcionarse los parametros opcionales en tcp dack,
error maskly error mask2 como argumentos de linea de comandos al
comando insmod O modprobe para bnx2i.

error_mask1 y error_mask2

Utilice los pardmetros error mask (Configuracion de numero de mascara de
error iISCSI de firmware) para configurar una violacién especifica del protocolo
iISCSI que se tratara como una advertencia o un error fatal. Todas las violaciones
fatales del protocolo iISCSI resultaran en la recuperacion de la sesion (ERL 0).
Estas son mascaras de bits.

Valores predeterminados: Todas las violaciones seran tratadas como errores.

PRECAUCION

No utilice error mask sino esta seguro de las consecuencias. Estos
valores se debatiran caso por caso con el equipo de desarrollo de Marvell.
Este parametro es solo un mecanismo para solucionar problemas de
implementacion de iSCSI en el destino y, si no se conocen los detalles del
protocolo iISCSI, se recomienda a los usuarios que no experimenten con
estos parametros.

en_tcp_dack

El parametro en_tcp dack activa y desactiva la caracteristica de
reconocimiento (ACK) retrasado de TCP en conexiones iSCSI descargadas.

Valores predeterminados: El reconocimiento retrasado de TCP esta ENABLED
(Activado). Por ejemplo:

insmod bnx2i.ko en_tcp_ dack=0

(0]
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modprobe bnx2i en_tcp_dack=0

time_stamps

sq_size

rq_size

El parametro time stamps activay desactiva la caracteristica de marca de
tiempo en TCP en conexiones iSCSI| descargadas.

Valores predeterminados: la opciéon de marca de tiempo en TCP esta
desactivada. Por ejemplo:

insmod bnx2i.ko time_stamps=1

(0]

modprobe bnx2i time stamps=1

Utilice el parametro sq size para elegir el tamaro de la cola de envio para las
conexiones descargadas, y el tamafo de SQ determina el nUmero maximo de
comandos SCSI que pueden ponerse en la cola. El tamano de SQ también influye
en la cantidad de conexiones que pueden descargarse; Cuanto mas aumenta el
tamafo de QP, mas disminuye la cantidad de conexiones admitidas. Con los
valores predeterminados, los adaptadores BCM5708 pueden descargar 28
conexiones.

Valor predeterminado: 128
Rango: De 32 a 128

Tenga en cuenta que la validacion de Marvell esta limitada a una potencia de 2;
por ejemplo, 32, 64 y 128.

Utilice el parametro rg size para elegir el tamafio de la cola del bufer asincrono
por conexiones descargadas. No es necesario que el tamano de RQ sea mayor
que 16, ya que se utiliza para colocar mensajes iISCSI ASYNC/NOP/REJECT y
datos de deteccion SCSI.

Valor predeterminado: 16
Rango: De 16 a 32

Tenga en cuenta que la validacion de Marvell esta limitada a una potencia de 2;
por ejemplo, 16 y 32.
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event_coal_div

El parametro event coal div (factor de division de la aleacion de sucesos) es
un parametro de ajuste de rendimiento que utiliza el firmware iSCSI para moderar
la velocidad de generacion de interrupciones.

Valor predeterminado: 2

Valores validos: 1, 2, 4, 8

last_active_tcp_port

ooo_enable

El parametro last active port esun parametro de estado que indica el ultimo
numero de puerto TCP utilizado en la conexion de descarga iSCSI.

Valor predeterminado: N/A
Valores validos: N/A

Este parametro es de solo lectura.

El pardmetro ocoo enable (activar TCP desordenado) activa y desactiva la
caracteristica de procesamiento de recepciéon desordenada de TCP en
conexiones iSCSI descargadas.

Valor predeterminado: La caracteristica de TCP desordenado esta ENABLED
(Activado). Por ejemplo:

insmod bnx2i.ko ooo_enable=1

(0]

modprobe bnx2i ooo_enable=1

Parametro del controlador bnx2fc

Puede proporcionarse el parametro opcional debug logging como argumento
de linea de comandos al comando insmod 0 modprobe para bnx2fc.

debug_logging

La mascara de bits para activar el registro de depuracién activa y desactiva el
registro de depuracion del controlador.

Valor predeterminado: None (Ninguno). Por ejemplo:
insmod bnx2fc.ko debug logging=0xff
o

modprobe bnx2fc debug logging=0xff

Depuracion al nivel de E/S = 0x1
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Depuracion al nivel de sesion = 0x2
Depuracion al nivel de HBA = 0x4
Depuracion ELS = 0x8

Depuracion diversa = 0x10

Depuracion max. = Oxff

Parametros del controlador cnic

chic_debug

Para establecer los parametros del controlador qcnic, emita uno de los siguientes
comandos:
#esxcli system module parameters set -m gcnic -p Param=Value

#fesxcfg-module -s <param>=<value> gcnic

El parametro cnic debug establece el nivel del mensaje de depuracion del
controlador. Los valores validos se encuentran en el intervalo 0h—8000000h. El
valor predeterminado es Oh.

cnic_dump_kwge_enable

El parametro cnic dump kwe en activay desactiva el registro de mensajes de
elementos de cola de trabajo unicas (kwge). De manera predeterminada, el
parametro esta establecido en 1 (desactivado).

Controladores predeterminados

La configuracion predeterminada de los controladores se describe en las
siguientes secciones:

B Valores predeterminados del controlador bnx2

B Valores predeterminados del controlador bnx2x

Valores predeterminados del controlador bnx2

Speed (Velocidad): Autonegociacion con todas las velocidades anunciadas
Flow Control (Control de flujo): Autonegociacion con los RX y TX anunciados
MTU: 1500 (el intervalo es de 46-9000)

RX Ring Size (Tamafio del anillo RX): 255 (el intervalo es de 0-4080)

RX Jumbo Ring Size (Tamafo del anillo gigante RX): 0 (el rango es de 0—-16320)
ajustado por el controlador basado en MTU y Tamaio de RX Ring
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TX Ring Size (Tamario del anillo TX): 255 (el rango es
(MAX_SKB_FRAGS+1)-255). MAX_SKB_FRAGS varia con los diferentes
kernels y las diferentes arquitecturas. Con un kernel 2.6 para x86,
MAX_SKB_FRAGS es 18.

Coalesce RX Microseconds (Aleacion RX microsegundos): 18 (el intervalo es
de 0-1023)

Coalesce RX Microseconds IRQ (Aleacion RX microsegundos IRQ): 18 (el
intervalo es de 0-1023)

Coalesce RX Frames (Aleacién tramas RX): 6 (el intervalo es de 0-255)
Coalesce RX Frames IRQ (Aleacion tramas RX IRQ): 6 (el intervalo es de 0-255)

Coalesce TX Microseconds (Aleacidon TX microsegundos): 80 (el intervalo es de
0-1023)

Coalesce TX Microseconds IRQ (Aleacion TX microsegundos IRQ): 80 (el
intervalo es de 0-1023)

Coalesce TX Frames (Aleacién tramas TX): 20 (el intervalo es de 0-255)

Coalesce TX Frames IRQ (Aleacion tramas TX IRQ): 20 (el intervalo es de
0-255)

Coalesce Statistics Microseconds (Aleacion estadistica microsegundos):
999936 (aproximadamente 1 segundo) (el rango es 0-16776960 en incrementos
de 256)

MSI: Activado (si el kernel 2.6 lo soporta y aprueba las pruebas de interrupcién)
TSO: Activado (en kernels 2.6)

WolL.: Configuracion inicial basada en la configuracion de NVRAM

Valores predeterminados del controlador bnx2x
Speed (Velocidad): Autonegociacion con todas las velocidades anunciadas
Flow control(Control de flujo): Autonegociacion con los RX 'y TX anunciados
MTU: 1500 (el intervalo es de 46-9600)
RX Ring Size (Tamafio del anillo RX): 4078 (el intervalo es de 0-4078)

TX Ring Size (Tamano del anillo TX): 4078 (el rango es
(MAX_SKB_FRAGS+4)-4078). MAX_SKB_FRAGS varia con los diferentes
kernels y las diferentes arquitecturas. Con un kernel 2.6 para x86,
MAX_SKB_FRAGS es 18.

Coalesce RX Microseconds (Aleacion RX microsegundos): 25 (el intervalo es
de 0-3000)

Coalesce TX Microseconds (Aleacidon TX microsegundos): 50 (el intervalo es de
0-12288)
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Coalesce Statistics Microseconds (Aleacion estadistica microsegundos):
999936 (aproximadamente 1 segundo) (el rango es 0—-16776960 en incrementos
de 256)

MSI-X: Activado (si el kernel 2.6 lo soporta y aprueba las pruebas de interrupcion)
TSO: Activado

Wol.: Desactivado

Mensajes del controlador

A continuacién se enumeran los mensajes mas comunes que se registran en el
archivo /var/log/messages. Envie el comando dmesg -n <level> para
controlar el nivel en el que aparecen los mensajes en la consola. La mayoria de
los sistemas estan configurados de forma predeterminada en el nivel 6. Para ver

todos los mensajes, configure un nivel mas elevado.
u Mensajes del controlador bnx2x
[ | Mensajes del controlador bnx2i

B Mensajes del controlador bnx2fc

Mensajes del controlador bnx2x
A continuacién se enumeran los mensajes del controlador bnx2x.

Inicio de sesion del controlador

QLogic BCMb7xx and BCM57xxx 10 Gigabit Ethernet Driver bnx2x
vl.6.3c (July 23, 2007)

Inicio de sesién del controlador C-NIC (solo bnx2)
QLogic BCM57xx and BCM57xxx cnic v1.1.19 (Sep 25, 2007)

NIC detectado
eth#: QLogic BCM57xx and BCM57xxx xGb (B1)
PCI-E x8 found at mem f£6000000, IRQ 16, node addr 0010180476ae

cnic: Added CNIC device: ethO

Indicacion de velocidad y de enlace activado
bnx2x: eth# NIC Link is Up, 10000 Mbps full duplex
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Indicacion de enlace desactivado
bnx2x: eth# NIC Link is Down
MSI-X Enabled Successfully
bnx2x: eth0: using MSI-X

Mensajes del controlador bnx2i

A continuacion se enumeran los mensajes del controlador bnx2i.

Inicio de sesion del controlador BNX2I

QLogic BCM57xx and BCM57xxx iSCSI Driver bnx2i v2.1.1D (May 12,
2015)

Puerto de red a vinculacion de nombre de transporte iSCSI
bnx2i: netif=eth2, iscsi=bcm570x-050000
bnx2i: netif=ethl, iscsi=bcm570x-030c00

El controlador finaliza el intercambio de sefales con el dispositivo C-NIC activado
para la descarga iSCSI.

bnx2i [05:00.00]: ISCSI_ INIT passed

NOTA

Este mensaje se visualiza unicamente cuando el usuario intenta establecer
una conexion iSCSI.

El controlador detecta que la descarga iSCSI no esta activado en el dispositivo
C-NIC

bnx2i: iSCSI not supported, dev=eth3

bnx2i: bnx2i: LOM 1is not enabled to offload i1iSCSI connections,
dev=ethO

bnx2i: dev ethO does not support iSCSI

Excede el limite maximo de conexiones de descarga iSCSI permitidas
bnx2i: alloc_ep: unable to allocate iscsi cid

bnx2i: unable to allocate 1SCSI context resources
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La ruta de red a nodo de destino y la vinculacién de nombre de transporte son dos
dispositivos distintos

bnx2i: conn bind, ep=0x... (SROUTE HBA) does not belong to hba
$USER_CHOSEN_ HBA

Donde ROUTE HBA dispositivo de red en el que se descargé la conexion basada
en la informacion de ruta, y USER CHOSEN_ HBA es el adaptador de bus de host
al que se vincula el nodo de destino (utilizando nombre de transporte iSCSI)

No puede alcanzarse el destino en ninguno de los dispositivos C-NIC

bnx2i: check route, cannot connect using cnic

Se asigna ruta de red a interfaz de red, que esta caida

bnx2i: check route, hba not found

SCSI-ML inici6 el restablecimiento del host (recuperacion de sesion)
bnx2i: attempting to reset host, #3

C-NIC detecta una violacién del protocolo iSCSI - Errores fatales
bnx2i: iscsi _error - wrong StatSN rcvd
bnx2i: iscsi error - hdr digest err
bnx2i: iscsi _error - data digest err
bnx2i: iscsi error - wrong opcode rcvd
bnx2i: iscsi _error - AHS len > 0 rcvd
bnx2i: iscsi error - invalid ITT rcvd
bnx2i: iscsi _error - wrong StatSN rcvd
bnx2i: iscsi error - wrong DataSN rcvd
bnx2i: iscsi _error - pend R2T violation
bnx2i: iscsi error - ERLO, UO
bnx2i: iscsi error - ERLO, Ul
bnx2i: iscsi error - ERLO, U2
bnx2i: iscsi _error - ERLO, U3
bnx2i: iscsi error - ERLO, U4
bnx2i: iscsi _error - ERLO, U5
bnx2i: iscsi error - ERLO, U
bnx2i: iscsi _error - invalid resi len

bnx2i: iscsi error - MRDSL violation

bnx2i: iscsi error - F-bit not set
bnx2i: iscsi error - invalid TTT

bnx2i: iscsi error - invalid DataSN
bnx2i: iscsi error - burst len violation

59 BC0054508-09 M



7-Software del controlador de Linux
Mensajes del controlador

bnx2i:
bnx2i:
bnx2i:
bnx2i:
bnx2i:
bnx2i:
bnx2i:
bnx2i:
bnx2i:
bnx2i:
bnx2i:
bnx2i:
bnx2i:
bnx2i:
bnx2i:

bnx21i:

iscsi_error
iscsi_error
iscsi_error
iscsi_error
iscsi_error
iscsi_error
iscsi_error
iscsi_error
iscsi_error
iscsi_error
iscsi_error
iscsi_error
iscsi_error
iscsi_error
iscsi_error

iscsi_error

buf offset violation
invalid LUN field
invalid R2TSN field

invalid cmd lenl

invalid cmd len?2

pend r2t exceeds MaxOutstandingR2T value

TTT is rsvd

MBL violation

data seg len

1= 0

reject pdu len error

async pdu len error

nopin pdu len error

pend r2t in cleanup

IP fragments rcvd

IP options error

urgent flag error

C-NIC detecta una violacion del protocolo iSCSI - No FATAL, Advertencia

bnx2i: iscsi warning - invalid TTT

bnx2i: iscsi warning - invalid DataSN

bnx2i: iscsi warning - invalid LUN field
NOTA

Debe configurarse el controlador para considerar una cierta violacion como

advertencia y no como error critico.

El controlador establece una sesion mediante recuperaciéon

conn_err - hostno 3 conn 03fbcd00,

Rechazar iSCSI PDU recibido del destino

bnx2i - printing rejected PDU contents

1 ffffffal 0 0 0 0 20 O
07000000

0 0 40 24 0 O f£f£££f£f80 O
0 0 3 £f£f£f£f£f£f88 0 0 3 4b
22 0 0 2 ffffffc8 14 0 O
40 0 0 0 0 0 0O

iscsi cid 2 cid al800
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Daemon Open-iSCSI traspasa sesion a controlador

bnx2i: conn update - MBL 0x800 FBL Ox800MRDSL I 0x800 MRDSL T
0x2000

Mensajes del controlador bnx2fc
Los mensajes del controlador bnx2fc incluyen lo siguiente.

Inicio de sesion del controlador BNX2FC:
QLogic FCoE Driver bnx2fc v0.8.7 (Mar 25, 2011)

El controlador finaliza el intercambio de sefales con el dispositivo C-NIC activado
para la descarga FCoE

bnx2fc [04:00.00]: FCOE INIT passed

Error en el controlador en el intercambio de senales con el dispositivo C-NIC
activado para la descarga FCoE

bnx2fc: init failure due to invalid opcode

bnx2fc: init failure due to context allocation failure
bnx2fc: init failure due to NIC error

bnx2fc: init failure due to completion status error

bnx2fc: init failure due to HSI mismatch

No existe una licencia valida para iniciar FCoE
bnx2fc: FCoE function not enabled <ethX>
bnx2fC: FCoE not supported on <ethX>

Errores en la sesion porque se han superado los limites de memoria o el limite
maximo permitido de conexiones de descarga de FCoE

bnx2fc: Failed to allocate conn id for port id <remote port id>
bnx2fc: exceeded max sessions..logoff this tgt

bnx2fc: Failed to allocate resources

Errores de descarga de sesién
bnx2fc: bnx2fc offload session - Offload error
<rport> not FCP type. not offloading
<rport> not FCP_TARGET. not offloading

Errores de carga de sesién
bnx2fc: ERROR!! destroy timed out
bnx2fc: Disable request timed out. destroy not set to FW
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bnx2fc: Disable failed with completion status <status>

bnx2fc: Destroy failed with completion status <status>

No es posible enviar ABTS
bnx2fc: initiate abts: tgt not offloaded
bnx2fc: initiate abts: rport not ready
bnx2fc: initiate abts: link is not ready
bnx2fc: abort failed, xid = <xid>

No es posible recuperar la E/S mediante ABTS (debido al tiempo de espera de
ABTS)

bnx2fc: Relogin to the target

No es posible enviar la solicitud de E/S porque la sesion no esta lista
bnx2fc: Unable to post io req

Pérdida de tramas de recepcioén L2 incorrectas
bnx2fc: FPMA mismatch... drop packet
bnx2fc: dropping frame with CRC error

Errores de adaptador de bus de host y de asignacion de Iport
bnx2fc: Unable to allocate hba

bnx2fc: Unable to allocate scsi host

Creacion de puerto NPIV
bnx2fc: Setting vport names, <WWNN>, <WWPN>

Equipos con entrelazado de canales

Con los controladores Linux, puede configurar equipos de adaptadores usando el
modulo de kernel de entrelazado y una interfaz de entrelazado de canales. Para
obtener mas informacion, consulte la informacién sobre el Enlazado de canales
en la documentacion de su sistema operativo.

Estadisticas

Las estadisticas detalladas y la informacién de configuracién pueden verse
utilizando la utilidad ethtool. Consulte la pagina ethtool del manual para obtener
mas informacion.
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Descarga iSCSI de Linux

La informacién de descarga iSCSI para Linux incluye:

Aplicaciones de usuario Open iSCSI

Aplicacién de usuario iscsiuio

Vincular el destino iSCSI al nombre de transporte iSCSI de Marvell
Configuraciéon VLAN para descarga iSCSI (Linux)

Realizar conexiones a destinos iSCSI

Maximo de conexiones iSCSI de descarga

Preguntas frecuentes sobre descarga iSCSI de Linux

Aplicaciones de usuario Open iSCSI

Instale y ejecute los programas de inicio Open-iSCSI incluidos del DVD. Para
obtener informacién detallada, consulte “Paquetes” en la pagina 38.

Aplicacién de usuario iscsiuio

Instale y ejecute el daemon iscsiuio antes de intentar crear conexiones iSCSI. El
controlador no puede establecer conexiones con el destino iISCSI sin la ayuda del
daemon.

Para instalar y ejecutar el daemon iscsiuio:

1.

Instale el paquete iscsiuio de origen como se indica a continuacion:
# tar -xvzf iscsiuio-<version>.tar.gz

CD del directorio desde donde se extrae iscsiuio:

# cd iscsiuio-<version>

Recopile e instale como se indica a continuacion:

# ./configure
# make

# make install

Asegurese de que la versién de iscsiuio coincida con el paquete de origen,
como se indica a continuacion:

# iscsiuio -v
Inicie iscsiuio:

# iscsiuio

63 BC0054508-09 M



7-Software del controlador de Linux
Descarga iSCSI de Linux

Vincular el destino iSCSI al nombre de transporte iSCSI de

Marvell

De manera predeterminada, el daemon Open-iSCSI conecta con los destinos
detectados utilizando el iniciador de software (transport name = 'tcp').Los
usuarios que deseen descargar una conexion iSCSI en un dispositivo C-NIC
deben cambiar explicitamente la vinculacién de transporte del iface iISCSI.
Realice el cambio de vinculacion mediante la utilidad CLI iscsiadm como se indica
a continuacién:

iscsiadm -m iface -I <iface_ file name> -n iface.transport name -v
bnx2i -o update

Donde el archivo iface incluye la siguiente informacion para SLES 11 SP1:

iface.net ifacename = ethX
iface.iscsi ifacename = <name of the iface file>
iface.hwaddress = xXX:XX:XX:1XX:XX:!XX

iface.ipaddress = XX.XX.XX.XX

iface.transport name = bnx2i
Asegurese de que iface.hwaddress esté en minuscula.
Si desea volver a utilizar el iniciador de software, especifique lo siguiente:

iscsiadm -m iface -I <iface_ file name> -n iface.transport name -v
tcp -o update

Donde el archivo iface incluye la siguiente informacion:

iface.net ifacename = ethX
iface.iscsi ifacename = <name of the iface file>
iface.transport name = tcp

Configuracion VLAN para descarga iSCSI (Linux)

El trafico iSCSI en la red se puede aislar en una VLAN para separarlo del resto
del trafico. En tal caso, la interfaz iSCSI en el adaptador debe ser miembro de la
red VLAN.

Para configurar la VLAN de iSCSI, agregue la Id. de red VLAN en el archivo
iface paraiSCSI. En el siguiente ejemplo, la Id. de VLAN esta configurada
como 100.

#Begin Record 6.2.0-873.2.el6

Iface.iscsi_ifacefile name = <>

Iface.ipaddress = 0.0.0.0

Iface.hwaddress = <>

Iface.trasport name = bnx2i
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Iface.vlan _id = 100
Iface.vlan priority = 0
Iface.iface num = 100
Iface.mtu = 0

Iface.port = 0

#END Record

NOTA

Aunque no se exige estrictamente, Marvell recomienda configurar la misma
Id. de red VLAN en el campo iface.iface num para laidentificacion del
archivo iface.

Realizar conexiones a destinos iSCSI

Consulte la documentacién sobre Open-iSCSI para obtener una lista completa de
comandos iscsiadm. A continuacién se enumera una lista de comandos de
muestra para detectar destinos y crear conexiones iscsi a un destino.

Agregar entrada estatica

iscsiadm -m node -p <ipaddr|[:port]> -T
ign.2007-05.com.qlogic:targetl -o new -I <iface_ file name>

Deteccion de destino iSCSI mediante sendtargets

iscsiadm -m discovery --type sendtargets -p <ipaddr|[:port]> -I
<iface_file_name>

Inicio de sesion en destino mediante el comando iscsiadm

iscsiadm --mode node --targetname <ign.targetname> --portal
<ipaddr[:port]> --login

Enumerar todos los controladores activos en el sistema
fdisk -1

Maximo de conexiones iSCSI de descarga

Con el conjunto predeterminado de parametros de controlador, que incluye 128
comandos pendientes, bnx2i puede descargar 128 conexiones en adaptadores
Marvell BCM5771x.
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Esta cantidad no es un limite rigido, sino un simple calculo de asignacion de
recursos en chip. bnx2i puede descargar mas conexiones en al reducir el tamafio
de la cola compartida, lo que a su vez limita el maximo de tareas pendientes de
una conexion. Consulte “Configuracion de valores para las propiedades
opcionales” en la pagina 48 para obtener informacion sobre sq size

yrg size. Cuando se alcanza el limite maximo de conexiones de descarga
permitido, el controlador registra el siguiente mensaje en syslog:

bnx2i: unable to allocate 1SCSI context resources

Preguntas frecuentes sobre descarga iSCSI de Linux

No todos los adaptadores BCM57xx y BCM57xxx de Marvell admiten la
descarga iSCSI.

La sesion iSCSI no se recuperara después de una eliminacion directa y de
una conexion directa.

Para que E/S de multiples rutas de Microsoft (MPIO) funcione
correctamente, debe activarse iISCSI| noopout en cada sesion iSCSI. Para
obtener informacién sobre la configuracion de los valores

noop out interval y noop out timeout, consulte la
documentacién de Open-iSCSI.

Si existen multiples dispositivos C-NIC en el sistema y éste se inicia
mediante la solucién de inicio iISCSI de Marvell, asegurese de que el nodo
iscsi en /etc/iscsi/nodes, para el destino de inicio, esté agrupado
con el NIC que se utiliza para iniciar.
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Este capitulo cubre lo siguiente para el software del controlador de VMware:
[ | Introduccion

“Paquetes” en la pagina 69

B “Descargar, instalar y actualizar controladores” en la pagina 69

B “Compatibilidad con FCoE” en la pagina 94

B “Compatibilidad con iSCSI” en la pagina 97
NOTA
La informacién de este capitulo se aplica principalmente a las versiones de
VMware actualmente compatibles: ESXi 6.5 y ESXi 6.7. ESXi 6.7 utiliza
controladores nativos para todos los protocolos.

Introduccion

Esta seccién describe los controladores VMware ESXi para adaptadores de red
Marvell BCM57xx y BCM57xxx PCle de 1/10 GbE. Proporciona informacién sobre
la descarga, la instalacion y la actualizacion de controladores VMware, describe
los parametros y valores predeterminados de los controladores, proporciona
informacién sobre como subir y quitar controladores, y describe mensajes del
controlador.
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Introduccion

Los controladores de VMware ESXi aparecen en la Tabla 8-1.

Tabla 8-1. Marvell BCM57xx y BCM57xxx Controladores de VMware

Controlador de
VMware

bnx2

bnx2x

cnic

bnx2i

bnx2fc

gfige

gfle3

gfledi

gfle3f

Descripciéon

Controlador heredado de VMware para los adaptadores de red BCM57xx de 1 Gb.
Este controlador controla directamente el hardware y es responsable de enviar y
recibir los paquetes Ethernet en nombre de la pila de red del host de VMware. El
controlador también recibe y procesa las interrupciones del dispositivo, en nombre
de si mismo (para funciones de red de Capa 2) y en nombre del controlador C-NIC
(para descarga iSCSI).

Controlador heredado de Linux para los adaptadores de red BCM57xxx 1/10 Gb.
Este controlador controla directamente el hardware y es responsable de enviar y
recibir los paquetes Ethernet en nombre de la pila de red del host de VMware. El
controlador también recibe y procesa las interrupciones del dispositivo, en nombre
de si mismo (para funciones de red de Capa 2) y en nombre del controlador C-NIC
(para descarga FCoE y descarga iSCSI).

Controlador heredado C-NIC de VMware. Este controlador proporciona la interfaz
entre los controladores heredados del protocolo de capa superior de Marvell (por
ejemplo, almacenamiento) y los adaptadores de red BCM57xx y BCM57xxx 1/10
Gb de Marvell. El médulo C-NIC funciona con los controladores de red heredados
bnx2 y bnx2x en la salida y los controladores heredados bnx2fc (FCoE) y bnx2i
(iSCSI) en la entrada.

Controlador heredado HBA de descarga iSCSI de VMware. Este controlador activa
la descarga iSCSI en los adaptadores de red BCM57xx y BCM57xxx 1 Gb/10 Gb.

Controlador heredado HBA de descarga FCoE de VMware. Este controlador activa
la descarga FCoE en los adaptadores de red convergente BMC57712/BCM578xx
10 Gb.

Controlador nativo de VMware para los adaptadores de red BCM57xx de 1 Gb.
Este controlador controla directamente el hardware y es responsable de enviar y
recibir los paquetes Ethernet en nombre de la pila de red del host de VMware.

Controlador nativo de VMware para los adaptadores de red BCM57xxx 1 Gb/10 Gb.
Este controlador controla directamente el hardware y es responsable de enviar y
recibir los paquetes Ethernet en nombre de la pila de red del host de VMware.

Controlador nativo HBA de descarga iSCSI de VMware. Este controlador activa la
descarga iSCSI en los adaptadores de red BCM57xx y BCM57xxx de 1/10 Gb.

Controlador nativo HBA de descarga FCoE de VMware. Este controlador activa la
descarga FCoE en los adaptadores BMC57712/BCM578xx de 10 Gb. Este
controlador inicia automaticamente el proceso de inicializacion de FCoE; no es
necesario realizar ningun paso manual.
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Paquetes

El archivo Depot Zip del bulto fuera de linea del paquete de controladores esta
dentro del archivo zip descargable. Por tanto, debe descomprimir el archivo
descargable (desde VMware) para acceder al archivo Depot Zip del bulto fuera de
linea correspondiente antes de copiarlo en su servidor VMware.

El controlador de VMware se distribuye en los formatos de paquetes que se
muestran en la Tabla 8-2.

Tabla 8-2. Paquete del controlador de VMware

Formato Controladores

ZIP comprimido QLG-bnx-6.0-offline bundle-<version>.zip
(ESXi 6.5 heredado)

ZIP comprimido QLG-gcnic-6.5-offline bundle-<version>.zip
(ESXi 6.5 nativo)

ZIP comprimido QLG-gcnic-6.7-offline bundle-<version>.zip
(ESXi 6.7 nativo)

Descargar, instalar y actualizar controladores

Para descargar, instalar o actualizar los controladores de VMware ESXi para
adaptadores de red BCM57xx y BCM57xxx de 10 GbE, consulte
http://www.vmware.com/support. Este paquete esta doblemente comprimido:
descomprima el paquete antes de copiarlo en el host ESXi.

Parametros del controlador

Las siguientes secciones describen los parametros para estos controladores:
Parametros del controlador bnx2

Parametros del controlador bnx2x

Parametros del controlador cnic

Parametros del controlador bnx2i

Parametro del controlador bnx2fc

Parametros del controlador gcnic

Parametros del controlador gfle3

Parametros del controlador gfle3i

Parametros del controlador gfle3f
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Parametros del controlador bnx2

disable_msi

El parametro disable msi puede suministrarse como un argumento de linea
de comandos al comando insmod o modprobe para bnx2.

Cuando se establece en 1 (activado), este parametro desactiva MSIy MSI-X y
utiliza el modo INTx heredado.

Marvell recomienda establecer el parametro disable msi en 1 para
desactivar siempre MSI/MSI-X en todos los adaptadores QLogic del sistema.
Emita uno de los siguientes comandos:

insmod bnx2.ko disable msi=1

modprobe bnx2 disable msi=1

El parametro también puede establecerse en el archivo modprobe.conft.
Consulte la pagina del manual para obtener mas informacion.

Parametros del controlador bnx2x

Puede proporcionar varios parametros opcionales como argumento de linea de
comandos al comando vmkload mod. Establezca los parametros emitiendo el
comando esxcfg-module. Para obtener mas informacion, emita el comando:
esxcfg-module -h.

int_mode

Utilice el parametro opcional int mode para forzar el uso de un modo de
interrupcion distinto a MSI-X. De forma predeterminada, el controlador intentara
activar MSI-X si es compatible con el kernel. Si no se puede activar MSI-X,
entonces el controlador tratara de activar MSI si lo admite el kernel. Si no se
puede activar MSI, el controlador usara el modo INTx heredado.

Para forzar el uso del modo INTx heredado en todos los adaptadores de red
BCM57xx y BCM57xxx del sistema, establezca el parametro int mode en 1
tal como se muestra a continuacion:

vmkload mod bnx2x int mode=1

Para forzar el uso del modo MSI en todos los adaptadores de red BCM57xx y
BCM57xxx del sistema, establezca el pardametro int mode en 2 tal como se
muestra a continuacion:

vmkload mod bnx2x int_mode=2
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disable_tpa

dropless_fc

autogreen

native_eee

Utilice el parametro opcional disable tpa para desactivar la funcion de
Adicion transparente de paquetes (TPA). De manera predeterminada, el
controlador agregara paquetes TCP.

Para desactivar la caracteristica TPA en todos los adaptadores de red BCM57xx y
BCM57xxx del sistema, establezca el parametro disable tpa en 1 :

vmkload mod bnx2x disable_ tpa=1

Use ethtool para desactivar TPA (LRO) en un adaptador de red especifico.

El parametro dropless fc esta establecido en 1 (de forma predeterminada)
para activar un mecanismo de control de flujo complementario en los adaptadores
BCMS57xxx. El mecanismo normal de control de flujo es enviar tramas de pausa
cuando el bufer en chip (BRB) alcanza un cierto nivel de ocupacion, que es un
mecanismo de control de flujo orientado al rendimiento. En adaptadores
BCMS57xxx, puede activar un mecanismo de control de flujo complementario para
enviar tramas de pausa cuando uno o mas de los buferes de recepcion del host
se hayan agotado.

dropless_ fc es un mecanismo de control de flujo orientado a una "pérdida de
paquetes cero".

Establezca el parametro dropless fc en 1 para activar el mecanismo de
control de flujo sin pérdida en todos los adaptadores BCM57xxx en el sistema.

vmkload mod bnx2x dropless_fc=1

El parametro autogreen fuerza el comportamiento de AutoGrEEEN especifico.
AutoGrEEEN es un modo de Ethernet de consumo eficiente de energia (EEE)
previo a IEEE de propietario admitido por algunos conmutadores con la interfaz
RJ45 1000BASE-T y 10GBASE-T.

De forma predeterminada, el controlador utiliza los valores de configuracion de
NVRAM por puerto. Cuando este parametro esta establecido, puede reemplazar
los valores de configuracién de NVRAM para forzar AutoGrEEEN al estado activo
(1) o inactivo (2). El valor predeterminado de 0 establece el puerto para utilizar la
configuracion de NVRAM.

El parametro native eee puede forzar el comportamiento de la Ethernet de
consumo eficiente de energia (EEE) IEEE 802.3az especifico, que es compatible
con algunos conmutadores 1000BASE-T y 10GBASE-T con interfaz RJ45.
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De forma predeterminada, el controlador utiliza los valores de configuracion de
NVRAM por puerto. Si este parametro esta establecido, puede forzar la activacién
de EEE, y se utilizara el valor como el tiempo de inactividad (1-FFFFFh O

1,048, 575) necesario antes de transmitir LPI.

Establezca native eee en -1 para desactivar de forma forzosa EEE.
Establezca native eee en 0 (valor predeterminado) para utilizar la
configuracion de NVRAM.

num_queues

pri_map

El paréametro num queues fuerza el numero de colas RSS y reemplaza el valor
predeterminado, que es igual al nimero de nucleos de CPU.

En versiones anteriores de Linux que no admitan tc-mgprio, utilice el parametro
opcional pri map para asignar el valor PRI de VLAN o el valor DSCP de IP a
una clase de servicio (CoS) igual o diferente del hardware. El controlador evalla
este parametro de 32 bits como ocho valores de 4 bits cada uno. Cada cuarteto
configura el numero de colas del hardware necesario para esa prioridad.

Por ejemplo, fije el parametro pri map en 0x22221100 para asignar la
prioridad 0 y 1 a CoS 0, asignar la prioridad 2 y 3 a CoS 1, y asignar la prioridad
de 4 a7 a CoS 2. En otro ejemplo, establezca el parametro pri map en
0x11110000 para asignar la prioridad de 0 a 3 a CoS 0, y asignar la prioridad de
4a7aCoS1.

tx_switching

El parametro tx switching establece la direccion de envio de Ethernet L2 para
que pruebe cada paquete transmitido. Si el paquete esta prensado para la
transmisién del puerto NIC, el adaptador lo retroalimenta con con horquilla.

Este parametro solo es relevante en modo multifuncional (NPAR), en especial en
entornos virtualizados.

full_promiscous

El paréametro full promiscous amplia la configuracion del modo promiscuo
existente para aceptar todos los paquetes de unidifusién desemparejados de la
interfaz.

De manera predeterminada esta desactivado (establecido en 0).
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fairness_threshold

poll

MRSS

El parametro fairness threshold activa los umbrales de firmware para
funciones fisicas (PF) en modo multifuncion (MF) cuando hay configurado mas de
un PF en un puerto Ethernet fisico unico.

De manera predeterminada esta desactivado (establecido en 0).

Este pardmetro de depuracién opcional se utiliza para sondeo basado en
temporizador.

El parametro de depuracion opcional mrrs reemplaza el tamafio de solicitud de
lectura maximo (MRRS) del hardware. Los valores validos se encuentran en el
intervalo 0-3.

use_random_vf_mac

debug

RSS

max_vfs

Cuando esta activado este parametro (establecido en 1), todos los VF creados
tendran una MAC forzada aleatoria.

De manera predeterminada, este parametro esta desactivado (establecido en 0).

El parametro de depuracion establece el nivel de mensaje predeterminado
(msglevel) en todos los adaptadores del sistema simultaneamente.

Para establecer el nivel de mensaje de un adaptador especifico, emita el
comando ethtool -s.

Utilice el parametro opcional RSS para especificar la cantidad de colas de escala
en el extremo de recibo. Para VMware ESXi 6.5, los valores de RSS pueden ser
de 2 a4; RSS=1 desactiva las colas RSS.

Utilice el parametro opcional max vfs para activar una cantidad especifica de
funciones virtuales. Los valores de max_vfs pueden irde 1 a 64, o establecer
max_vfs=0 (valor predeterminado) para desactivar todas las funciones
virtuales.
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enable_vxlan_ofld

Utilice el parametro opcional enable vxlan ofld para activar descargas de
tareas de VXLAN con TX TSO y TX CSO. para VMware ESXi 6.5,

enable vxlan ofld=1 habilita las descargas de tareas de VXLAN y
enable vxlan ofld=0 (valor predeterminado) deshabilita las descargas de
tareas de VXLAN.

enable_default_queue _filters

Utilice el parametro opcional enable default queue filters para activar
los filtros de clasificacion en la cola predeterminada. El hardware admite un total
de 512 filtros de clasificacidon que se dividen a partes iguales entre los puertos de
un adaptador. Por ejemplo, un adaptador de cuatro puertos tiene 128 filtros por
puerto. Para la configuracién de NPAR, los filtros se aplican a la cola
predeterminada para admitir el cambio de trafico entre las particiones que
pertenecen al mismo puerto fisico.

Cuando la cantidad de filtros supera los limites de hardware, aparece el mensaje
Rx filters on NetQ Rx Queue 0 exhausted en los registros de
vmkernel. EI mensaje indica que se ha alcanzado el limite de filtros de hardware y
no se pueden agregar mas entradas. Puede desactivar los filtros de la cola
predeterminada estableciendo el parametro

enable default queue filters en 0, lo que desactiva el cambio de
trafico entre las particiones.

enable_live_grcdump

Utilice el parametro enable live grcdump para indicar el volcado de firmware
a recopilar para la resolucion de problemas. Los valores validos son:

Valor Descripcidon

0x0 Desactivar el volcado en vivo del Controlador global de registros (GRC)
0x1 Habilitar volcado GRC en vivo/paridad (predeterminado)

0x2 Habilitar volcado GRC de tiempo de espera de transmision

0x4 Habilitar volcado GRC de tiempo de espera de estadisticas

El valor predeterminado es adecuado en la mayoria de los casos. No cambie el
valor predeterminado a menos que se lo indique el equipo de asistencia.

Parametros del controlador cnic

Para establecer los parametros del controlador qcnic, emita uno de los siguientes
comandos:

#esxcli system module parameters set -m gcnic -p Param=Value

#esxcfg-module -s <param>=<value> gcnic
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cnic_debug

El parametro cnic debug establece el nivel del mensaje de depuracion del
controlador. Los valores validos se encuentran en el intervalo 0h—8000000h. El
valor predeterminado es Oh.

cnic_dump_kwqge_enable

El parametro cnic dump kwe en activa y desactiva el registro de mensajes de
elementos de cola de trabajo unicas (kwge). De manera predeterminada, el
parametro esta establecido en 1 (desactivado).

Parametros del controlador bnx2i

Pueden proporcionarse los parametros opcionales en tcp dack,
error maskly error mask2 como argumentos de linea de comandos al
comando insmod O modprobe para bnx2i.

error_mask1 y error_mask2

Utilice los pardmetros error mask (Configuracion de numero de mascara de
error iISCSI de firmware) para configurar una violacién especifica del protocolo
iISCSI que se tratara como una advertencia o un error fatal. Todas las violaciones
fatales del protocolo iISCSI resultaran en la recuperacion de la sesion (ERL 0).
Estas son mascaras de bits.

Valores predeterminados: Todas las violaciones seran tratadas como errores.

PRECAUCION

No utilice error mask sino esta seguro de las consecuencias. Estos
valores se debatiran caso por caso con el equipo de desarrollo de Marvell.
Este parametro es solo un mecanismo para solucionar problemas de
implementacion de iSCSI en el destino y, si no se conocen los detalles del
protocolo iISCSI, se recomienda a los usuarios que no experimenten con
estos parametros.

en_tcp_dack

El parametro en tcp dack activay desactiva la caracteristica de
reconocimiento (ACK) retrasado de TCP en conexiones iSCSI descargadas.

Valores predeterminados: El reconocimiento retrasado de TCP esta ENABLED
(Activado). Por ejemplo:

insmod bnx2i.ko en_tcp_ dack=0

(0]

modprobe bnx2i en_tcp_dack=0
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time_stamps

sq_size

rq_size

El parametro time stamps activay desactiva la caracteristica de marca de
tiempo en TCP en conexiones iSCSI| descargadas.

Valores predeterminados: la opciéon de marca de tiempo en TCP esta
desactivada. Por ejemplo:

insmod bnx2i.ko time_stamps=1

(0]

modprobe bnx2i time stamps=1

Utilice el parametro sq size para elegir el tamaro de la cola de envio para las
conexiones descargadas, y el tamafo de SQ determina el nUmero maximo de
comandos SCSI que pueden ponerse en la cola. El tamafno de SQ también influye
en la cantidad de conexiones que pueden descargarse; Cuanto mas aumenta el
tamafo de QP, mas disminuye la cantidad de conexiones admitidas. Con los
valores predeterminados, los adaptadores BCM5708 pueden descargar 28
conexiones.

Valor predeterminado: 128
Rango: De 32 a 128

Tenga en cuenta que la validacion de Marvell esta limitada a una potencia de 2;
por ejemplo, 32, 64 y 128.

Utilice el parametro rg size para elegir el tamafio de la cola del bufer asincrono
por conexiones descargadas. No es necesario que el tamafno de RQ sea mayor
que 16, ya que se utiliza para colocar mensajes iISCSI ASYNC/NOP/REJECT y
datos de deteccion SCSI.

Valor predeterminado: 16
Rango: De 16 a 32

Tenga en cuenta que la validacion de Marvell esta limitada a una potencia de 2;
por ejemplo, 16 y 32.
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event_coal_div

El parametro event coal div (factor de division de la aleacion de sucesos) es
un parametro de ajuste de rendimiento que utiliza el firmware iSCSI para moderar
la velocidad de generacién de interrupciones.

Valor predeterminado: 2
Valores vélidos: 1, 2, 4, 8

Event Coalescing Divide Factor (Factor de division de la aleacién de sucesos)
es un parametro de ajuste de rendimiento que utiliza el firmware iSCSI para
moderar la velocidad de generacién de interrupciones.

Valor predeterminado: 2

Valores validos: 1, 2, 4, 8

last_active_tcp_port

ooo_enable

El parametro last active port esun parametro de estado que indica el ultimo
numero de puerto TCP utilizado en la conexién de descarga iSCSI.

Valor predeterminado: N/A
Valores validos: N/A

Este parametro es de solo lectura.

El pardmetro ocoo enable (activar TCP desordenado) activa y desactiva la
caracteristica de procesamiento de recepcion desordenada de TCP en
conexiones iSCSI descargadas.

Valor predeterminado: La caracteristica de TCP desordenado esta ENABLED
(Activado). Por ejemplo:

insmod bnx2i.ko ooo_enable=1

(0]

modprobe bnx2i ooo_enable=1

Parametro del controlador bnx2fc

Puede proporcionarse el parametro opcional debug logging como argumento
de linea de comandos al comando insmod 0 modprobe para bnx2fc.

debug_logging

La mascara de bits para activar el registro de depuracién activa y desactiva el
registro de depuracion del controlador.
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Valor predeterminado: None (Ninguno). Por ejemplo:
insmod bnx2fc.ko debug logging=0xff

o}

modprobe bnx2fc debug logging=0xff
Depuracion al nivel de E/S = 0x1

Depuracion al nivel de sesion = 0x2

Depuracion al nivel de HBA = 0x4

Depuracion ELS = 0x8

Depuracion diversa = 0x10

Depuracion max. = Oxff

Parametros del controlador gcnic

chic_debug

Para establecer los parametros del controlador gcnic, emita uno de los siguientes
comandos:
#esxcli system module parameters set -m gcnic -p Param=Value

#tesxcfg-module -s <param>=<value> gcnic

El parametro cnic debug establece el nivel del mensaje de depuracion del
controlador. Los valores validos se encuentran en el intervalo 0h—8000000h. El
valor predeterminado es Oh.

cnic_dump_kwge_en

El parametro cnic dump kwe en activa y desactiva el registro de mensajes de
elementos de cola de trabajo unicas (kwge). De manera predeterminada, el
parametro esta establecido en 1 (desactivado).

Parametros del controlador qfle3

Para obtener una lista de parametros validos, emita uno de los siguientes
comandos:

# esxcli system module parameters list -m gfle3

# esxcfg-module -i gfle3

Para cambiar un parametro, emita uno de los siguientes comandos:

#esxcli system module parameters set -m gedentv -p Param=Value

#tesxcfg-module -s Param=Value gfle3
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debug_mask

Establezca el paréametro de médulo debug mask solo para fines de depuracion,
ya que el registro adicional desbordara numerosos mensajes. Marvell no
recomienda establecer este parametro para uso normal del controlador.

Los valores validos para debug mask son:

0x00000001 /* load and unload */
0x00000002 /* interrupt handling */
0x00000004 /* slowpath handling */
0x00000008 /* stats updates */
0x00000010 /* packet transmit */
0x00000020 /* packet receive */
0x00000040 /* phy/link handling */
0x00000080 /* not used */
0x00000100 /* dumping mbuf info */
0x00000200 /* register access */
0x00000400 /* lro processing */
0x00000800 /* uplink debug */
0x00001000 /* geueu debug */
0x00002000 /* hw debug */
0x00004000 /* cmp debug */
0x00008000 /* start process debug */
0x00010000 /* debug assert */
0x00020000 /* debug poll */
0x00040000 /* debug TXSG */
0x00080000 /* debug crash */
0x00100000 /* debug vlan */
0x00200000 /* state machine */
0x00400000 /* nvm access */
0x00800000 /* SRIOV * /
0x01000000 /* mgmt interface */
0x02000000 /* CNIC */

0x04000000 /* DCB */

OxXFFFFFFFF /* all enabled */
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enable_fwdump

El parametro enable fwdump activay desactiva el archivo de volcado del
firmware. Establézcalo en 1 para activar el archivo de volcado del firmware.
Establézcalo en 0 (valor predeterminado) para desactivar el archivo de volcado
del firmware.

enable_lIro

El parametro enable Iro activay desactiva la caracteristica TPA (LRO).
Establézcalo en 0 para desactivar TPA. Establézcaloen 1 (valor
predeterminado) para activar TPA.

hw_vlan

El parametro hw_vlan activa y desactiva la extraccion/insercion de VLAN
mediante hardware. Establézcalo en 0 para desactivar la extraccién/insercién
de VLAN. Establézcalo en 1 (valor predeterminado) para activar la
extraccion/insercion de VLAN.

intr_mode
El parametro intr mode establece el modo de interrupcion:
Valor Modo

0  Auto (valor predeterminado).
1 IRQ
2 MSI
3 MSI-X

mtu

Este parametro especifica el MTU cuando se carga el controlador. Los valores
validos se encuentran en el intervalo 0-9000. (valor predeterminado: 1500)

offload_flags
Este parametro especifica los siguientes indicadores de descarga:
Valor Indicador

1 CSO

2 TSSO

4  Descarga VXLAN
8

Descarga Geneve

-
(6]

Valor predeterminado. Todas las descargas de tunel (CSO,
TSO, VXLAN, Geneve) estan activadas.
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rx_filters

rxqueue_nr

El parametro rx filters define el niumero de filtros de recepcion por
NetQueue. Establézcalo en 1 para usar el numero predeterminado de filtros de
recepcion en funcion de la disponibilidad. Establézcalo en 0 para desactivar el
uso de varios filtros de recepcion. Establézcalo en un valor en el intervalo de 1, 2,
3, etc. para forzar el niumero de filtros de recepcion usados por NetQueue. El
valor predeterminado es -1.

El parametro rxqueue nr establece el numero de colas de recepcion.
Establézcaloen 0 (valor predeterminado) para Auto. Establézcalo en un nimero
en el intervalo 1-8 en el numero de colas fijas. El valor predeterminado es 4
colas.

rxring_bd_nr

txqueue_nr

El parametro rxring bd nr establece el nimero de descriptores de bufer
(BD) de recepcion. El valor minimo es 4.096 (valor predeterminado). El valor
maximo es 16.384. Los valores se redondean a casi la potencia de base dos.

El parametro txqueue nr establece el niumero de colas de transmision.
Establézcalo en 0 para Auto. Establézcalo en un valor en el intervalo 1-8 para
el numero de colas fijas. El valor predeterminado es 4 colas.

txring_bd_nr

RSS

DRSS

El parametro txring bd nr establece el nimero de BD de transmision. El
valor minimo es 4.096 (valor predeterminado). El valor maximoes 16.384.
Los valores se redondean a casi la potencia de base dos.

El parametro RSS establece el nUmero de colas RSS. Establézcalo en 0 (valor
predeterminado) para permitir que VMware controle automaticamente el numero
de colas RSS usadas por el trafico de tunel de VXLAN vy el trafico de host.
Establézcalo en un valor en el intervalo 1-4 para indicar un numero fijo de colas.

El parametro DRSS establece el numero de colas RSS asociadas con la cola
predeterminada. El nimero minimo de colas RSS es 2; el nimero maximo es 4.
Para desactivar este parametro, establézcalo en 0 (valor predeterminado).

Este parametro se utiliza para puertas de enlace VXLAN en las que la cola
predeterminada pueda recibir multiples direcciones MAC desconocidas.
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rss_engine_nr

El parametro rss engine nr establece el numero de motores RSS. Los
valores validos son 0 (desactivado)o 1-4 (numero fijo de motores RSS). El
valor predeterminado es 4 motores RSS.

Este parametro solo es compatible con ESX 6.7.

enable_vxlan_filters

dropless_fc

max_vfs

El parametro enable vxlan filters activay desactiva los filtros de
recepcion VXLAN.

Un filtro VXLAN se compone de la direccion MAC interna, la direccién MAC
externa y el identificador de red VXLAN (VNI). Este filtro se utiliza para crear
NetQueues para un flujo de trafico VXLAN.

Establézcaloen 0 (valor predeterminado) para desactivar los filtros de recepcién
VXLAN. Establézcalo en 1 para activar los filtros de recepcion VXLAN.

El parametro dropless fc esta establecido en 1 (de forma predeterminada)
para activar un mecanismo de control de flujo complementario en los adaptadores
BCM57xxx. El mecanismo normal de control de flujo es enviar tramas de pausa
cuando el bufer en chip (BRB) alcanza un cierto nivel de ocupacion, que es un
mecanismo de control de flujo orientado al rendimiento. En adaptadores
BCMS57xxx, puede activar un mecanismo de control de flujo complementario para
enviar tramas de pausa cuando uno o mas de los buferes de recepcion del host
se hayan agotado.

dropless_ fc es un mecanismo de control de flujo orientado a una "pérdida de
paquetes cero".

Establezca el parametro dropless fc en 1 para activar el mecanismo de
control de flujo sin pérdida en todos los adaptadores BCM57xxx en el sistema.

El parametro max vfs indica el numero de funciones virtuales (VF) que se
deben activar para cada funcién PCI. Los valores validos se encuentran en el
intervalo 0-164. Un valor de 0 desactiva esta caracteristica. Un valor en el
intervalo 1-64 indica el numero de VF que activar. El recuento de VF maximo
real depende del hardware del adaptador BCM57 xxx.

Parametros del controlador gfle3i

Para obtener una lista de parametros del controlador glfe3i, emita uno de los
siguientes comandos:

# esxcli system module parameters list -m gfle3i
# esxcfg-module -i gfle3i
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Para cambiar el valor de un parametro, emita uno de los siguientes comandos:

#esxcli system module parameters set -m gfle3i -p <param>=<value>

#esxcfg-module -s <parameter>=<value> gfle3i

gfle3i_chip_cmd_max

El parametro glfe3i chip cmd max establece las E/S en cola para los
adaptadores BCM57xx y BCM57xxx. El valor predeterminado es 24.

gfle3i_esx_mtu_max

El parametro gfle3i esx mtu max establece el tamafio maximo de MTU
admitido para las sesiones de descarga. Los valores validos se encuentran en el
intervalo 1500-9000. El valor predeterminado es 9000.

qfle3i_max_sectors

El parametro gfle3i max sectors establece los sectores maximos que
admite el controlador. Los valores validos se encuentran en el intervalo 64-256.
Establezca este parametro en -1 para los valores predeterminados de 256 (10
Gb)y 127 para 1 Gb.

gfle3i_max_task_pgs

El parametro gfle3i max task pgs establece el nimero maximo de paginas
(por conexion) para tareas iISCSI. Los valores validos se encuentran en el
intervalo 2-8. El valor predeterminado es 2.

gfle3i_nopout_when_cmds_active

El parametro gfle3i nopout when cmds active envia una PDU de salida
NOP de iSCSI incluso cuando la conexion esta activa (no inactiva). Los valores
validos se encuentran en el intervalo 2-8. El valor predeterminado es 1.

cmd_cmpl_per_work

El parametro gfle3i cmd cmpl per work establece el numero de entradas
de colas de comandos (CQE) procesadas por trabajo. El valor predeterminado es
256.

en_hba_poll
El parametro en hba poll establece el temporizador de sondeo del
adaptador. El valor predeterminado es 0.

en_tcp_dack

El parametro en tcp dack activa el ACK en diferido de TCP. Activar el ACK en
diferido de TCP ayuda a mejorar el rendimiento de la red combinando varios ACK
en una sola respuesta. El valor predeterminado es 1 (activado).
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Determinados destinos iSCSI no gestionan transporte combinado de ACK. Si
este parametro esta activado en estos tipos de destinos, el host no podra iniciar
sesion en el destino. Si alguna vez ocurriese esto, Marvell se recomienda
desactivar este parametro.

error_mask1, error_mask2

Utilice los parametros error mask (Configuracion de numero de mascara de
error iISCSI de firmware) para configurar una violacién especifica del protocolo
iISCSI que se tratara como una advertencia o un error fatal. Todas las violaciones
fatales del protocolo iSCSI resultaran en la recuperacion de la sesion (ERL 0).
Estas son mascaras de bits.

Valores predeterminados: Todas las violaciones seran tratadas como errores.

PRECAUCION

No utilice error mask sino esta seguro de las consecuencias. Estos
valores se debatiran caso por caso con el equipo de desarrollo de Marvell.
Este parametro es solo un mecanismo para solucionar problemas de
implementacién de iSCSI en el destino y, si no se conocen los detalles del
protocolo iSCSI, se recomienda a los usuarios que no experimenten con
estos parametros.

event_coal_div
El parametro event coal div establece el factor de la aleacion de sucesos.
El valor predeterminado es 1.

event_coal_min
El parametro event coal min establece el nUmero minimo de comandos de
aleacion de sucesos. El valor predeterminado es 24.

ooo_enable
El parametro ocoo enable (activar TCP desordenado) activa y desactiva la
caracteristica de procesamiento de recepciéon desordenada de TCP en
conexiones iSCSI descargadas. Establézcalo en 0 para desactivar este soporte.
Establézcalo en 1 (valor predeterminado) para activar este soporte.

qfle3i_debug_level

El parametro gfle3i debug level es una mascara de bits que activay
desactiva registros de depuracion. El valor predeterminado es 0 (desactivado).
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rq_size

sq_size

Se pueden enmascarar los siguientes registros de depuracion:

Registro Valor (h
DEFAULT_LEVEL 001
Initialization 002
Conn Setup 004
TMF 008
iISCSI NOP 010
CNIC IF 020
ITT CLEANUP 040
CONN EVT 080
SESS Recovery 100
Internal 200
10 Path 400

APP INTERFACE 800

Utilice el parametro rg size para elegir el tamafio de la cola del bufer asincrono
por conexiones descargadas. No es necesario que el tamano de RQ sea mayor
que 16, ya que se utiliza para colocar mensajes iISCSI ASYNC/NOP/REJECT y
datos de deteccion SCSI.

Valor predeterminado: 16
Rango: De 16 a 32

Tenga en cuenta que la validacion de Marvell esta limitada a una potencia de 2;
por ejemplo, 16 y 32.

Utilice el parametro sq size para elegir el tamaro de la cola de envio para las
conexiones descargadas, y el tamafo de SQ determina el nUmero maximo de
comandos SCSI que pueden ponerse en la cola. El tamafio de SQ también influye
en la cantidad de conexiones que pueden descargarse; Cuanto mas aumenta el
tamafo de QP, mas disminuye la cantidad de conexiones admitidas. Con los
valores predeterminados, los adaptadores BCM5708 pueden descargar 28
conexiones.

Valor predeterminado: 128
Rango: De 32 a 128
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Tenga en cuenta que la validacion de Marvell esta limitada a una potencia de 2;
por ejemplo, 32, 64 y 128.

tcp_buf_size

El parametro tcp buf size establece el tamafio del bufer de envioy
recepcion de TCP. El valor predeterminado es 64 x 1.024.

time_stamps
El parametro time stamps activay desactiva las marcas de tiempo de TCP.

Establézcalo en 0 para desactivar marcas de tiempo. Establézcaloen 1 (valor
predeterminado) para activar marcas de tiempo.

Parametros del controlador qfle3f
Para ver todos los parametros de gfle3f, emita uno de los siguientes comandos:

# esxcli system module parameters list -m gfle3f
# esxcfg-module -i gfle3f

Para establecer un parametro, emita uno de los siguientes comandos:

#esxcli system module parameters set -m gfle3f -p Param=Value

#tesxcfg-module -s Param=Value gfle3f

qfle3f_debug_level

El parametro gfle 3f debug level activa mensajes adicionales del
controlador. Establézcalo en 0 (valor predeterminado) para desactivar mensajes
adicionales. Establézcalo en 1 para activar mensajes adicionales.

qfle3f_devlOSs_tmo

El parametro qfle3f dev10Ss tmo establece el valor de tiempo de espera de
pérdida del dispositivo LUN remoto (en segundos). El valor predeterminado
es 20 segundos. Los valores validos estan en el intervalo de 1-120 segundos.

qfle3f_max_luns

El parametro gfle3f max luns ajusta el maximo de LUN admitidos por el
controlador. El valor predeterminado es FFFFh (65.535 LUN).

qfle3f_queue_depth

El pardmetro gfle3f queue depth ajusta la profundidad de cola maxima por
LUN. De forma predeterminada, se utiliza la configuracién de SO.

qfle3f_enable _r_a_ tov
El parametro gfle3f enable r a tov activa o desactivael R_A_TOV

definido por el usuario. Establézcalo en 0 para desactivar R_A_TOV.
Establézcalo en 1 (valor predeterminado) para activar R_A_TOV.
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qfle3f_r_a_tov
Cuando el pardmetro gf1e3f enable r a tov se estableceen 1, el

parametro gf1e3f r a tov establece el valor de un R_A_TOV definido por el

usuario. El valor predeterminado es 10.

qfle3f_autodiscovery

El parametro gfle3f autodiscovery controla la deteccion automatica de
FCoE durante el inicio del sistema. Establézcalo en 0 (valor predeterminado)
para desactivar la deteccion automatica de FCoE. Establézcalo en 1 para
activar la deteccién automatica de FCoE.

gfle3f_create vmkMgmt_Entry

El parametro gfle3f createvmkMgmt Entry crea la interfaz vmkMgmt.
Establézcalo en 0 sino se va a utilizar la interfaz vmkMgmt. Establézcalo en 1
(valor predeterminado) para crear la interfaz vmkMgmt.

Valores predeterminados del controlador

Las siguientes secciones muestran los valores predeterminados para los
controladores Ethernet.

bnx2

Los valores predeterminados del controlador bnx2 VMware ESXi aparecen en la
Tabla 8-3.

Tabla 8-3. Valores predeterminados del
controlador bnx2

Parametro Predeterminado

Speed (Velocidad) Autonegociacién con todas las velocidades
anunciadas

Flow Control (Control de flujo) Autonegociacion con los Rx y Tx anunciados
MTU 1500 (el rango es 46-9000)
Rx Ring Size (Tamafo del anillo Rx) | 255 (el rango es 0-4080)

RX Jumbo Ring Size (Tamario del 0 (el rango es de 0-16320) ajustado
anillo gigante RX) automaticamente por el controlador basado en
MTU y tamario del anillo Rx

Tx Ring Size (Tamafio del anillo Tx) | 255 (rango (MAX_SKB_FRAGS+1) — 255)
MAX_SKB_FRAGS varia con los diferentes
kernels y las diferentes arquitecturas. Con un
kernel 2.6/3.x para x86,

MAX_SKB_FRAGS es 18.
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Tabla 8-3. Valores predeterminados del
controlador bnx2 (Continuacion)

Parametro Predeterminado

Number of RSS Channels (Numero
de canales RSS)

Number of TSS Channels (Numero
de canales TSS)

Coalesce Rx psecs (Aleacion Rx
microsegundos)

Coalesce Rx usecs IRQ (Aleacion
Rx microsegundos IRQ)

Coalesce Rx frames (Aleacioén
tramas Rx)

Coalesce Rx frames IRQ (Aleacion
tramas RX IRQ)

Coalesce Tx psecs (Aleacion Tx
microsegundos)

Coalesce Tx psecs IRQ (Aleacion
Tx microsegundos IRQ)

Coalesce Tx frames (Aleacion
tramas Tx)

Coalesce Tx frames IRQ (Aleacion
tramas Tx IRQ)

Coalesce stats psecs (Aleacion
estadisticas microsegundos)

MSI/MSI-X

TSO
WolL

Varia en funcion del niumero de CPU (rango 1-8).

Varia en funcién del numero de CPU (rango 1-8).

18 (el rango es 0-1023)

18 (el rango es 0-1023)

12 (el rango es 0-255)

2 (el rango es 0-255)

80 (el rango es 0-1023)

18 (el rango es 0-1023)

20 (el rango es 0-255)

2 (el rango es 0-255)

999936 (aproximadamente 1 segundo)

(rango 0—16776960 en 256 incrementos)

Activado (si el kernel 2.6/3.x lo admite y aprueba
las pruebas de interrupcién)

Activado en kernels 2.6/3.x

Configuracién inicial basada en la configuracion
de NVRAM.
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bnx2x
Los valores predeterminados del controlador bnx2x VMware ESXi aparecen en la
Tabla 8-4.
Tabla 8-4. Valores predeterminados del controlador bnx2x
Parametro Predeterminado
Speed Control (Control de Autonegociacién con todas las velocidades anunciadas
velocidad)
Flow Control (Control de flujo) | Autonegociacion con los RX y TX anunciados
MTU 1500 (el rango es 46—9600)
Rx Ring Size (Tamario del 4078 (el rango es 0-4078)
anillo Rx)
Tx Ring Size (Tamafio del 4078 (rango (MAX_SKB_FRAGS+4) — 4078).
anillo Tx) MAX_SKB_FRAGS varia con los diferentes kernels y
las diferentes arquitecturas. Con un kernel 2.6 para x86,
MAX_SKB_FRAGS es 18.
Coalesce RX Microseconds 25 (el rango es 0-3000)
(Aleacion RX microsegundos)
Coalesce TX Microseconds 50 (el rango es 0-12288)
(Aleacion TX microsegundos)
MSI-X Activado (si lo admite kernel 2.6)
TSO Activado
WolL Desactivado
qfle3
Los valores predeterminados del controlador qlfe3 VMware ESXi aparecen en la
Tabla 8-5:
Tabla 8-5. Valores predeterminados del
controlador qgfle3
Parametro Predeterminado
Firmware Dump File (Archivo de volcado de Desactivado
firmware)
TPA (LRO) Activado
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Descarga y eliminacion de controladores

bnx2

Tabla 8-5. Valores predeterminados del
controlador qfle3 (Continuacion)

Parametro Predeterminado

VLAN Removal/lnsertion by Hardware
(Extraccioén/insercion de VLAN mediante hardware)

Interrupt Mode (Modo de interrupcién)

MTU

Offload Flags (Indicadores de descarga)

Number of RSS Queues (Numero de Colas RSS)

Number of RX Filters per NetQueue (NUmero de
filtros RX por NetQueue)

Number of Rx Queues (Numero de colas Rx)

Number of Rx BD Buffers (Numero de buferes
DB Rx)

Number of Tx Queues (Numero de colas Tx)

Number of Tx BD Buffers (Numero de buferes
DB Tx)

Number of RSS Queues for Default Queue
(Numero de colas RSS para cola predeterminada)

Number of RSS Engines (Nimero de motores RSS)
VXLAN Filters (Filtros VXLAN)

Pause on Exhausted Host Ring (Pausa ante anillo
host agotado)

Number of VFs per PCI Function (Niumero de VF
por funcion PCI)

Activado

Auto (Automatico)

1500 (el rango es 0-9.000)
15

Auto (Automatico)

—1 (rango 0-...)

Auto (Automatico)

4.096 (16.384 maximo)

4 (el rango es 1-8)
4.096 (16.384 maximo)

0 (desactivado) (2 minimo;
4 maximo)

4 (el rango es 0-4)
Desactivado

Desactivado

0 (desactivado) (rango 1-64)

Las siguientes secciones describen como eliminar los controladores Ethernet.

Para descargar el controlador, emita el comando ifconfig para desactivar
todas las interfaces eth# abiertas por el controlador y, a continuacion, envie el

siguiente comando:

rmmod bnx2
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bnx2x

qfle3

En los kernels 2.6/3.x, no es necesario desactivar las interfaces eth# antes de
descargar el médulo del controlador.

Si el controlador cnic esta cargado, debe primero descargarlo para poder
descargar el controlador bnx2.

Si el controlador se instalé mediante rpm, envie el siguiente comando para
eliminarlo:

rpm -e bnx2

Si el controlador se instalé mediante make install desde el archivo tar, el
controlador bnx2.0 (o bnx2.ko) deben borrarse manualmente del sistema.

Para descargar el controlador bnx2x VMware ESXi, envie el siguiente comando:
vmkload mod -u bnx2x

Para eliminar el paquete de controladores, emita el siguiente comando:
#fesxcli software vib remove --vibname <vib-name>

Por ejempilo:

esxcli software vib remove --vibname gfle3

Para descargar el controlador temporalmente, emita el siguiente comando:
#vmkload mod -u gfle3

Mensajes del controlador

bnx2x

La siguiente seccién muestra mensajes del controlador comunes para algunos
controladores Ethernet que aparecen en la Tabla 8-1.

Los siguientes mensajes del controlador bnx2x VMware ESXi son los mensajes
de ejemplo mas comunes que se pueden registrar en el archivo
/var/log/vmkernel.log. Envie el comando dmesg -n <level> para
controlar el nivel en el que aparecen los mensajes en la consola. La mayoria de
los sistemas estan configurados de forma predeterminada en el nivel 6. Para ver
todos los mensajes, configure un nivel mas elevado.

Inicio de sesion del controlador
Marvell BCM57xxx 10Gigabit Ethernet Driver
bnx2x 0.40.15 ($DateTime: 2015/11/22 05:32:40 $)
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NIC detectado

bnx2x: msix capability found

bnx2x: part number 0-0-0-0

PCI: driver bnx2x claimed device 0000:01:00.0

MSI-X habilitado correctamente

bnx2x 0000:01:00.0: vmnicO: using MSI-X 1IRQs: sp 16 fp[0] 28
fpl7] 35

Indicacion de velocidad y de enlace activado

bnx2x 0000:01:00.0: vmnicO: NIC Link is Up, 10000 Mbps full duplex,
Flow control: ON - receive & transmit

Indicacion de enlace desactivado
bnx2x 0000:01:00.1: vmnicO: NIC Link is Down

Limitacion de memoria

Mensajes como los siguientes del archivo de registro indican que el host ESXi
host esta gravemente forzado. Para relajar la tension, desactive NetQueue.

Dec 2 18:24:20 ESX4 vmkernel: 0:00:00:32.342 cpu2:4142)WARNING:
Heap: 1435: Heap bnx2x already at its maximumSize. Cannot expand.

Dec 2 18:24:20 ESX4 vmkernel: 0:00:00:32.342 cpu2:4142)WARNING:
Heap: 1645: Heap Align (bnx2x, 4096/4096 bytes, 4096 align) failed.
caller: 0x41800187d654

Dec 2 18:24:20 ESX4 vmkernel: 0:00:00:32.342 cpu2:4142)WARNING:
vmklinux26: alloc _pages: Out of memory

Para deshabilitar NetQueue cargando manualmente el modulo bnx2x VMkernel,
emita el siguiente comando:

vmkload mod bnx2x num_queues=1

O bien, para continuar con la configuracién en los inicios, emita el siguiente
comando:

esxcfg-module -s num_queues =1 bnx2x
Reinicie la maquina para que se aplique la configuracién.

Multicola y NetQueue

Utilice el parametro opcional num queues para establecer la cantidad de colas
RX'y TX cuando multi mode esta establecidoen 1 y el modo de interrupcion
es MSI-X. Si el modo de interrupcion es distinto a MSI-X (consulte “int_mode” en
la pagina 70), la cantidad de colas RXy TX se establece en 1, descartando el
valor de este parametro.
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Si desea utilizar mas de una cola, fuerce la cantidad de NetQueues que utilizar
emitiendo el siguiente comando:

esxcfg-module -s "num_ queues=<num of queues>" bnx2x

De lo contrario, permita que el controlador bnx2x seleccione la cantidad de
NetQueues que desee usar emitiendo el siguiente comando:

esxcfg-module -s "num_queues=0" bnx2x

El numero 6ptimo es que la cantidad de NetQueues coincida con la cantidad de
CPU de la maquina.

bnx2

Inicio de sesion del controlador BNX2
QLogic Gigabit Ethernet Driver bnx2 v1.1.3 (Jan. 13, 2005)

Inicio de sesion del controlador CNIC
QLogic CNIC Driver cnic v1.1.19 (Sep 25, 2007)

NIC detectado

eth0: QLogic 5706 1000Base-T (A2) PCI 64-bit 66MHz found at mem
£f6000000, IRQ 16, node addr 001018047cae

cnic: Added CNIC device: ethO

MSI habilitado correctamente
bnx2: eth0O: using MSI

Indicacién de velocidad y de enlace activado

bnx2: eth0 NIC Copper Link is Up, 1000 Mbps full duplex, receive &
transmit flow control ON

Enlace desactivado
bnx2: eth0 NIC Copper Link is Down

Controladores cnic, bnx2, bnx2x, bnx2i, bnx2fc incompatibles
Si aparece este mensaje, el paquete bnx2 de Marvell debe estar reinstalado.

cnic: bnx2 not compatible with cnic expecting: 0x12340002 got:
0x12340001

cnic: ulp 1 not compatible with cnic, expecting: 0x57770003 got:
0x57770002
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Controlador iSCSI/FCoE bloqueado

Este mensaje puede aparecer durante el apagado; no es necesaria ninguna
accion.

cnic:

eth0: Failed waiting for ULP up call to complete.

Error de hardware, recargar controladores, o reiniciar sistema

cnic: eth0: KCQ index not resetting to 0.

Compatibilidad con FCoE

Esta seccion describe el contenido y los procedimientos que se asocian con la
instalacion del paquete de software VMware para admitir Marvell FCoE C-NIC.

Controladores
Los controladores FCoE BCM57712/578xx de Marvellincluyen bnx2x y bnx2fc.

El controlador bnx2x administra todos los recursos del dispositivo PCI
(registros, colas de la interfaz de host, etc.) y también actia como el
controlador de red de bajo nivel de VMware de capa 2 para el dispositivo de
Marvell BCM57xx y BCM57xxx de 10 G. Este controlador controla
directamente el hardware y es responsable de enviar y recibir los paquetes
Ethernet en nombre de la pila de red del host de VMware. El controlador
bnx2x también recibe y procesa las interrupciones del dispositivo, en
nombre de si mismo (para red de capa 2) y en nombre de los controladores
de bnx2fc (protocolo FCoE) y C-NIC.

El controlador FCoE VMware de Marvell bnx2fc es un controlador de modo
kernel que se usa para proporcionar una capa de traduccion entre la pila
SCSI de VMware y el firmware/hardware FCoE de Marvell. Ademas, el
controlador se comunica con la capa de red para transmitir y recibir tramas
encapsuladas de FCoE en nombre de libfc y libfcoe de FCoE abierto para
FIP y la deteccion del dispositivo.

Distribuciones compatibles

La caracteristica FCoE y DCB establecida es compatible con VMware ESXi 6.0 y
posteriores.
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Activacion de FCoE

Para activar la descarga de hardware de FCoE en el C-NIC usando el
controlador bnx2fc heredado:

1.

Determine los puertos que pueden aceptar FCoE emitiendo el siguiente
comando:

# esxcli fcoe nic list

Ejemplo de salida:

vmnic4

User Priority: 3

Source MAC: FF:FF:FF:FF:FF:FF
Active: false

Priority Settable: false
Source MAC Settable: false
VLAN Range Settable: false
VN2VN Mode Enabled: false

Active la interfaz de FCoE de la siguiente forma:

# esxcli fcoe nic discover -n vmnicX

Donde Xx es el numero de interfaz determinado en el paso 1.
Compruebe que la interfaz funciona de la siguiente forma:

# esxcli fcoe adapter list

Ejemplo de salida:

vmhba34

Source MAC: bc:30:5b:01:82:39
FCF MAC: 00:05:73:cf:2c:ea
VNPort MAC: Oe:fc:00:47:04:04
Physical NIC: vmnic7

User Priority: 3

VLAN id: 2008

VN2VN Mode Enabled: false

La salida de este comando deberia mostrar una MAC de reenviador FCoE
(FCF), una MAC de VNPort, una prioridad y un Id. de VLAN validos para la
red Fabric conectada al C-NIC.

También puede enviar el siguiente comando para comprobar que la interfaz
funciona correctamente:

# esxcfg-scsidevs -a
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Ejemplo de salida:

vimhba34 bnx2fc link-up fcoe.1l000<mac address>:2000<mac address>
vmhba35 bnx2fc link-up fcoe.l000<mac address>:2000<mac address>

NOTA

La etiqueta software FCoE es un término de VMware usado para
describir iniciadores que dependen de las bibliotecas y utilidades de FCoE
de la bandeja de entrada. La solucion FCoE de Marvell es una solucion de
descarga de hardware basada en una conexion de estado completo
disefada para reducir significativamente la carga de CPU que ejerce un
iniciador de software que no es de descarga.

El controlador gfle3f nativo inicia automaticamente la inicializacion de FCoE
Y No es necesario seguir estos pasos.

Comprobacion de instalacion

Para comprobar la correcta instalacion del controlador y para garantizar que el
conmutador identifique el puerto de host, siga estos pasos.

Para comprobar la correcta instalacién del controlador:

1.

Compruebe que el puerto de host aparece en la base de datos de inicio de
red Fabric del conmutador (FLOGI) emitiendo uno de los siguientes
comandos:

show flogi database (para un FCF de Cisco)

fcoe -loginshow (para un FCF de Brocade)

2.  Siel host WWPN no aparece en la base de datos FLOGI, proporcione los

mensajes del registro del controlador para su revision.
Limitaciones

La compatibilidad con FCoE tiene las siguientes limitaciones:

[ | NPIV no se admite en ESXi con el controlador bnx2fc hereado, debido a
dependencias en moédulos y componentes de compatibilidad (libfc, libfcoe).
El controlador gfle3f nativo admite NPIV.

[ | El FCoE no de descarga no es compatible con dispositivos Marvell que

acepten la descarga. Solo se admite la ruta de descarga de hardware
completa.

96 BC0054508-09 M



8—Software del controlador de VMware
Compatibilidad con iSCSI

Compatibilidad con iSCSI

Marvell proporciona el controlador bnx2i para admitir iISCSI. El controlador iSCSI
BCM57xx y BCM57xxx de Marvell, bnx2i, es un controlador de adaptador de bus
host iISCSI VMware de Marvell. Al igual que bnx2fc, bnx2i es un controlador de
modo kernel que se usa para proporcionar una capa de traduccién entre la pila
SCSI de VMware y el firmware/hardware de iSCSI de Marvell. bnx2i funciona en
el marco de iSCSI abierto.

Configuracion VLAN para descarga iSCSI (VMware)

El trafico iSCSI en la red se puede aislar en una VLAN para separarlo del resto
del trafico. En tal caso, la interfaz iSCSI en el adaptador debe ser miembro de la
red VLAN.

Para configurar la red VLAN con el cliente V-Sphere (GUI):

1.
2.
3.

Seleccione el host ESXi.
Haga clic en la pestafia Configuration (Configuracion).

En la pagina Configuration (Configuracion), seleccione el enlace
Networking (Redes) y, a continuacion, haga clic en Properties
(Propiedades).

En las propiedades del conmutador virtual seleccionado, pagina Ports
(Puertos), haga clic en el conmutador virtual o en grupos de puertos y, a
continuacion, haga clic en Edit (Editar).
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5.  (Opcional) En las propiedades de red de VM, pagina General, asigne un
numero de VLAN en el cuadro VLAN ID (Id. de VLAN). La llustracion 8-1y
la llustracién 8-2 muestran ejemplos.

[+ vSwitch1 Properties
Ports | Network adapters |

(3] ¥M Network 2 Properties

General ISur_uly] Traffic Shaping | MIC Teaming |

[~ Port Group Properties.

Confiuration E | i~ Port Group Properties

WLAN ID:

W Network 2
None (0}

Network Label: ¥ Netweork 2

luwm (Optional): | [none (o)

il sl 0l
@mkz virtual Machine .. | ||
- T I
@ iscsit wMation and IF .. (- Effective Policies
Security
Promiscuous Mode:
MAC Address Changes:
Forged Transmits:
Traffic Shaping
Average Bandwidth:
Peak Bandwidth:
[Burst Size:
Failover and Load Balancing
Load Balancing:
Network Failure Detection:
INotify Switches:
Failback:
Mctive Adapters:
Standby Adapters:
Urused Adapters:

i

Port ID
Link status only

[ ]

Cancel Help.

llustracioén 8-1. Propiedades de red de VM: Ejemplo 1

98

BC0054508-09 M



8—Software del controlador de VMware
Compatibilidad con iSCSI

(Hiscsi2 Properties

=] | | |
IP Settings | Security | Traffic Shaping | MIC Teaming
Ports INﬂwordeﬂ:ters |
s r—Port Properties
- r—Part Properties
Configuration | Summary ez
. " Metwork Label: C3i2
£t vswitch 120 Ports peing e iscsiz E
D i etk b o) fchi WLAN ID: Nane (0) VLAN ID (Optional): none (0) =l
CRE—rTE R St ;me =
iy BCsl v 10N and res . 4
Fault Tolerance Logging: Disabled Faulk Tolerance Logging: ™ Enabled
Management Traffic: Disabled Management Traffic: ™ Enabled
EEEIGERETE EDER 15C51 Port Binding: P Enatied
NIC Settings — NIC Settings
MAC Address: 00:50:56:1 MTLU: 1500
MTL 1500
—IF Settings
IP Address: 172.16.24
Subnet Mask: 255.255.0
Effective Polices
Security
Promiscuous Mode:
MAC Address Changes:
Add... | | Edk... I Remove | Forged Transmits:
oK I Cancel Help

llustracion 8-2. Propiedades de red de VM: Ejemplo 2

6. Configure el VLAN en VMkernel.
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Windows

La informacién del controlador de Windows incluye lo siguiente:

Controladores admitidos

“Instalacion del software del controlador” en la pagina 101

“Modificacion del software del controlador” en la pagina 106

“Reparacion o reinstalacion del software del controlador” en la pagina 107
“Como quitar los controladores de dispositivos” en la pagina 107

“Cdomo visualizar o cambiar las propiedades del adaptador” en la pagina 108

“Configuracién de las opciones de administracion de energia” en la
pagina 108

B “Configuracion del protocolo de comunicacion a utilizar con QCCla GUIQCC
PowerKity QCS CLI” en la pagina 110

Controladores admitidos

Los controladores de Windows aparecen en la Tabla 9-1.

Tabla 9-1. Marvell BCM57xx y BCM57xxx Controlador de Windows

Controlador de

Windows Descripcion
bxVBD Controlador de bus virtual (VBD) de Windows (dispositivo del sistema) para los
adaptadores BCM57xx de red de 1 Gb. El controlador controla directamente el
hardware.
eVBD VBD de Windows (dispositivo del sistema) para los adaptadores BCM57 xxx de red

de 1/10 Gb. El controlador controla directamente el hardware.

bxND Controlador Ethernet de Windows (NDIS) para los adaptadores BCM57xx y
BCM57xxx de red de 1/10 Gb.
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Tabla 9-1. Marvell BCM57xx y BCM57xxx Controlador de Windows (Continuacion)

Controlador de
Windows

Descripcion

bxOIS Controlador de descarga iSCSI de Windows (almacenamiento) para los
adaptadores BCM57xx y BCM57xxx de red de 1/10 Gb.

bxFCoE Controlador de descarga FCoE de Windows (almacenamiento) para los
adaptadores de red de 10 Gb BCM57712 y BCM578xx.

Instalacion del software del controlador

NOTA

Estas instrucciones se basan en la premisa de que sus adaptadores Marvell
BCM57xx y BCM57xxx no se instalaron en fabrica. Si la controladora se
instal6 en fabrica, el software de los controladores ya esta instalado.

Cuando Windows se inicia por primera vez después de haber instalado un
dispositivo de hardware (por ejemplo, un adaptador Marvell BCM57xxx) después
de haberse quitado el controlador de dispositivo existente, el sistema operativo
detecta automaticamente el hardware y le pide que instale el software del
controlador para ese dispositivo.

Los dos métodos de instalacion de controlador son:

B Modo de instalacion interactivo grafico (consulte “Uso del instalador” en la
pagina 102)
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Modo silencioso de la linea de comandos para instalaciones desatendidas
(consulte “Uso de la instalacion silenciosa” en la pagina 104)

NOTA

B Antes de instalar el software del controlador, compruebe que el sistema

operativo Windows haya sido actualizado a la ultima version con el
ultimo paquete de servicios aplicado.

Asegurese de tener fisicamente instalado un controlador de dispositivo
de red antes de poder usar las controladoras Marvell BCM57xx y
BCMS57xxx con su sistema operativo Windows. Los controladores se
encuentran en el CD de instalacion.

Para utilizar el motor de descarga TCP/IP (TOE) debe tener instalado
Windows Server 2012 o Windows Server 2012 R2. TOE no es
compatible con Windows Server 2016 o posterior. También debe tener
una clave de licencia instalada en su placa base (para LOM). Para NIC
integradas, la clave de licencia se encuentra programada previamente
en el hardware.

QCC GUI no es compatible para la opcion de instalacion Server Core de

Microsoft Windows Server.

Uso del instalador
Ademas de los controladores de dispositivos Marvell, el instalador instala las

aplicaciones de administracion. Si se encuentra disponible, cuando se ejecuta el

instalador, se instala lo siguiente:

Controladores de dispositivo de QLogic instala los controladores de
dispositivo de Marvell.

Control Suite es la CLI de QLogic Control Suite (QCS).

QCC es la interfaz grafica de usuario de la consola de QConverge.
QLASP instala QLogic Advanced Server Program!.

SNMP instala el subagente SNMP.

Agente remoto NX RPC instala el software de agente remoto RPC.

Controlador de volcado de memoria iSCSI instala el controlador
necesario para la utilidad de volcado de memoria iISCSI.

Controlador de volcado de memoria FCoE instala el controlador
necesario para la utilidad de volcado de memoria FCoE.

1 QLASP no es compatible con Windows Server 2016 y posterior. La opcién para instalarlo no esta

disponible.
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Agente de administraciéon de dispositivos HBA de FastLinQ instala el
agente para la administracién de dispositivos.

Para instalar las aplicaciones de administracion y los controladores Marvell
BCM57xx y BCM57xxx:

1.

Cuando aparece el Found New Hardware Wizard (Asistente para
hardware nuevo encontrado), haga clic en Cancel (Cancelar).

Desde el soporte de origen del controlador, o desde la ubicacion en la que
se haya descargado el paquete de controladores del software, haga lo
siguiente:

a. Abra la carpeta de su sistema operativo.

b.  Abralacarpeta MUPS vy, a continuacion, extraiga la carpeta en funcion
de la configuracién de su sistema operativo.

C. Haga doble clic en el archivo Setup.exe.

El Asistente de InstallShield paraaplicaciones de administracion y
controladores de QLogic abre la ventana de bienvenida.

En el indicador del Asistente de InstallShield (llustracion 9-1), seleccione la
utilidad de administracion del adaptador que desea utilizar:

O Haga clic en Yes (Si) para utilizar la GUI de QConvergeConsole.

U Haga clic en No para utilizar QLogic Control Suite.

Qlogic Management Program

For 5700 (1Gh), 57005780 adapters management, do you plan to use
QConverge Console GUI instead of QLogic Control Suite GUI?

Yes MNao

llustracion 9-1. Indicador del Asistente de InstallShield para la utilidad de

administracion

En el indicador del Asistente de InstallShield, “Do you want to skip installing
WMI?” (4 Desea omitir la instalacion de WMI), seleccione una de estas
opciones:

U Hagaclic en Yes (Si) para aplazar la instalacion de la iniciativa
Instrumental de administracién de Windows (WMI).

U Haga clic en No para instalar WMI.
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5.  Enla ventana de bienvenida de InstallShield, haga clic en Next (Siguiente)
para continuar.

6. Después de leer el contrato de licencia, haga clic en | accept the terms in
the license agreement (Acepto los términos del contrato de licencia) y, a
continuacion, haga clic en Next (Siguiente) para continuar.

7. Seleccione las caracteristicas que desea instalar.
Haga clic en Install (Instalar).
Haga clic en Finish (Finalizar) para cerrar el instalador.

10. El instalador determinara si es necesario reiniciar el sistema. Siga las
instrucciones que aparecen en la pantalla.

Para instalar el Initiator Software de Microsoft iISCSI para el volcado de
memoria iSCSI:

Si es compatible y utilizara la utilidad de volcado de memoria iISCSI de Marvell, es
importante que siga la secuencia de instalacion:

1. Ejecute el instalador.

2. Instale el Initiator Software de Microsoft iISCSI junto con la revisiéon (MS
KB939875).

NOTA

Si actualiza los controladores de dispositivos desde el instalador, vuelva a
activar iSCSI Crash Dump (Volcado de memoria iSCSI) en la seccion
Advanced (Avanzado) de la pagina Configuration (Configuracién) de la
interfaz grafica de usuario de QCC.

Uso de la instalacion silenciosa

NOTA

B Todos los comandos distinguen mayusculas y minusculas.

B Para obtener instrucciones e informacion mas detallada sobre las
instalaciones desatendidas, consulte el archivo silent.txt dela
carpeta Driver Management Apps Installer.

Para realizar una instalacién silenciosa desde la carpeta de origen del
instalador:

Emita el siguiente comando:

setup /s /v/qn
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Para realizar una actualizacién silenciosa desde la carpeta de origen del
instalador:

Emita el siguiente comando:

setup /s /v/gqn

Para realizar una reinstalacion silenciosa desde del mismo instalador:
Emita el siguiente comando:
setup /s /v"/qn REINSTALL=ALL"

NOTA

El conmutador REINSTALL (reinstalar) debe utilizarse unicamente si el
mismo instalador ya se encuentra instalado en el sistema. Si actualiza una
version anterior del instalador, utilice el comando setup /s /v/gn como
se especificd anteriormente.

Para realizar una instalacion silenciosa por caracteristica:
Utilice ADDSOURCE para incluir alguna de las siguientes caracteristicas.
Envie el siguiente comando segun la plataforma:
Plataformas 1A32:
setup /s /v"/gn ADDSOURCE=Driversi32,BACSi32,BASPi32,SNMPi32,CIMi32"
Plataformas AMD/EM64T:
setup /s /v"/gn ADDSOURCE=Driversa64,BACSa64,BASPa64,SNMPa64,CIMa64"

La siguiente sentencia de linea de comandos instala unicamente los
controladores de Marvell segun la plataforma:

Plataformas 1A32:
setup /s /v"/gn ADDSOURCE=Driversi32"
Plataformas AMDG64:

setup /s /v"/gn ADDSOURCE=Driversa64"

NOTA

Los controladores de dispositivos de Marvell son una caracteristica
necesaria y siempre se instalan, incluso si no especifica ADDSOURCE.
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Para realizar una instalacion silenciosa desde un archivo de lotes:

Para realizar una instalacion silenciosa desde un archivo de lotes y esperar a que
finalice la instalacion antes de continuar con la siguiente linea de comandos,
envie el siguiente comando:

start /wait setup /s /w /v/qn

Modificacion del software del controlador

Para modificar el software del controlador:

1.

= © ® N o o

En el Panel de control, haga doble clic en Add or Remove Programs
(Agregar o quitar programas).

Haga clic en QLogic Drivers and Management Applications
(Controladores y aplicaciones de administracién de QLogic) y, a
continuacion, en Change (Cambiar).

Haga clic en Next (Siguiente) para continuar.

Haga clic en Modify, Add, or Remove (Modificar, Agregar o Quitar) para
modificar las caracteristicas del programa.

NOTA

Esta opcidn no instala controladores para adaptadores nuevos. Para
obtener informacién sobre la instalacion de adaptadores nuevos,
consulte “Reparacion o reinstalacion del software del controlador” en
la pagina 107.

Haga clic en Next (Siguiente) para continuar.

Haga clic en un icono para modificar la instalacion de una caracteristica.
Haga clic en Next (Siguiente).

Haga clic en Install (Instalar).

Haga clic en Finish (Finalizar) para cerrar el instalador.

El instalador determinara si es necesario reiniciar el sistema. Siga las
instrucciones que aparecen en la pantalla.
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Reparacidén o reinstalacién del software del
controlador

Para reparar o reinstalar el software del controlador:

1.

® N o o

En el Panel de control, haga doble clic en Add or Remove Programs
(Agregar o quitar programas).

Haga clic en QLogic Drivers and Management Applications
(Controladores y aplicaciones de administracién de QLogic) y, a
continuacion, en Change (Cambiar).

Haga clic en Next (Siguiente) para continuar.

Haga clic en Repair or Reinstall (Reparar o reinstalar) para reparar errores
o instalar controladores para adaptadores nuevos.

Haga clic en Next (Siguiente) para continuar.
Haga clic en Install (Instalar).
Haga clic en Finish (Finalizar) para cerrar el instalador.

El instalador determinara si es necesario reiniciar el sistema. Siga las
instrucciones que aparecen en la pantalla.

Cémo quitar los controladores de dispositivos

Si elimina los controladores de dispositivos, también se quitan las aplicaciones de
administracién instaladas.

Para eliminar controladores de dispositivos:

1.

En el Panel de control, haga doble clic en Add or Remove Programs
(Agregar o quitar programas).

Haga clic en QLogic Drivers and Management Applications
(Controladores y aplicaciones de administracién de QLogic) y, a
continuacion, en Remove (Quitar). Siga las instrucciones que aparecen en
la pantalla.

Reinicie su sistema para eliminar completamente los controladores. Si no
reinicia su sistema, no podra instalar con éxito los controladores.
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Cdémo visualizar o cambiar las propiedades del
adaptador

Para ver o cambiar las propiedades de un adaptador de red Marvell:
1. En el panel de control, haga clic en Marvell Control Suite.

2. Hagaclic en la seccion Advanced (Avanzado) de la pagina Configurations
(Configuraciones).

Configuracion de las opciones de administracion
de energia

Podra configurar las opciones de administracion de energia para permitir que el
sistema operativo apague la controladora para ahorrar energia o para que la
controladora active el equipo. Sin embargo, si el dispositivo esta ocupado
haciendo algo (por ejemplo, atendiendo un llamado), el sistema operativo no
apagara el dispositivo. El sistema operativo trata de apagar todos los dispositivos
posibles Unicamente cuando el equipo trata de entrar en hibernacion.
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Para que la controladora permanezca activa en todo momento:

En la pagina Administracion de alimentacién de las propiedades del adaptador,
borre la casilla de verificacion Allow the computer to turn off the device to
save power (Permitir que el equipo apague este dispositivo para ahorrar
energia), tal como se muestra en la llustracion 9-2.

NOTA

Las opciones de administracién de energia no se encuentran disponibles
para los servidores blade.

Qlogic BCM57800 10 Gigabit Ethermmet (NDIS VBD Cli... ‘
General | Advanced | Driver | Details | Events | Power Management

‘:. Qlogic BCME7300 10 Gigabit Bthemet (NDIS VBD Client) £142

-—

] Allow the computerta tum off this device to save pawer
—8ligw this device to walte the computer;

Waming: If this is a laptop computer and you run it using battery power,
allowing the network adapter to wake the computer could drain the battery
mare quickly. t might also cause the laptop to become very hot f it wakes
up while packed in a camying case.

0K Cancel

llustracion 9-2. Opciones de administracion de energia del dispositivo

NOTA

B La pagina Power Management (Administracion de alimentacion) solo
esta disponible para los servidores que admiten administracién de
energia.

B Para activar la Wake on LAN (WoL) cuando el sistema esté en espera,
seleccione la casilla de verificacion Allow the device to wake the
computer (Permitir que este dispositivo reactive el equipo).

B Si selecciona la casilla de verificacion Only allow a magic packet to
wake the computer (Permitir solo un Magic Packet para reactivar el
equipo), el sistema podra salir del estado en espera solo a través de
Magic Packet.
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PRECAUCION

No seleccione Allow the computer to turn off the device to save power
(Permitir que el equipo apague este dispositivo para ahorrar energia) para
ningun adaptador que forme parte de un equipo.

Configuracion del protocolo de comunicacion a
utilizar con QCCla GUIQCC PowerKity QCS CLI

Las aplicaciones de administracion de la GUI de QCC, el QCC PowerKit y la CLI
de QCS tienen dos componentes principales: el agente RPC y el software cliente.
Se hainstalado un agente RPC en un servidor o “host administrado” que contiene
uno o mas adaptadores de red convergente. El agente RPC recopila informacién
sobre los adaptadores de red convergente y la pone a disposicién para
recuperarla desde un PC de administracion donde esté instalado el software
cliente. El software cliente permite ver informacion del agente RPC y configurar
los adaptadores de red convergente. El software de administracion incluye una
GUI de QCC y una CLI de QCS.

Un protocolo de comunicaciones permite la comunicacion entre el agente RPC y
el software cliente. Dependiendo de la mezcla de sistemas operativos (Linux,
Windows o ambos) en los clientes y hosts administrados de la red, puede elegir
usar una utilidad adecuada.

Para obtener las instrucciones de instalacion de estas aplicaciones de
administracién, consulte los siguientes documentos:

u User’s Guide, QLogic Control Suite CLI (part number BC0054511-00) (Guia
del usuario de la CLI de QLogic Control Suite ([numero de pieza
BC0054511-00])

| User’s Guide, PowerShell (part number BC0054518-00) (Guia del usuario
de PowerShell [numero de pieza SN0054518-00])

B /nstallation Guide, QConvergeConsole GUI (part number SN0051105-00)
(Guia de instalacién de la GUI de QConvergeConsole [(numero de pieza
SN0051105-00])

Para localizar estos documentos, consulte “Descarga de documentos” en la
pagina xxiii.
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Este capitulo proporciona la siguiente informacion sobre el protocolo iISCSI:
| Inicio iISCSI
B “Volcado para caida del sistema iSCSI” en la pagina 141

B “Descarga de iSCSI en Windows Server” en la pagina 141

Inicio iISCSI

Marvell BCM57xx y BCM57xxx Los adaptadores Gigabit Ethernet (GbE) admiten
el inicio iISCSI, lo que permite iniciar redes de sistemas operativos en sistemas sin
disco. El inicio iISCSI permite que un sistema operativo Windows, Linux o VMware
se inicie desde una maquina de destino iISCSI ubicada en un sitio remoto por una
red IP estandar.

Para los sistemas operativos Windows y Linux, el inicio iISCSI puede configurarse
con dos rutas caracteristicas: no de descarga (también conocida como iniciador
de Microsoft/Open-iSCSI) y de descarga (controlador iSCSI de descarga de
Marvell o adaptador de bus de host). Configure la ruta de acceso con la opcion
HBA Boot Mode (Modo de inicio de HBA) ubicada en la pagina General
Parameters (Parametros generales) de la utilidad de configuracion iSCSI.
Consulte la Tabla 10-1 en la pagina 115 para obtener mas informacion sobre
todas las opciones de configuracion de la pagina General Parameters
(Parametros generales).

NOTA

Si esta utilizando el inicio de iISCSI en disefios basados en BCM57 xxx,
SR-I0V debe estar desactivado en el sistema antes de actualizar de la
version 7.2x (o anterior) a la versién 7.4.x o posterior.
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Sistemas operativos compatibles con inicio iSCSI

Los adaptadores Marvell BCM57xx y BCM57 xxx Gigabit Ethernet admiten el
inicio iISCSI en los siguientes sistemas operativos:

B Windows Server 2012 y posteriores de 32 bits y 64 bits (compatibles con
rutas de descarga y no de descarga)

B Linux RHEL 6 y posterior y SLES 11.1 y posterior (admite rutas de acceso
de descarga y de no descarga)

SLES 10.x y SLES 11 (s6lo admite la ruta no de descarga)

VMware ESXi 5.0 y posterior para IPv4 (solo admite la ruta de no descarga),
y ESXi 6.0 y posterior para IPv6

B VMware ESX en ruta de acceso de capa 2

Ademas, los adaptadores aceptan inicio iSCSI para tipos de rutas no
especificadas en sistemas Windows (consulte “Microsoft Windows” en la
pagina 20), RHEL (consulte “Linux” en la pagina 20) y Linux (“Linux” en la
pagina 20) admitidos.

Las tramas gigantes con inicio iSCSI solo son compatibles con sistemas Windows

cuando se utiliza el adaptador como dispositivo de descarga NDIS o HBA.
Configuracion de inicio iSCSI

La configuracion de inicio iSCSI incluye:

B Configuracion del destino iSCSI

[ | Configuracion de los parametros de inicio iSCSI

B Preparacion de la imagen de inicio iSCSI

[ | Inicio
Configuracion del destino iSCSI

La configuracion del destino iSCSI varia segun los proveedores de destino. Para
obtener mas informacion sobre la configuracion de destinos iSCSI, consulte la
documentacion proporcionada por el proveedor. Los pasos generales incluyen:

1. Crear un destino iSCSI.
Crear un disco virtual.
Asignar el disco virtual al destino iISCSI creado en el paso 1.

Asociar el software de inicio iSCSI con el destino iSCSI.

o k& b

Registrar el nombre del destino iISCSI, el numero del puerto TCP, el LUN de
iISCSI, el nombre calificado de Internet (IQN) del iniciador y los detalles de
autenticacién de CHAP.

112 BC0054508-09 M



10—Protocolo iSCSI
Inicio iISCSI

6. Después de configurar el destino iSCSI, debera obtener lo siguiente:

IQN de destino

LUN de destino

Oo000D

IQN de iniciador
Id. y secreto de CHAP

Direccion IP de destino
Numero de puerto TCP de destino

Configuracion de los parametros de inicio iSCSI

Para configurar los parametros de inicio iSCSI:

1. Enla pagina de configuracion de NIC, en el menu desplegable Legacy
Boot Protocol (Protocolo de inicio heredado), seleccione iSCSI (consulte

llustracion 10-1).

Main Configuration Page « NIC Configuration

QlLogic 577xx/578xx 10 Gb Ethernet BCM57810 - 00.0AF7:3D:A4:60

Legacy Boot Frotocol

Hide Setup Prompt -
Setup Ke'y" e ] T = T e

L% Epand e s
Ty BT B 1 It et et St e
Rl A N N T e
Yirtual LAN ID

” Select a non-UEF| Boot Protocol to be used.

iscs :
|Auto Detect i
@ Disabled ) Enabled -
® Ctrl-5 o Ctrl-B

5

® Auto Megotiated

O Disabled @ Enabled

@ Disabled 1 Enabled

[Mo Retry

llustracion 10-1. Seleccion de Legacy Boot Protocol (Protocolo de inicio

heredado)

Segun se muestra en llustracién 10-1, UEFI no es compatible para el
protocolo iISCSI en los adaptadores de BCM57xx y BCM57 xxx.
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2. Configure el software de inicio de iISCSI en configuracion estatica o
dinamica en el CCM, UEFI (consulte la llustracion 10-2), la GUI de QCC, o
la CLI de QCS.

Main Configuration Page « iSCSI Configuration

Main Configuration Page > iSCSI Configuration

QlLogic 577xxI578xx 10 Gb Ethernet BCM57800 - 78:2B:CB:5B:SE:52

ISCSl General Parameters

ISCSl nitiator Parameters

ISCSIFirst Target Parameters

ISCS] Second Target Parameters

ISCSl Secondary Device Parameters

llustracion 10-2. Configuraciéon de UEFI iSCSI
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Las opciones de configuracion disponibles en la ventana de Parametros
generales (consulte la llustracién 10-3) se encuentran en la lista de la
Tabla 10-1.

DELLEMC System Setup

| NIC in Slot 8 Port 1 QLogic 577xx/578xx 10 Gb Ethernet BCM57810 - 00:0A:F7:38:EC.C0

Main Configuration Page « iSCS| Configuration « iISCS| General Parameters

TCP/IP Parameters via DHCP O Disabled @ o
t nf t ® L o

ISCSI Parameters via DHCP @ Disabled © Enabled

CHAP Authentication @® Disabled © Enabled

Boot to Target O Disabled @ Enabled © One Time Disabled

DHCP Vendor ID

Link Up Delay Time 0

TCP Timestamp ® Disabled O Enabled

Target as First HDD O Disabled @ Enabled

LUN Busy Retry Count 0

IP Version s et s e s e ® IPv4 OIPv6

HBA Boot Mode O Disabled @ Enabled

0 Acquire TCP/IP configuration via DHCP.

llustracion 10-3. Configuracion de UEFI iSCSI, Parametros Generales de iSCSI

La Tabla 10-1 enumera parametros para IPv4 e IPv6. Se registran los
parametros especificos para IPv4 o IPv6.

NOTA

La disponibilidad del inicio iSCSI IPv6 depende de la plataforma y del
dispositivo.

Tabla 10-1. Opciones de configuracion

Descripcion
TCP/IP parameters Esta opcion es especifica para IPv4. Controla si el software del host de inicio
through DHCP iSCSI adquiere la informacion sobre la direccion IP a través de DHCP

(Activado) o si utiliza una configuracion de IP estatica (Desactivado).
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Tabla 10-1. Opciones de configuracion (Continuacion)

Opcién Descripciéon

IP Autoconfiguration Esta opcidn es especifica para IPv6. Controla si el software del host de inicio
iSCSI configurara una direccion local de enlace sin estado y/o una direccion
con estado si DHCPv6 esté presente y se utiliza (Activado). Se envian
paquetes de solicitudes de enrutador hasta tres veces con intervalos de 4
segundos entre cada reintento. O utilice una configuracién de IP estatica

(Desactivado).
iISCSI| Parameters via Controla si el software del host de inicio iISCSI adquiere los parametros de
DHCP destino iISCSI a través de DHCP (Activado) o mediante una configuracion

estatica (Desactivado). La informacion estatica se escribe a través de la
ventana iSCSI Initiator Parameters Configuration (Configuracion de
parametros de iniciador de iSCSI).

CHAP Authentication Controla si el software del host de inicio iISCSI utiliza la autenticacién de
CHAP cuando se conecta al destino iISCSI. Si la Autenticaciéon de CHAP esta
activada, la Id. y el secreto de CHAP se escriben en la ventana iSCSI Initiator
Parameters Configuration (Configuracion de parametros de iniciador de
iSCSI).

Boot to Target La primera vez que se conecta, esta opcién controla si el LUN iSCSI
designado estara:

B No iniciado desde (Desactivado)
B Siempre iniciado desde (Activado)
® No iniciado.

Tras un reinicio, esta opcion debe establecerse en Activado e iniciado
siempre desde (Desactivado una vez).

Este control permite iniciar el sistema operativo e instalarlo en el LUN
conectado, lo cual debe realizarse la primera vez que se configura el
sistema. Después, este sistema puede conectarse e iniciarse desde dicha
imagen de sistema operativo instalada una vez el control esta establecido en
Activado.

DHCP Vendor ID Controla si el software del host de inicio iISCSI interpreta el campo Vendor
Class ID (Id. de clase del proveedor) utilizado durante el DHCP. Si el campo
Vendor Class ID (ld. de la clase de proveedor) que aparece en el paquete de
oferta del DHCP coincide con el valor indicado en el campo, el software del
host de inicio iISCSI busca en el campo Option 43 (Opcién 43) de DHCP las
extensiones de inicio iISCSI requeridas. Si DHCP esta desactivado, no es
necesario definir este valor.
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Tabla 10-1. Opciones de configuracion (Continuacion)

Opcién Descripciéon

Link Up Delay Time Controla cuantos segundos espera el software del host de inicio iISCSI una
vez establecido el enlace Ethernet antes de enviar los datos a través de la
red. Los valores permitidos son de 0 a 255. A modo de ejemplo, es posible
que un usuario deba establecer un valor para esta opcién si un protocolo de
red como un arbol de expansion, por ejemplo, esta activado en la interfaz del
conmutador al sistema del cliente.

TCP Timestamp Controla si la opcion TCP Timestamp esta activada o desactivada.

Target as First HDD Permite especificar si la unidad de destino iSCSI aparecera como el primer
disco duro del sistema.

LUN Busy Retry Count | Controla la cantidad de veces que el iniciador de iSCSI intentara lograr la
conexion si el LUN de destino iSCSI esta ocupado.

IP Version Esta opcion es especifica para IPv6. Alterna entre el protocolo IPv4 o el IPv6.
Todos los valores IP se perderan cuando pase de una version de protocolo a
la otra.

HBA Boot Mode Configure como disable (desactivar) si el sistema operativo del host esta

configurado para el modo de iniciador de software y como enable (activar)
para el modo HBA (o descarga iSCSI). Esta opcion esta disponible en los
adaptadores BCM57xx y BCM57xxx. (Nota: Este parametro no puede
cambiarse cuando el adaptador esta en modo multifuncion).

Configuracion del protocolo de inicio MBA

Para configurar el protocolo de inicio, consulte el Capitulo 6 Software del
controlador Boot Agent.

Configuracioén de inicio iSCSI
B Configuracion estatica de inicio iSCSI

B Configuracion dinamica de inicio iSCSI

Configuracion estatica de inicio iSCSI

En una configuracion estatica, debe introducir los datos correspondientes a la
direccion IP del sistema, el IQN del iniciador del sistema y los parametros de
destino obtenidos en “Configuraciéon del destino iISCSI” en la pagina 112. Para
obtener mas informacion sobre las opciones de configuracion, consulte la
Tabla 10-1 en la pagina 115.
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Para configurar los parametros de inicio iSCSI mediante la configuracién

estatica:

1. Enla pagina General Parameters Menu(Menu de parametros generales),
defina lo siguiente:

Q

Q

O

O 0000

O 00Do

TCPI/IP parameters via DHCP (Parametros TCP/IP a través de
DHCP): Disabled (Desactivado) (para IPv4)

IP Autoconfiguration (Configuracion automatica de IP): Disabled
(Desactivado) (para IPv6, no de descarga)

iSCSI parameters via DHCP (Parametros iSCSI a través de DHCP):
Desactivado

CHAP Authentication (Autenticacion CHAP): Desactivado

Boot from Target (Iniciar desde destino): consulte NOTA

DHCP Vendor ID (Id. de proveedor de DHCP): QLGC ISAN

Link Up Delay Time (Tiempo de retraso de activacion de enlace): 0

Use TCP Timestamp (Utilizar marca de tiempo de TCP): Enabled
(Activado) (para algunos destinos como Dell or EMC AX100i, es
necesario activar Use TCP Timestamp (Utilizar marca de tiempo de
TCP)

Target as First HDD (Destino como el primer disco duro): Activado
LUN Busy Retry Count (Recuento de reintentos de LUN ocupado): 0
IP Version (Versién IP): IPv6 (para IPv6, no de descarga)

HBA Boot Mode (Modo de inicio de HBA): Desactivado

NOTA

Para la instalacion inicial del sistema operativo en un LUN de destino
iISCSI en blanco desde un CD/DVD-ROM o la imagen de instalacion
del sistema operativo montado e iniciable, establezca Boot from
Target (Inicio desde destino) en One Time Disabled (Desactivado una
vez). Este ajuste provoca que el sistema no se inicie desde el destino
iISCSI configurado después de establecer un inicio de sesién y
conexion correctos. Este ajuste volvera al valor Enabled (Activado)
después del siguiente reinicio del sistema. Enabled (Activado)
significa conectar a un destino iISCSI e intentar iniciar desde el mismo.
Disabled (Desactivado) significa conectar a un destino iSCSI y no
iniciar desde ese dispositivo, si no en lugar de esto, traspasar el vector
de inicio al siguiente dispositivo iniciable en la secuencia de inicio.

2.  Presione la tecla ESC para regresar al menu Main (Principal).

118 BC0054508-09 M



10—Protocolo iSCSI
Inicio iISCSI

En el menu Main (Principal), seleccione iSCSI Initiator Parameters
(Parametros de iniciador ISCSI).

Se abre la ventana iSCSI Initiator Properties (Propiedades del iniciador
iISCSI) (consulte la llustracion 10-4).

Main Configuration Page « iSCSI Configuration « iSCSl Initiator Parameters

Main Configuration Page > iSCSI Configuration > iSCSI Initiator Parameters

QlLogic 577xxI578xx 10 Gb Ethernet BCM57800 - 78:2B:CB:5B:SE:52

IP Address [0.0.0.0]

Subnet Mask 0.0.0.0

Subnet Mask Prefix 64

Default Gateway 0.0.0.0

Primary DNS 0.0.0.0

Secondary DNS 0.0.0.0

ISCSI Mame |iqn.1995-O5.com.broadcom.iscsiboot
CHAP ID |

CHAP Secret |

llustracion 10-4. Configuracion iSCSI, Parametros del iniciador iSCSI

4.

En la ventana iSCSI Initiator Parameters (llustracion 10-4), (Parametros de
iniciador iSCSI), escriba valores para los siguientes campos:

O IP Address (Direccion IP) (las direcciones IPv4 e IPv6 sin especificar
debenser 0.0.0.0 y ::, respectivamente)

NOTA

Introduzca con cuidado la direccion IP. No se realiza ninguna
comprobacion de errores contra la direccién IP para comprobar
la existencia de duplicados o de asignacion de segmento o red
incorrectos.

Subnet Mask (Mascara de subred)

Subnet Mask Prefix (Prefijo de mascara de subred)
Default Gateway (Puerta predeterminada)

Primary DNS (DNS primario)

Secondary DNS (DNS secundario)

iISCSI Name (Nombre de iSCSI) (concuerda con el nombre del
iniciador de iISCSI que usara el sistema del cliente)

CHAP ID (Id. de CHAP)
U CHAP Secret (Secreto CHAP)

O0000O0

O
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Presione la tecla ESC para regresar al menu Main (Principal).

En el menu Main (Principal), seleccione iSCSI First Target Parameters
(Parametros de destino primario iSCSI).

Se abre la ventana iSCSI First Target Parameters (Parametros de destino
primario iSCSI) (consulte la llustraciéon 10-5).

Main Configuration Page « iSCSI Configuration « iISCSI First Target Parameters

Main Configuration Page > iSCSI Configuration > iSCSI First Target Parameters

QlLogic 577xxI578xx 10 Gb Ethernet BCM57800 - 78:2B:CB:5B:SE:52

Connect ® Disabled O Enabled
IP Address 0.0.0.0

TCP Port 3260

Boot LUN o

ISCSI Name |

CHAP ID |

CHAP Secret |

llustracién 10-5. Configuracién iSCSI, Parametros de destino primario iSCSI

7.

10.

1.

En la ventana iSCSI First Target Parameters (Parametros de destino
primario iSCSI) (llustracion 10-5):

a. Active Connect (Conectar) al destino iSCSI.

b. Introduzca valores para los siguientes campos segun los valores
usados para configurar el destino iISCSI:

IP Address (Direccion IP)

TCP Port (Puerto TCP)

Boot LUN (LUN de inicio)

iSCSI Name (Nombre de iSCSI)
CHAP ID (Id. de CHAP)

CHAP Secret (Secreto CHAP)

Presione ESC para regresar al menu Main (Principal).

(Opcional) Configure un destino secundario iSCSI, repita estos pasos en la
ventana iSCSI Second Target Parameters (Parametros de destino
secundario iISCSI).

Presione ESC y seleccione Exit and Save Configuration (Salir y guardar
configuracion).

Presione F4 para guardar la configuracion MBA.
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Configuracion dinamica de inicio iSCSI

En una configuracion dinamica, solo debe especificar que la informacion sobre la
direccion IP y el iniciador/destino es proporcionada por un servidor DHCP
(consulte las configuraciones de IPv4 y IPv6 en “Configuracion del servidor DHCP
para que admita el inicio ISCSI” en la pagina 123). Para IPv4, a excepcién del
nombre del iniciador de iISCSI, toda configuracién que aparezca en las ventanas
Initiator Parameters (Parametros de iniciador), 1st Target Parameters
(Parametros de destino primario) o 2nd Target Parameters (Parametros de
destino secundario) sera ignorada y no sera necesario borrarla. Para IPv6, a
excepcion de la Id. y secreto de CHAP, toda configuracion que aparezca en las
ventanas Initiator Parameters (Parametros de iniciador), 1st Target Parameters
(Parametros de destino primario) o 2nd Target Parameters (Parametros de
destino secundario) sera ignorada y no sera necesario borrarla. Para obtener mas
informacién sobre las opciones de configuracién, consulte la Tabla 10-1 en la
pagina 115.

NOTA

Al utilizar un servidor DHCP, los valores proporcionados por este servidor
sobrescriben las entradas del servidor DNS. Esta sobrescritura sucede
incluso cuando los valores proporcionados localmente son validos y el
servidor DHCP no proporciona informacion sobre el servidor DNS. Cuando
el servidor DHCP no proporciona informacion sobre el servidor DNS, tanto
los valores primarios como los secundarios del servidor DNS estan
configurados en 0.0.0.0. Cuando se activa el sistema operativo Windows,
el software de inicio iISCSI de Microsoft recupera los parametros y configura
los registros adecuados estaticamente. Sobrescribira todo lo que esté
configurado. Como el daemon de DHCP se ejecuta en el entorno de
Windows como un proceso del usuario, todos los parametros TCP/IP deben
estar configurados estaticamente antes de que se active la pila en el
entorno de inicio iISCSI.

Si se utiliza la Opcién 17 de DHCP, la informacion sobre el destino es
proporcionada por el servidor DHCP y el nombre del iniciador de iSCSI se
recupera a partir del valor programado en la ventana Initiator Parameters
(Parametros de iniciador). Si no se selecciond ningun valor, la controladora
empleara el siguiente nombre predeterminado:

ign.1995-05.com.gqlogic.<11.22.33.44.55.66>.1iscsiboot

Donde lacadena 11.22.33.44.55.66 se corresponde con la direccion MAC
de la controladora.
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Si se utiliza la opcién 43 del DHCP (IPv4 solamente), toda configuracion que
aparezca en las ventanas Initiator Parameters (Parametros de iniciador), 1st
Target Parameters (Parametros de destino primario) o 2nd Target Parameters
(Parametros de destino secundario) sera ignorada y no sera necesario borrarla.

Para configurar los parametros de inicio iSCSI mediante la configuracion

dinamica:

1.  Enlaventana General Parameters Menu(Menu de parametros generales),
defina lo siguiente:

0  TCPI/IP parameters via DHCP (Parametros TCP/IP a través de
DHCP): Enabled (Activado). (Para IPv4.)

QO IP Autoconfiguration (Configuracion automatica de IP): Activado
(para IPv6, no de descarga)

iSCSI parameters via DHCP (Parametros iSCSI a través de DHCP):
Activado

CHAP Authentication (Autenticacion CHAP): Desactivado
Boot from Target (Iniciar desde destino): consulte NOTA
DHCP Vendor ID (Id. de proveedor de DHCP): QLGC ISAN

Link Up Delay Time (Tiempo de retraso de activacién de enlace): 0

O

O 0000

Use TCP Timestamp (Utilizar marca de tiempo de TCP): Enabled
(Activado) (para algunos destinos como Dell or EMC AX100i, es
necesario activar Use TCP Timestamp (Utilizar marca de tiempo de
TCP)

U Target as First HDD (Destino como el primer disco duro):
Desactivado

U

LUN Busy Retry Count (Recuento de reintentos de LUN ocupado): 0

O

IP Version (Version IP): IPv6. (Para IPv6, no de descarga)

U HBA Boot Mode (Modo de inicio de HBA): Desactivado. (Nota: Este
parametro no puede cambiarse cuando el adaptador esta en modo
multifuncién).

2.  Presione la tecla ESC para regresar al menu Main (Principal).

NOTA

La informacién que aparece en las ventanas Initiator Parameters
(Parametros de iniciador) y 1st Target Parameters (Parametros de
destino primario) sera ignorada y no sera necesario borrarla.

3. Seleccione Exit and Save Configurations (Salir y guardar configuracion).
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Activacion de la autenticacién de CHAP
Asegurese de que la autenticacion de CHAP esta activada en el destino y el
iniciador.
Para activar la opcidn de autenticacion CHAP:

1.  Enlaventana iSCSI General Parameters (Parametros generales iSCSI)
establezca CHAP Authentication (Autenticacion CHAP) en Enabled
(Activado).

2.  Enlaventana iSCSI General Parameters (Parametros generales iSCSI),
escriba valores para los siguientes campos:

O CHAP ID (Id. de CHAP) (hasta 128 bytes)

O CHAP Secret (Secreto de CHAP) (si se requiere la autenticacion y
debe tener una longitud de 12 caracteres; la longitud maxima es de 16
caracteres)

Presione la tecla ESC para regresar al menu Main (Principal).

Desde la ventana iSCSI First Target Parameters (Parametros de destino
primario iSCSI), escriba los valores para los siguientes campos segun los
valores usados al configurar el destino iSCSI:

U CHAPID (Id. de CHAP) (opcional si el CHAP es de dos vias)

U CHAP Secret (Secreto de CHAP) (opcional si el CHAP es de dos vias
y debe tener una longitud minima de 12 caracteres; la longitud
maxima es de 16 caracteres).

Presione ESC para regresar al menu Main (Principal).

(opcional) Agregue CHAP al menu iSCSI Second Target Parameters
(Parametros de destino secundario iISCSI).

7. Presione ESC y seleccione Exit and Save Configuration (Salir y guardar
configuracién).

Configuracion del servidor DHCP para que admita el inicio iSCSI

El servidor DHCP es un componente opcional y solo es necesario si va a realizar
una configuracion dinamica de inicio iISCSI (consulte “Configuracion dinamica de
inicio iISCSI” en la pagina 121).

La configuracion del servidor DHCP para que admita el inicio iSCSI es distinta
para IPv4 y IPv6.

B Configuracion de inicio iSCSI en DHCP para IPv4
B Configuracion de inicio de iSCSI en DHCP para IPv6
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Configuracion de inicio iSCSI en DHCP para IPv4

El protocolo DHCP incluye diversas opciones que ofrecen al cliente de DHCP
informacién relacionada con la configuracion. En el caso del inicio iSCSI, los
adaptadores de Marvell admiten las siguientes configuraciones de DHCP:

[ | Opcion 17 de DHCP, Ruta de raiz

B Opcién 43 de DHCP, Informacién especifica del proveedor

Opcioén 17 de DHCP, Ruta de raiz

La Opcion 17 se utiliza para pasar la informacién sobre el destino iSCSI al cliente
de iSCSI.

El formato de la ruta de raiz segun se define en IETC RFC 4173 es:

"iscsi:"<servername>":"<protocol>":"<port>":"<LUN>":"<targetname>"

La Tabla 10-2 enumera los parametros y definiciones.

Tabla 10-2. Definicion de parametros de la Opcion 17 de DHCP

Parametro Definicion

"iscsi:" Una cadena literal

<servername> La direccion IP o FQDN del destino iSCSI

W g Separador

<protocol> Protocolo IP utilizado para acceder al destino iSCSI. En la actualidad, solo TCP
es compatible, de manera que el protocolo es 6.

<port> Numero de puerto asociado con el protocolo. EI nimero de puerto estandar para
iISCSI es 3260.

<LUN> LUN que se utilizara en el destino iSCSI. El valor del LUN debe estar

representado en formato hexadecimal. Un LUN con Id. de 64 debe configurarse
como 40 dentro del parametro de la opcion 17 del servidor DHCP.

<targetname> El nombre del destino en formato IQN o identificador tUnico extendido (EUI)
(consulte RFC 3720 para obtener detalles sobre ambos formatos). Un ejemplo
de nombre IQNes ign.1995-05.com.Marvell:iscsi-target.
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Opcioén 43 de DHCP, Informacién especifica del proveedor

La Opcion 43 de DHCP (informacién especifica del proveedor) ofrece mas
opciones de configuracién al cliente iSCSI que la Opcion 17 de DHCP. En esta
configuracion, se proporcionan tres subopciones mas que asignan el IQN del
iniciador al cliente de inicio iISCSI y dos IQN de destino iSCSI que pueden usarse
para iniciar el sistema. El formato del IQN del destino iSCSI es el mismo que el de
la Opcién 17 de DHCP, mientras que el IQN del iniciador iSCSI es simplemente el
IQN del iniciador.

NOTA
La Opcion 43 de DHCP es compatible con IPv4 solamente.

La Tabla 10-3 enumera la subopcion.

Tabla 10-3. Definicion de subopciones de la Opcion 43 de DHCP

Subopcion Definicion

201 Informacién sobre el destino iISCSI primario en el formato estandar de
ruta de raiz

"iscsi:"<servername>":"<protocol>":"<port>":"<LUN>":
"<targetname>"

El uso de la Opcion 43 de DHCP requiere mayor configuracion que la Opcion 17,
pero ofrece un entorno mas rico y mas opciones de configuracién. Marvell
recomienda a los clientes el uso de la Opcién 43 de DHCP para llevar a cabo la
configuracion dindmica de inicio iISCSI.

Configuracion del servidor DHCP
Configure el servidor DHCP de manera que admita las Opciones 17 0 43.

NOTA

Si va a utilizar la Opcién 43, también debera configurar la Opcién 60. El
valor de la Opcién 60 debe coincidir con el valor del campo DHCP Vendor
ID (Id. de proveedor de DHCP). El valor de DHCP Vendor ID (Id. de
proveedor de DHCP) es QLGC ISAN, segun se indica en la seccion
General Parameters (Parametros generales) del menu iSCSI Boot
Configuration (Configuracion de inicio iSCSI).
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Configuracion de inicio de iISCSI en DHCP para IPv6

El servidor DHCPv6 puede ofrecer diversas opciones, incluyendo configuracion
de IP con o sin estado, asi como informacion al cliente de DHCPv6. En el caso
del inicio iISCSI, los adaptadores de Marvell admiten las siguientes
configuraciones de DHCP:

[ | Opcion 16 de DHCPvV6, opcidn de clase de proveedor

[ | Opcion 17 de DHCPv6, informacion especifica del proveedor

NOTA

La opcién DHCPv6 standard Root Path (Ruta de raiz estandar de DHCPv6)
aun no esta disponible. Marvell sugiere que se utilice la Opcién 16 o la
Opciodn 17 para el inicio dinamico de iSCSI IPv6.

Opcioén 16 de DHCPvG6, opcion de clase de proveedor

La Opcion 16 de DHCPvV6 (opcion de clase de proveedor) debe estar presente y
debe contener una cadena que coincida con su parametro DHCP Vendor ID (Id.
de proveedor de DHCP) configurado. El valor de DHCP Vendor ID (Id. de
proveedor de DHCP) es QLGC ISAN, segun se indica en General Parameters
(Parametros generales) del menu iSCSI Boot Configuration (Configuracion de
inicio iISCSI).

El contenido de la Opcion 16 debe ser <2-byte length> <DHCP Vendor
ID>.

Opcion 17 de DHCPv6, informacion especifica del proveedor

La Opcion 17 de DHCPvV6 (informacion especifica del proveedor) ofrece mas
opciones de configuracién al cliente de iISCSI. En esta configuracion, se
proporcionan tres subopciones mas que asignan el IQN del iniciador al cliente de
inicio iISCSI y dos IQN de destino iISCSI que pueden usarse para iniciar el
sistema.
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La Tabla 10-4 enumera la subopcion.

Tabla 10-4. Definiciéon de subopciones de la Opcién 17 de DHCP

Subopcion Definicion

201 Informacién sobre el destino iISCSI primario en el formato estandar de
ruta de raiz
"iscsi:" [<servername>]":"<protocol>":"<port>":

"<LUN>":"<targetname>"

NOTA
En la Tabla 10-4, se requieren corchetes [ ] para las direcciones IPv6.

El contenido de la opcién 17 debe ser <2-byte Option Number
20112021203> <2-byte length> <data>.

Configuracion del servidor DHCP
Configure el servidor DHCP para que admita la Opcion 16 y la Opcion 17.

NOTA

El formato de la Opcién 16 y la Opcién 17 de DHCPv6 estan completamente
definidos en RFC 3315.

Preparacion de la imagen de inicio iSCSI
Configuracion de inicio iISCSI para Windows Server 2012, 2012 R2 y 2016

B Configuracion de inicio iSCSI de Linux
B Solucién alternativa de la instalacién de DVD remoto de SUSE 11.1
[ | Eliminacion de controladores de bandeja de entrada en la imagen del

sistema operativo Windows

B Inyeccion (integracidn de la solucion) de los controladores Marvell en los
archivos de imagen de Windows
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Configuracion de inicio iSCSI para Windows Server 2012, 2012 R2 y
2016

Windows Server 2012/2012 R2 y 2016 se pueden iniciar o instalar en cualquier
ruta de descarga o de no descarga. Marvell requiere el uso de un DVD
“‘integrado” con los controladores Marvell mas recientes inyectados (consulte
“Inyeccidn (integracién de la solucion) de los controladores Marvell en los
archivos de imagen de Windows” en la pagina 135). Consulte también el tema de
la base de articulos informativos Microsoft KB974072 en support.microsoft.com.

NOTA

El procedimiento de Microsoft inyecta solo los controladores EVBD y NDIS.
Marvell recomienda que se inyecten todos los controladores (EVBD, VBD,
BXND, OIS, FCoE y NDIS).

Para preparar la imagen para la instalacion e inicio en las rutas de descarga
y de no descarga:

1.  Retire los discos duros locales en el sistema que se iniciara (el “sistema
remoto”).

2.  Cargue las imagenes de inicio de iSCSI y MBA de Marvell mas recientes en
NVRAM del adaptador.

3.  Configure el BIOS en el sistema remoto para que MBA de Marvell sea el
primer dispositivo iniciable y el CD-ROM como el segundo dispositivo.

4.  Configure el destino iISCSI para permitir una conexién desde el dispositivo
remoto. Asegurese de que el destino tenga suficiente espacio en el disco
para contener la instalacion del nuevo SO.

5. Inicie el sistema remoto. Cuando aparezca el identificador del Entorno de
ejecucion de arranque previo (PXE), presione las teclas CTRL+S para
acceder al menu PXE.

6. Enel menu PXE, configure Boot Protocol (Protocolo de incio) en iSCSI.
7.  Introduzca los parametros de destino iISCSI.

8. Configure HBA Boot Mode (Modo de inicio de HBA) en Enabled (Activado)
o Disabled (Desactivado). (Nota: Este parametro no puede cambiarse
cuando el adaptador esta en modo multifuncion).

9.  Guarde la configuracion y reinicie el sistema.

El sistema remoto debe conectarse al destino iISCSI y luego iniciarse desde
el dispositivo DVDROM.

10. Inicie el DVDy comience la instalacion.
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1.

12.

13.

14.

Responda todas las preguntas de instalacién como corresponde
(especifique el sistema operativo que desea instalar, acepte los términos de
licencia, etc.).

Cuando aparezca la ventana ¢ Dénde quiere instalar Windows?, la unidad
de destino debe estar visible. Este controlador de destino se conecta a
través del protocolo de inicio iSCSI, ubicado en el destino iISCSI remoto.

Seleccione Siguiente para continuar con la instalacion de Windows Server
2012 0 2016.

Unos minutos después de iniciar el proceso de instalacion del DVD de
Windows Server 2012 0 2016, se produce un reinicio del sistema. Después
del reinicio, la rutina de instalacion de Windows Server 2012 o 2016 debe
reanudar y completar la instalacion.

Después de otro reinicio del sistema, compruebe que el sistema remoto
pueda iniciarse en el escritorio.

Después de que Windows Server 2012 se inicie en el sistema operativo,
Marvell recomienda ejecutar el instalador del controlador para completar la
instalacion de la aplicacion y los controladores Marvell.

Configuracion de inicio iSCSI de Linux

El inicio iISCSI de Linux es compatible con Red Hat Enterprise Linux 5.5y
versiones posteriores y con SUSE Linux Enterprise Server 11 (SLES 11) SP1y
versiones posteriores en las rutas de descarga y no de descarga.

Para configurar el inicio iSCSI de Linux:

1.

Para obtener una actualizacién del controlador, obtenga el ultimo CD de
controlador de Linux de QLogic.

Configure los parametros de inicio iISCSI para la instalacion directa de DVD
a destino desactivando la opcién de inicio desde destino en el adaptador de
red.

Configure para instalar mediante la ruta no de descarga configurando HBA
Boot Mode (Modo de inicio de HBA) en Disabled (Desactivado) en la
configuracién NVRAM. (Nota: Este parametro no puede cambiarse cuando
el adaptador esta en modo multifuncion).

Cambie la orden de inicio de la siguiente manera:
a. Inicie desde el adaptador de red.

b. Inicie desde la unidad de CD o DVD.
Reinicie el sistema.

El sistema se conectara al destino iSCSI y, a continuacion, se iniciara desde
la unidad de CD o DVD.
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10.
1.

12.

Para SUSE 11.x, seleccione Installation (Instalacion) y escriba iscsi=1
netsetup=1 en la opcion de inicio. Si se requiere actualizar el controlador,
seleccione YES (Si) para la opcién de controlador F6.

En elindicador networking device, seleccione el puerto del adaptador
de red requerido y presione OK (Aceptar).

En el indicador configure TCP/IP, configure el método que el sistema
utiliza para adquirir la direccién IP y, a continuacién, haga clic en OK
(Aceptar).

Si se selecciond una IPestatica, debe escribir la informacion IP para el
iniciador de iISCSI.
(RHEL) Seleccione “saltar” la prueba de medios.

Continue con la instalacion segun sea necesario. Habra un disco disponible
en este punto. Una vez finalizada la copia de los archivos, retire el CD o
DVD vy reinicie el sistema.

Cuando se reinicia el sistema, active “iniciar desde destino” en los
parametros de inicio iSCSI y continte con la instalacion hasta finalizar.

En este punto, la fase inicial de instalacién esta completa.

Para crear un nuevo initrd personalizado para cualquier actualizacion
reciente de componentes:

1.

= © ® N o o

Actualice el iniciador de iISCSI si es necesario. Primero debe eliminarse el
iniciador existente utilizando rpm -e.

Asegurese de que todos los niveles de ejecucion del servicio de red estén
activados:

chkconfig network on

Asegurese de que los niveles de ejecucion 2, 3 y 5 del servicio iISCSI estén
activados:

chkconfig -level 235 iscsi on

Para Red Hat 6.0, asegurese de que el Administrador de red esté detenido
y desactivado.

(Opcional) Instale iscsiuio (no es obligatorio para SUSE 10).

(Opcional) Instale el paquete linux-nx2.

Instale el paquete bibt.

Elimine ifcfg-ethx*.

Reinicie.

Para SUSE 11.1, siga la solucién alternativa para la instalaciéon remota del
DVD que se muestra en la siguiente seccion.

130 BC0054508-09 M



10—Protocolo iSCSI
Inicio iISCSI

11. Después del reinicio del sistema, inicie sesion, cambie a la carpeta
/opt/bcm/bibt y ejecute la secuencia de comandos iscsi setup.sh
para crear la imagen initrd de descarga o no de descarga.

12. Copie la imagen o las imagenes initrd de descarga o no de descarga a la
carpeta /boot.

13. Cambie el menu grub para sefalar las nuevas imagenes initrd.

14. Para activar CHAP, necesitara modificar iscsid.conf (solo para Red Hat).
15. Reinicie.

16. (Opcional) Cambie los parametros CHAP.

17. Continde iniciando en la imagen de inicio iSCSI y seleccione una de las
imagenes que cred (no de descarga o descarga). Su seleccién debe
coincidir con la realizada en la seccion iSCSI Boot parameters
(Parametros de inicio iSCSI). Si HBA Boot Mode (Modo de inicio de HBA)
estaba activado en la seccién iSCSI Boot Parameters (Parametros de
inicio iISCSI), debe iniciar la imagen de descarga.

NOTA

Marvell admite que el adaptador de bus de host (descarga) se inicie en
SLES 11 SP1 y versiones posteriores.

Marvell no admite inicio iISCSI en modo adaptador de bus de host
(descarga) para SLES 10.x y SLES 11.

18. Para IPv6, puede cambiar ahora la direccién IP para el iniciador y el destino
a la direccion IPv6 que desee en la configuracion NVRAM.

Solucion alternativa de la instalacion de DVD remoto de SUSE 11.1

1. Cree un nuevo archivo con el nombre boot.open-iscsi Y el contenido
que se muestra en el paso 2.

2.  Copie el archivo que acaba de crear en la carpeta /etc/init.d/ y
sobrescriba el archivo existente.

Contenido del nuevo archivo boot.open-iscsi:

#!/bin/bash

#

# /etc/init.d/iscsi

#

### BEGIN INIT INFO

# Provides: iscsiboot

# Required-Start:

# Should-Start: boot.multipath
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Required-Stop:
Should-Stop: Snull
Default-Start: B
Default-Stop:

#

#

#

#

# Short-Description: iSCSI initiator daemon root-fs support

# Description: Starts the i1SCSI initiator daemon if the
# root-filesystem is on an iSCSI device

#
#

## END INIT INFO

ISCSIADM=/sbin/iscsiadm
ISCSIUIO=/sbin/iscsiuio
CONFIG FILE=/etc/iscsid.conf
DAEMON=/sbin/iscsid
ARGS="-c $CONFIG FILE"

# Source LSB init functions

/etc/rc.status

#
# This service is run right after booting. So all targets activated
# during mkinitrd run should not be removed when the open-iscsi
# service is stopped.
#
iscsi load iscsiuio()
{
TRANSPORT="$ISCSIADM -m session 2> /dev/null | grep "bnx2i""
if [ "S$TRANSPORT" ] ; then
echo -n "Launch iscsiuio "
startproc $ISCSIUIO
fi

iscsi mark root nodes ()

{
SISCSIADM -m session 2> /dev/null | while read t num i target ;

do

ip=${i%%:*}

STARTUP="$ISCSIADM -m node -p $ip -T Starget 2> /dev/null |
grep "node.conn\[O\].startup" | cut -d' ' -f3°

if [ "SSTARTUP" -a "S$STARTUP" != "onboot" ] ; then
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SISCSIADM -m node -p $ip -T Starget -o update -n
node.conn[0].startup -v onboot

fi

done

# Reset status of this service

rc reset

# We only need to start this for root on iSCSI
if ! grep -gq iscsi _tcp /proc/modules ; then
if ! grep -g bnx2i /proc/modules ; then
rc_failed 6

rc_exit

fi

case "S$1" in
start)
echo -n "Starting iSCSI initiator for the root device: "
iscsi load iscsiuio
startproc S$DAEMON $ARGS
rc status -v
iscsi _mark root nodes
stop|restart|reload)
rc_failed O
status)
echo -n "Checking for iSCSI initiator service: "
if checkproc $DAEMON ; then
rc_status -v
else
rc_failed 3
rc status -v
fi
*)
echo "Usage: $0 {start|stopl|status]|restart]|reload}"

exit 1

rs
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esac

rc_exit

Eliminacién de controladores de bandeja de entrada en la imagen del
sistema operativo Windows

1.
2.

Cree una carpeta temporal, como D:\temp.
Cree las siguientes dos subcarpetas en la carpeta temporal:

U Win2008R2Copy
O Win2008R2Mod

Copie todo el contenido del medio de instalacién de DVD en la carpeta
Win2008R2Copy.

Abra el indicador de comandos del Kit de instalacién automatizada (AIK) de
Windows en modo elevado desde Todos los programas y, a continuacion,
ejecute el siguiente comando:

attrib -r D:\Temp\Win2008R2Copy\sources\boot.wim

Emita el siguiente comando para montar la imagen boot.wim:

dism /Mount-WIM
/WimFile:D:\Temp\Win2008R2Copy\sources\boot.wim /index:1 /
MountDir:D: \Temp\Win2008R2Mod

La imagen boot.wim se monto en la carpeta Win2008R2Mod. En las
subcarpetas de la carpeta Win2008R2Mod, localice y elimine todas las
instancias de los siguientes archivos:

netevbda.inf
netevbda.pnf
evbda.sys
netbxnda.inf
netbxnda.pnf
bxnd60a.sys
bxvbda.sys
netbvbda.inf
netbvbda.pnf

ooo0doo0Ooo

Para encontrar facilmente todas las instancias de los archivos que se
eliminaran, envie el siguiente comando:

dir /s D:\Temp\Win2008R2Mod\filename
Para desmontar la imagen Boot.wim, envie el siguiente comando:

dism /unmount-wim /Mountdir:D:\Temp\Win2008R2Mod /commit

Repita los pasos 5 a 7, pero establezca index = 2 parael comando en el
paso 5.
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En este ejemplo, index 2 se especifica para la versidon estandar. En otras
ediciones, cambie el indice segun corresponda.

Inyeccion (integracion de la solucién) de los controladores Marvell en
los archivos de imagen de Windows
Consulte estas instrucciones en el tema FCoE.

Para inyectar controladores Marvell en los archivos de imagen de Windows, debe
obtener los paquetes de instalacion del controlador para la version aplicable de
Windows Server (2008 R2, 2008 SP2, 2012 0 2012 R2).

Coloque los paquetes del controlador en un directorio de trabajo. Por ejemplo,
copie todos los archivos y los paquetes del controlador aplicables a la versién de
Windows Server a la ubicacion de la carpeta de ejemplo en el Paso 3:

u C:\Temp\drivers

Finalmente, inyecte estos controladores en los archivos Windows Image (WIM) e
instale la version de Windows Server correspondiente desde las imagenes
actualizadas.

Inyeccion de los controladores Marvell en archivos de imagen de Windows

1. Para Windows Server 2008 R2 y SP2, instale el Kit de instalacion
automatizada (AIK) de Windows.

O, para Windows Server 2012 y 2012 R2, Kit de evaluacion e
implementacién (ADK) de Windows.

2.  Envie los siguientes comandos para crear una carpeta temporal y
configurela como la carpeta actual para todos los pasos posteriores:

md C:\Temp
cd /d C:\Temp
3. Emita los siguientes comandos para crear dos subcarpetas, en c:\temp:

md src
md mnt
md drivers

4.  Envie el siguiente comando para copiar el DVD original en la subcarpeta
SrcC.

xcopy N:\ .\src /e /c /i /£ /h /k /y /q

Tenga en cuenta que en este ejemplo, el DVD de instalacién esta en la
unidad N:.
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dism /image:

dism /image:

Abra una indicacion de comando Deployment and Imaging Tools
(Herramientas de implementacion y creacién de imagenes) en el modo
elevado (Administrador). A continuacion, establezca c:\Temp como la
carpeta actual.

Tenga en cuenta que usara esta ventana del indicador de comandos en
todos los pasos siguientes.

Emita los siguientes comandos:

attrib -r .\src\sources\boot.wim

attrib -r .\src\sources\install.wim

Envie el siguiente comando para montar la imagen boot.wim:

dism /mount-wim /wimfile:.\src\sources\boot.wim /index:2
/mountdir:.\mnt

Nota: siempre debe usar “2” para el valor de indice.

Envie los siguientes comandos para agregar los siguientes controladores en
la imagen actualmente montada:

.\mnt /add-driver /driver:C:\Temp\drivers /Recurse /ForceUnsigned

9.

10.

11.

12.

Envie el siguiente comando para desmontar la imagen boot.wim:

dism /unmount-wim /mountdir:.\mnt /commit

Envie el siguiente comando para determinar el indice del SKU deseado en
laimagen install.wim:

dism /get-wiminfo /wimfile:.\src\sources\install.wim

Por ejemplo, en Windows Server 2012, el indice 2 se identifica como
“Windows Server 2012 SERVERSTANDARD.”

Envie el siguiente comando para montar la imagen install.wim:

dism /mount-wim /wimfile:.\src\sources\install.wim /index:X
/mountdir:.\mnt

Nota: x es un marcador de posicion para el valor de indice que obtuvo en el
paso anterior.

Para agregar estos controladores a la imagen actualmente montada:

.\mnt /add-driver /driver:C:\Temp\drivers /Recurse /ForceUnsigned

13.

Para desmontar laimagen install.wim, envie el siguiente comando:

dism /unmount-wim /mountdir:.\mnt /commit

136 BC0054508-09 M



10—Protocolo iSCSI

Inicio iISCSI

14. Preparese para la creacion de ISO copiando archivos de inicio a ¢: \temp:

copy "<AIK or ADK path>\..\etfsboot.com" C:\Temp
copy "<AIK or ADK path>\..\efisys.bin" C:\Temp

15. Escriba el siguiente comando para crear un archivo .iso:

oscdimg -m -o -u2 -udfverl02 -lslipstream -bootdata:2#p0,e,b"c:\Temp\
etfsboot.com"#pEF,e,b"C: \Temp\efisys.bin" c:\temp\src c:\temp\Win20xxMOD.iso

Inicio

Nota: la xx en los nombres de archivos es un marcador de posicién para la
version de SO Windows Server (2012).

16. Utilice una aplicacion de grabacion de DVD, para grabar el archivo .iso
que cred en un DVD.

17. Utilice el DVD que creo6 en el paso anterior para instalar la version de
Windows Server correspondiente.

Una vez que el sistema esté preparado para un inicio iSCSI y el sistema operativo
esté presente en el destino iISCSI, el ultimo paso es reiniciar el sistema. El
sistema se iniciard en Windows o Linux a través de la red y funcionara como si
fuese un disco duro local.

1. Reinicie el servidor.
2. Presione las teclas CTRL+S.

3. Para iniciar mediante una ruta de descarga, establezca HBA Boot Mode
(Modo de inicio de HBA) en Enabled (Activado).
Para iniciar mediante una ruta no de descarga, establezca HBA Boot Mode
(Modo de inicio de HBA) en Disabled (Desactivado). (Este parametro no
puede cambiarse cuando el adaptador esta en modo multifuncién).

De ser necesario, active la opcién CHAP authentication tras determinar que el
sistema se haya reiniciado correctamente (consulte “Activacioén de la
autenticacion de CHAP” en la pagina 123).

Otras consideraciones sobre el inicio iSCSI

Tenga en cuenta estos factores adicionales cuando configure un sistema para
inicio iISCSI.

Modificacién de la configuracion de velocidad y duplex en entornos de Windows

No se admite la modificacién de la configuracion de velocidad y duplex en el
puerto de inicio con el Administrador de dispositivos de Windows al iniciar iSCSI
mediante la ruta de descarga. Se admite el inicio mediante la ruta de NDIS. La
configuracion de velocidad y duplex puede modificarse con la utilidad de
administracion QCSpara el inicio iISCSI mediante las rutas de descarga y de
NDIS.
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Locally Administered Address (Direccidon administrada localmente)

Los dispositivos con inicio iSCSI no admiten una direccion MAC definida por el
usuario asignada a través de la propiedad Locally Administered Address
(Direccién administrada localmente) de la secciéon Advanced (Avanzado) de la
pagina Configurations (Configuraciones) de las utilidades correspondientes.

Redes LAN virtuales

El inicio iSCSI no admite el etiquetado LAN virtual (VLAN) con el Initiator Software
de Microsoft iISCSI.

Método “DD” de creacidén de una imagen de inicio iSCSI

Si la instalacion no puede realizarse directamente a un destino iISCSI, utilice el
método “DD” como alternativa para crear una imagen de este tipo. Este método
requiere instalar la imagen directamente en una unidad de disco duro local y, a
continuacioén, crear una imagen de inicio iISCSI para el inicio subsiguiente.

Para crear una imagen de inicio iSCSI con “DD”:

1.

1.

12.

Instale el SO Linux en el disco duro local y asegurese de que el iniciador
Open-iSCSI esté actualizado.

Asegurese de que todos los niveles de ejecucion del servicio de red estén
activados.

Asegurese de que los niveles de ejecucién 2, 3 y 5 del servicio iISCSI estén
activados.

Actualice iscsiuio. Puede obtener el paquete iscsiuio desde el CD QLogic.
Este paso no es necesario para SUSE 10.

Instale el paquete linux-nx2 en su sistema Linux. Puede obtener este
paquete desde el CD QLogic.

Instale el paquete bibt en su sistema Linux. Puede obtener este paquete
desde el CD QLogic.

Elimine todos los archivos ifcfg-eth*.

Configure un puerto del adaptador de red para conectar al destino iSCSI
(para obtener instrucciones, consulte “Configuracién del destino iISCSI” en
la pagina 112).

Conecte con el destino iISCSI.

Utilice el comando DD para copiar desde el disco duro local al destino
iISCSI.

Cuando DD esté listo, envie el comando sync dos veces, cierre sesion vy,
a continuacion, inicie sesion en el destino iISCSI| nuevamente.

Envie el comando fsck en todas las particiones creadas en el destino
iISCSI.
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13.

14.
15.

16.

17.
18.

19.

20.

21.

Cambie la carpeta /OPT/bcm/bibt Yy ejecute la secuencia de comandos
iscsi_setup.sh para crear las imagenes initrd. La opcion O crea una
imagen no de descarga y la opcion 1 crea una imagen de descarga. La
secuencia de comandos iscsi script.sh crealaimagen no de
descarga solo en SUSE 10 ya que la descarga no es compatible en
SUSE 10.

Monte la particion /boot en el destino iSCSI.

Copie las imagenes initrd que creo en el paso 13 de su disco duro local a la
particion instalada en el paso 14.

En la particion instalada en el paso 14, edite el menu grub para sefalar las
nuevas imagenes initrd.

Desmonte la particion /boot en el destino iISCSI.

(Solo para Red Hat) Para activar CHAP, necesitara modificar la seccion
CHAP en el archivo iscsid.conf en el destino iSCSI. Edite el archivo
iscsid.conf con informacion CHAP de una o dos vias, segun sea
necesario.

Apague el sistema y desconecte el disco duro local.
Ahora esta listo para iniciar iISCSI el destino iSCSI.

(Opcional) Configure los parametros de inicio iSCSI, incluyendo los
parametros CHAP (consulte “Configuracion del destino iSCSI” en la
pagina 112).

Continue iniciando la imagen de inicio iSCSI y seleccione una de las
imagenes que ha creado (no de descarga o descarga). Su seleccion debe
coincidir con la realizada en la secciéon iSCSI Boot parameters
(Parametros de inicio iSCSI). Si HBA Boot Mode (Modo de inicio de HBA)
estaba activado en la seccién iSCSI Boot Parameters (Parametros de
inicio iISCSI), debe iniciar la imagen de descarga. SUSE 10.xy SLES 11 no
admiten la descarga.

Solucion de problemas del inicio iSCSI

Los siguientes consejos para la solucion de problemas le seran de utilidad para el
inicio iISCSI.

Problema: La utilidad de volcado del sistema iSCSI de Marvell no funciona
correctamente para capturar un volcado de memoria cuando la velocidad de
enlace para el inicio de iSCSI esta configurada en 10 Mbps o 100 Mbps.
Solucién: La utilidad de volcado del sistema iSCSI se admite cuando la velocidad
de enlace para el inicio de iSCSI esta configurada en 1 Gbps o 10 Gbps. No se
admiten 10 Mbps y 100 Mbps.
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Problema: Cuando cambia el inicio iSCSI desde la ruta estandar de Microsoft a la
descarga iSCSI de Marvell, el inicio no se realiza.

Solucion: Instale o actualice el controlador de Marvell Virtual Bus Device (VBD) y
el controlador OIS a las versiones mas recientes, antes de cambiar la ruta de
inicio iISCSI.

Problema: No se puede ejecutar la utilidad de configuracion iSCSI.

Solucién: Asegurese de que el firmware de inicio iISCSI esté instalado en
NVRAM.

Problema: El sistema muestra una pantalla azul al instalar los controladores
Marvell con Windows Plug-and-Play (PnP).

Solucién: Instale los controladores con el instalador Setup (Configuracion).

Problema: Cuando cambie de inicio iSCSI de Capa 2 a un adaptador de host
iISCSI Marvellen la configuracion de una IP estéatica tendra un conflicto con la
direccion IP.

Solucion: Cambie la direccion IP en la propiedad de la red del sistema operativo.

Problema: Después de configurar el LUN de inicio iSCSI en 255, aparece una
pantalla azul del sistema cuando se ejecuta el inicio iISCSI.

Solucién: Aunque la solucién iISCSI de Marvell admite un rango de LUN de 0 a
255, el Initiator Software de Microsoft iISCSI no admite un LUN de 255. Configure
un valor de LUN de 0 a 254.

Problema: Los minipuertos NDIS con explosion amarilla del Cédigo 31 después
de instalar el inicio de Capa 2 iSCSI.

Solucion: Ejecute la ultima versién del instalador del controlador.

Problema: Imposible actualizar el controlador de bandeja de entrada si hay una
Id. de hardware que no es de bandeja de entrada.

Solucioén: Crear una imagen de DVD de integracién de la solucion personalizada
con controladores compatibles presentes en los medios de instalacion.

Problema: el inicio de descarga de iSCSI desde SAN falla al iniciarse después de
la instalacion.

Solucién: Siga las instrucciones en “Linux” en la pagina 328.
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Problema: En Windows Server 2012, alternar entre el modo de descarga del
adaptador de bus de host iSCSI y el iniciador del software iISCSI puede dejar la
maquina en un estado en el que los minipuertos de descarga del adaptador de
bus de host de bxois no se cargaran.

Solucién: Edite manualmente

[HKEY LOCAL MACHINE\SYSTEM\CurrentControlSet\Services\bxois\
StartOverride] de 3 a 0. Modifique la clave de registro antes de volver a
alternar de la ruta NDIS al adaptador de bus de host en CCM.

NOTA

Microsoft recomienda este método. No se recomienda alternar la ruta de
inicio de NDIS al adaptador de bus de host o viceversa después de
completar la instalacion.

Problema: La instalacion de Windows en un destino iSCSI a través del inicio
iSCSI falla cuando se conecta a un puerto de conmutador de 1 Gbps.
Solucion: Esta es una limitacion relacionada con los adaptadores que usan
SFP+ como la conexién fisica. El valor predeterminado de SFP+ es
funcionamiento a 10 Gbps y no es compatible con la autonegociacion.

Volcado para caida del sistema iSCSI

Si va a usar la utilidad de volcado de memoria de iSCSI de Marvell, debe instalar
el controlador de volcado de memoria iISCSI. Para obtener mas informacién,
consulte “Uso del instalador” en la pagina 102.

Descarga de iSCSI en Windows Server

Es trafico iSCSI se puede segregar y la tecnologia de descarga permite la
sobrecarga de procesamiento del protocolo iISCSI de los procesadores host al
adaptador de bus de host iSCSI para aumentar el rendimiento de la red ayudando
a optimizar la utilizacién del procesador del servidor.

Esta seccidn se ocupa de la caracteristica de descarga iSCSI de Marvell para la
familia BCM57xx y BCM57xxx de los adaptadores de red en los sistemas de
Windows Server. Para la descarga iSCSI de Linux, consulte “Descarga iSCSI de
Linux” en la pagina 63.
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Configuracion de descarga iSCSI

Con la licencia de descarga iISCSI| adecuada, puede configurar su adaptador de
red BCM57xx y BCM57xxx con capacidades de iSCSI para descargar el
procesamiento de iISCSI desde el procesador host. El siguiente proceso permite
que su sistema aproveche la caracteristica de descarga iSCSI de Marvell.

Instalacion de controladores y aplicaciones de administracion de Marvell
Instalacion del iniciador iISCSI de Microsoft
Configuraciéon de iSCSI de Marvell mediante QCC

Configuraciéon de Microsoft Initiator para utilizar la descarga iSCSI de
Marvell

Instalacion de controladores y aplicaciones de administracion de Marvell
Instale los controladores y aplicaciones de administracién de Windows.

Instalacion del iniciador iISCSI de Microsoft

Para Windows Server 2012 y posteriores, el software de iSCSI Initiator esta
incluido. Para descargar el iniciador iISCSI de Microsoft (si todavia no esta
instalado), ubique el enlace directo para su sistema:

http://www.microsoft.com/en-us/download/details.aspx?displaylang=en&id=18986

Configuracion de iSCSI de Marvell mediante QCC

Utilice la GUI de QConvergeConsole (QCC) para administrar todos los
adaptadores de red de Marvell y las caracteristicas avanzadas. Para obtener mas
informacion, consulte la ayuda en linea de QCC GUI.

1.
2.

Abra la GUI de QCC.

Seleccione el adaptador Marvell BCM57xx y BCM57xxx C-NIC iSCSI. Si la
instancia del adaptador C-NIC iSCSI no esta presente en la vista de arbol
de QCC GUI, seleccione el dispositivo VBD (el articulo entre el PUERTO y
los articulos Ethernet/NDIS o Descarga iSCSI o Descarga FCoE en la vista
de arbol) y active la descarga iSCSI seleccionando iSCSI Offload Engine
(Motor de descarga iSCSI) en la pestafia Resource Config (Configuracién
de recursos) (consulte la llustracién 13-36 en la pagina 274).

En el articulo Descarga iSCSI (en la vista de arbol), seleccione la pestafia
Configuration (Configuracion).

142 BC0054508-09 M


http://www.microsoft.com/download/en/details.aspx?displaylang=en&id=18986
http://www.microsoft.com/en-us/download/details.aspx?displaylang=en&id=18986

10—Protocolo iSCSI

Descarga de iSCSI en Windows Server

En esta pagina, puede cambiar el tamafio de MTU de descarga iSCSI, la Id.
de VLAN de descarga iSCSI, el parametro DHCP de IPv4/IPv6, los
parametros de direccion estatica/mascara de subred/puerta predeterminada
de IPv4/IPv6 y el parametro de anuncios de enrutador de procesos de IPv6
(consulte la llustracion 10-6).

% ttpi/flocal host A0 Canverge Tansale/ = &/ search.

& QConvergeConsale
Io QEETIIED 7 FC/FCoE M Ervermel WIISCS| W FabricCache

 "*Qlogic BCM57200 10 Gigabit PR e s scst Bootcl

&8 Port 0
=2 10042] QLagic ECM57300 10
= Gigabit Ethernet #42
#¥[0001] QLogic BCME7800
10 Gigabit Ethernct (NDIS
VBD Client)
#920.01-18-66-DA-9A-DB-1F:
{0019} Qlogic BCM57800
10 Gigabit Ethernet FCoE
Adapter
#¥(0018] QLogic BCMS7800 10
5 Gigabit Ethemet ISCSI
Adapter
**Portal
FE80::1AG6:DAFF-FEQA:DSTF
28 Port T
4 10042] QLagic BCM57800 10
= Gigabit Ethemet 743
#3]0006] QLogic BEME7800
10 Gigabit Ethernet (NDIS
VBD Client) #2
=~ Pport2
" [0044] Qlogic BCM57800
7 Gigabit Ethernet #44

ISCSI Management

VLAN ID 7'(3 -

IPv4 Configuration

1Pv4 DHCP

1P Address
Subnet Mask
Default Gateway

IPv6 Configuration

Default Gateway
I ]

1PvE DHCP

Process Router Advertisements

IP Address Subnet Prefix Length
[ i)

#¥(0003) QLogic BCMS7800
Gigabit Ethernet (NDIS VBD
Cliant) 72
5% Port 3
- ™10045] Qlogic BCM57800
" Gigabit Ethernet #45
14 [0002] QLogic BCM57800
Gigabit Ethernet (NDIS VBD

Client)

llustracion 10-6. Configuracion de iSCSI mediante QCC

4.

DHCP es el valor predeterminado para la asignacion de direcciones IP,
aunque puede cambiarlo a una asignacion de direccién IP estatica, si este
es el método preferido de asignacion de direccion IP.

NOTA

El método de asignacién de direccién IP de descarga iSCSI no puede
modificarse si el puerto del adaptador se utilizé para el inicio remoto de
descarga iSCSI.

Haga clic en Apply (Aplicar) y cierre la GUI de QCC.

143 BC0054508-09 M



10—Protocolo iSCSI
Descarga de iSCSI en Windows Server

Configuracion de Microsoft Initiator para utilizar la descarga iSCSI de Marvell

Después de configurar la direccion IP para el adaptador iSCSI, debe utilizar
Microsoft Initiator para configurar y agregar una conexién al destino iSCSI
utilizando el adaptador iSCSI de Marvell. Consulte la guia de usuario de Microsoft
para obtener mas detalles sobre Microsoft Initiator.

1. Abra Microsoft Initiator.

2. Configure el nombre IQN del software de inicio segun su configuracion. En
la pagina iSCSI Initiator Properties, General (Propiedades del iniciador
iISCSI, General) (consulte la llustracién 10-7), haga clic en Change
(Cambiar).

i5(51 [nitiator Properties |

Genersl I Discowery | Targeul Pessistent Ta-'getsl Bmﬂ\-’uim-esmevi:esl

@ The iSCS5 | protocol uses the following informnation o uniquely
idertify thiz indtiaton and authenticate targets,

|ndtiator Mode Hame:  iqn.1991-05. conn.mi crosoft:d 3480

To renanve the indistor node, cick Change.
To suthentcste targats wwing CHAP, click Secret to =
specily a CHAP sacyet. Sec

To configre IPSec Tunnel Mode addresses, chick
Tl

L O

llustracion 10-7. Propiedades del iniciador iSCSI: Pagina General
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3. En el cuadro de dialogo Initiator Node Name Change (Cambio del nombre
de nodo del iniciador) (consulte la llustracién 10-8), escriba el nombre IQN

del iniciador y, a continuacion, haga clic en OK (Aceptar).

Initiator Mode Mame Change

You can change the name of this initiator node, Changes may affect
access bo iSC5I bargets,

Initiatar node name:

X

qn. initiakor : d380-winzk3

Reset | I I Cancel

Hlustracion 10-8. Cambio del nombre de nodo del iniciador
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4.  EniSCSI Initiator Properties (Propiedades del iniciador iSCSI)
(llustracion 10-9), haga clic en la pestana Discovery (Deteccion) y, a
continuacion, en Target Portals (Portales de destino), haga clic en Add

(Agregar).

iSCSI Initiator Properties 5[

General Discoverny I Targetsl Perziztent Targetsl Bound ‘u"u:ulumestevicesI

— Target Portals
Addrezs | Port | Adapter | IF .-'-‘-.ddressl
Add | Eemowve | Refrezh |
—I5MS Servers
I amne |
Add | Hemowve | Refrezh |

ak. I Cancel | Smply |

llustracién 10-9. Propiedades del iniciador iSCSI: Pagina Discovery (Deteccion)
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5.  En el cuadro de dialogo Add Target Portal (Agregar portal de destino)
(llustracion 10-10), escriba la direccion IP del destino y, a continuacion,
haga clic en Advanced (Avanzado).

Add Target Portal x|

Type the IP address or DS name and socket number of the portal wou
want to add, Click Advanced to select specific settings for the discovery
session ko the porkal,

IP address or DMS name: Port:

192.168.2.250 3260

Ik | Cancel |

llustracion 10-10. Cuadro de dialogo Add Target Portal (Agregar portal de destino)

6. En el cuadro de dialogo Advanced Settings (Configuracién avanzada),
complete la pagina General como se indica a continuacion:

a. Para el Local adapter (Adaptador local), seleccione el adaptador
Marvell BCM57xx y BCM57xxx C-NIC iSCSI.

b.  Para Source IP (IP de origen), seleccione la direccion IP para el
adaptador.

c.  Para cerrar el cuadro de dialogo Advanced Settings (Configuracion
avanzada) y guardar los cambios, haga clic en OK (Aceptar).
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La llustracion 10-11 muestra un ejemplo.

General | Ipsec

Connect using

Local adapter: |QLogic BCM57810 10 Gigabit Ethernet iSCSI Adapter #48 onF W |

Initiator IP: | Defaut v]

Default
Target portal IP: fed0:0000:0000:0000:0210; 18ff:fea2:e211%:2
2001:0558:fF10:0870:0210: 211%14

CRC  Checksum
[pata digest ["IHeader digest

[JEnable CHAP log on

CHAF Log on information
CHAP helps ensure connection security by providing authentication between a target and
an initiator,

To use, specify the same name and CHAP secret that was configured on the target for this
initiator. The name will default to the Initator Mame of the system unless another name is
specified.

Mame: | ign. 2001-05.com.bn. quark.r&30.dell3000i.p1

Targek secret: |

[IPerform mutual authentication

To use mutual CHAR, either specify an initiator secret on the Configuration page or use
RADILS,

[ ]use RADIUS to generate user authentication credentials
[JUse RADIUS to authenticate target credentials

llustracion 10-11. Configuracion avanzada: Pagina General
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7. EniSCSI Initiator Properties (Propiedades del iniciador iSCSI), haga clic en
la pestafia Discovery (Deteccion) y, a continuacién, en la pagina Discovery
(Deteccidn), haga clic en OK (Aceptar) para agregar el portal de destino. La
llustracién 10-12 muestra un ejemplo.

iSCSI Initiator Properties -

Targets | Discovery |Favorite Targets I Volumes and Devices I RADIUS I Configuration |

Target portals
The system will look for Targets on following portals:
Address Port Adapter IF address
2001:558:ff10:8... 3260 Qlogic BCM57810 10 Gig...  2001:0558:f...
To add a target portal, dick Discover Portal. Discover Portal...
To remove a target portal, select the address above and T
then dick Remaove,

ISMNS servers

The system is registered on the following i5MS servers: Refresh
MName

To add an iSMS server, dick Add Server. Add Server...
To remove an iSNS server, select the server above and SeEs
then dlick Remove., Lol

| 0K | | Cancel | Apply

llustracion 10-12. Propiedades del iniciador iSCSI: Pagina Discovery (Deteccion)

8. EniSCSI Initiator Properties (Propiedades del iniciador iSCSI), haga clic en
la pestafa Targets (Destinos).
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9. Enlapagina Targets (Destinos), seleccione el destino y haga clic en Log On
(Registrarse) para registrarse en su destino iSCSI utilizando el adaptador
iISCSI de Marvell. La llustracion 10-13 muestra un ejemplo.

iSCSI Initiator Properties 5[
Generall Discovery | argets I Perziztent Targetsl Bound "-.-"I:I|umES.-"DE‘\.-'iCESI

Select a target and click Log On ta access the storage devices far that

target. Click detailz to zee information about the seszionz, connections and
devices for that target.

Targets:

M ame | Status |
Cornected
|nactive

=

Detailz | Log On... | Refrezh |

ak. I Cancel | Smply |

llustracion 10-13. Propiedades del iniciador iSCSI: Pagina Targets (Destinos)

10. En el cuadro de dialogo Log On To Target (Iniciar sesioén en el destino)
(llustracion 10-14), haga clic en Advanced (Avanzado).

Log On to Targek El

Target narne:

I iqn.target:d3802

[ Automatically reskore this connection when the system boats
[ Enable multi-path
i‘. Only select this option if 5231 multi-path software is already installed

an Yolr compuker,

(0] 4 Cancel

llustracion 10-14. Iniciar sesion en el destino
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11.  En el cuadro de didlogo Advanced Settings (Configuracion avanzada),
pagina General, seleccione los adaptadores iSCSI C-NIC Marvell BCM57 xx
y BCM57xxx como el Local adapter (Adaptador local) y, a continuacion,
haga clic en OK (Aceptar). La llustracion 10-15 muestra un ejemplo.

Advanced Settings _
General | [Psec

Connect using

Local adapter: Default ]

Default

Initiator IP: Microsoft ISCSI Initiator

Qlogic BCM57810 10 Gigabit Ethernet iSCSI Adapter #48 on PCI bus 3, device
Target portal IP: Qlogic BCM57310 10 Gigabit Ethernet iSCSI Adapter #43 on PCI bus 3, device
CRC / Chedcksum
[Ipata digest [JHeader digest

["]Enable CHAP log on
CHAP Log on information

To use, spedfy the same name and CHAF secret that was configured on the target for this
initiator. The name will default to the Initator Name of the system unless another name is
specified.

ign. 2001-05. com.bn. quark.rg30.dell3000i.p 1

Perform mutual authentication

Use RADIUS to generate user authentication credentials

IJse RADIUS to authenticate target credentials

| ok || cancdl || ol

llustraciéon 10-15. Configuracién avanzada: Pagina General, Adaptador local

12. Haga clic en OK (Aceptar) para cerrar el Microsoft Initiator.
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13. Para formatear su particién de iSCSI, utilice el administrador de discos.

NOTA

B Los equipos no admiten adaptadores iSCSI.

B | os equipos no admiten adaptadores NDIS que se encuentran en la ruta
de inicio.

B | os equipos admiten adaptadores NDIS que no se encuentran en la ruta

de inicio iISCSI, pero solo para equipos de tipo SLB o independiente del
conmutador.

Preguntas mas frecuentes sobre iSCSI de descarga

Pregunta: ; Como asigno una direccién IP para una descarga de iSCSI?

Respuesta: Utilice la pagina Configurations (Configuraciones) de la utilidad de
administracion correspondiente.

Pregunta: ; Qué herramientas deben utilizarse para crear la conexién con el
destino?

Respuesta: Utilice el Initiator Software de Microsoft iSCSI (version 2.08 o
posterior).

Pregunta: ; Como sé si la conexion se descargo?

Respuesta: Utilice el Initiator Software de Microsoft iISCSI. Desde una linea de
comando, escriba iscsicli sessionlist. En Initiator Name (Nombre del
software de inicio), una conexion iSCSI descargada mostrara una entrada que
comienza con “BO6BDRYV...” (para el BCM57xx) o “EBDRYV...” (para el
BCM57xxx). Una conexién no descargada muestra una entrada que comienza
con “Root...”.

Pregunta: ; Qué configuraciones deben evitarse?
Respuesta: La direccion IP no debe ser igual a la de LAN.

Pregunta: ;Por qué falla la instalacion al intentar completar una instalacién de
descarga iSCSI utilizando el sistema operativo Windows Server para adaptadores
BCM57xx y BCM57xxx?

Respuesta: Existe un conflicto con el controlador de la bandeja de entrada
interna.
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Mensajes del registro de sucesos para el controlador iSCSI
de descarga (OIS)

La Tabla 10-5 enumera los mensajes del registro de eventos del controlador
iISCSI de descarga.

Tabla 10-5. Mensajes del registro de sucesos del controlador iSCSI de
descarga (OIS)

Numero
de Severidad Mensaje

mensaje

1 Error El iniciador no pudo conectarse con el destino. La direccion IP de destino y
el nimero del puerto TCP se especifican en los datos de volcado.

2 Error El iniciador no pudo asignar recursos para una sesién iSCSI.

3 Error El nimero maximo de la secuencia de comando no es secuencialmente
mayor que el nimero de secuencia de comando esperado en la respuesta
de inicio de sesion. Los datos de volcado contienen el nimero esperado de
secuencia de comando seguido del nUmero maximo de la secuencia de
comando.

4 Error MaxBurstLength no es secuencialmente mayor que FirstBurstLength. Los
datos de volcado contienen FirstBurstLength seguido de MaxBurstLength.

5 Error No se pudo configurar el portal del iniciador. El estado de error se especifica
en los datos de volcado.

6 Error El iniciador no pudo asignar recursos para una conexion iSCSI.

7 Error El iniciador no pudo en enviar un PDU iSCSI. El estado de error se

especifica en los datos de volcado.

8 Error El destino o servicio de deteccién no respondié a tiempo una solicitud iSCSI
enviada por el iniciador. El codigo de la funcion iSCSI se especifica en los
datos de volcado. Para obtener detalles acerca del codigo de la funcién
iSCSI, consulte la guia del usuario de iSCSI.

9 Error El destino no respondio a tiempo a una solicitud SCSI. El CDB se especifica
en los datos de volcado.

10 Error La solicitud de inicio de sesion ha fallado. El paquete de respuesta de inicio
de sesion se especifica en los datos de volcado.

11 Error El destino devolvio un paquete de respuesta de inicio de sesion no valido. El
paquete de respuesta de inicio de sesion se especifica en los datos de
volcado.
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Tabla 10-5. Mensajes del registro de sucesos del controlador iSCSI de
descarga (OIS) (Continuacion)

Numero
de Severidad Mensaje
mensaje
12 Error El destino proporciond datos no validos para un redireccionamiento de inicio
de sesion. Los datos de volcado contienen los datos devueltos por el
destino.
13 Error El destino ofrecié un AuthMethod desconocido. Los datos de volcado

contienen los datos devueltos por el destino.

14 Error El destino ofrecié un algoritmo de compendio desconocido para CHAP. Los
datos de volcado contienen los datos devueltos por el destino.

15 Error El desafio CHAP especificado por el destino contiene caracteres no validos.
Los datos de volcado contienen el desafio especificado.

16 Error Se recibié una clave no valida durante la negociacién CHAP. El par
clave=valor se especifica en los datos de volcado.

17 Error La respuesta de CHAP especificada por el destino no coincide con la
esperada. Los datos de volcado contienen la respuesta de CHAP.

18 Error El iniciador requiere un compendio de encabezado, pero el destino no lo
proporciona.

19 Error El iniciador requiere un compendio de datos, pero el destino no lo
proporciona.

20 Error Se perdi6 la conexién con el destino. El iniciador intentara reiniciar la
conexion.

21 Error La longitud del segmento de datos especificada en el encabezado excede la

MaxRecvDataSegmentLength declarada en el destino.

22 Error Se detectd un error de compendio de encabezado para el PDU
especificado. Los datos de volcado contienen el encabezado y el
compendio.

23 Error El destino envié un PDU iSCSI no valido. Los datos de volcado contienen el

encabezado iISCSI completo.

24 Error El destino envié un PDU iSCSI con un opcode no valido. Los datos de
volcado contienen el encabezado iSCSI completo.

25 Error Se detectd un error en el compendio de datos. Los datos de volcado
contienen la suma de comprobacién calculada seguida de la suma de
comprobacion especificada.
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Tabla 10-5. Mensajes del registro de sucesos del controlador iSCSI de
descarga (OIS) (Continuacion)

Numero
de Severidad Mensaje
mensaje
26 Error El destino esta intentando enviar mas datos que los solicitados por el
iniciador.
27 Error El iniciador no pudo encontrar una coincidencia para la etiqueta de tareas

del iniciador en el PDU recibido. Los datos de volcado contienen el
encabezado iSCSI completo.

28 Error El iniciador recibié un paquete R2T no valido. Los datos de volcado
contienen el encabezado iSCSI completo.

29 Error El destino rechazé un PDU iSCSI enviado por el iniciador. Los datos de
volcado contienen el PDU rechazado.

30 Error El iniciador no pudo asignar un elemento de trabajo para procesar una
solicitud.

31 Error El iniciador no pudo asignar un recurso para procesar una solicitud.

32 Informacién | El iniciador recibié un mensaje de cierre de sesion asincrono. El nombre del

destino se especifica en los datos de volcado.

33 Error El tamano del desafio especificado por el destino excede el maximo
especificado en las especificaciones de iSCSI.

34 Informacién | Se perdié una conexion al destino, pero el iniciador se reconecto al destino
con éxito. Los datos de volcado contienen el nombre del destino.

35 Error El secreto CHAP del destino es menor que el tamafo minimo (12 bytes)
requerido en las especificaciones.

36 Error El secreto CHAP del iniciador es menor que el tamafo minimo (12 bytes)
requerido en las especificaciones. Los datos de volcado contienen el
secreto CHAP especificado.

37 Error El servicio FIPS no pudo iniciarse. Los inicios de sesion persistentes no
seran procesados.

38 Error El iniciador requiere un CHAP para autenticar el inicio de sesion pero el
destino no lo proporciona.

39 Error El iniciador envié un comando de administracién de tareas para restablecer
el destino. El nombre del destino se especifica en los datos de volcado.

40 Error El destino requiere una autenticacion del inicio de sesién a través de CHAP,
pero el iniciador no esta configurado para CHAP.
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Tabla 10-5. Mensajes del registro de sucesos del controlador iSCSI de
descarga (OIS) (Continuacion)

Numero
de Severidad Mensaje

mensaje

41 Error El destino no envio la clave de AuthMethod durante la fase de negociacion
de seguridad.

42 Error El destino envidé un numero de secuencia de estado no valido para una
conexién. Los datos de volcado contienen el numero esperado de
secuencia de estado seguido del numero de secuencia de estado

especificado.

43 Error El destino no respondié a tiempo a una solicitud de inicio de sesion.

44 Error El destino no respondié a tiempo a una solicitud de cierre de sesion.

45 Error El destino no respondié a tiempo a una solicitud de inicio de sesién. Esta
solicitud de inicio de sesidn era para agregar una nueva conexion a la
sesion.

46 Error El destino no respondié a tiempo a un comando SendTargets.

47 Error El destino no respondid a tiempo a un comando SCSI enviado por medio de
una solicitud WMI.

48 Error El destino no respondioé a tiempo a una solicitud NOP.

49 Error El destino no respondié a tiempo a una solicitud administracion de tareas.

50 Error El destino no respondié a tiempo a un comando de texto enviado para

renegociar parametros iSCSI.

51 Error El destino no respondioé a tiempo a una solicitud de cierre de sesién enviada
en respuesta a un mensaje asincrono del destino.

52 Error El servicio del iniciador no respondié a tiempo a una solicitud para
configurar recursos IPSec para una conexion iSCSI.

53 Error El servicio del iniciador no respondié a tiempo a una solicitud para liberar
recursos IPSec asignados a una conexion iSCSI.

54 Error El servicio del iniciador no respondié a tiempo a una solicitud para encriptar
o desencriptar datos.

55 Error El iniciador no pudo asignar recursos para enviar datos al destino.

56 Error El iniciador no pudo asignar una direccién virtual de usuario a una direccion
virtual de kernel, lo que resulté en una falla de E/S.

57 Error El iniciador no pudo asignar los recursos requeridos para procesar una
solicitud, lo que resulté en una falla de E/S.
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Tabla 10-5. Mensajes del registro de sucesos del controlador iSCSI de

Numero
de

mensaje

58

59

60

61

62

63

64
65

66

67

68

69

70

71

72

Severidad

Error

Error

Error

Error

Error

Error

Informacion

Error

Error

Informacion

Error

Error

Error

Informacion

Error

descarga (OIS) (Continuacion)

Mensaje

El iniciador no pudo asignar una etiqueta para procesar una solicitud, lo que
resulté en una falla de E/S.

El destino desactivo la conexidn antes de que el iniciador pudiera realizar la
transicion a la fase de caracteristicas completas.

El destino envié datos en el PDU de respuesta SCSI en lugar del Data_IN
PDU. Solo pueden enviarse datos de deteccion en la respuesta SCSI.

El destino configuré DataPdulnOrder como NO cuando el iniciador solicitd
YES. El inicio de sesion fallara.

El destino configuré DataSequencelnOrder como NO cuando el iniciador
solicité YES. El inicio de sesion fallara.

No es posible restablecer el destino o LUN. Se intentara una recuperacion
de sesion.

Intento de arrancar Windows utilizando iSCSI NIC Boot (iBF).

Iniciando desde iSCSI, pero no fue posible configurar ninguna NIC en la ruta
de paginacion.

El intento de desactivar el algoritmo de Nagle para la conexion iISCSI ha
fallado.

Si se selecciona soporte de compendio para la sesién iSCSI, se utilizara el
soporte del procesador para computar el compendio.

Tras recibir un cierre de sesion asincrono del destino, ha fallado el intento
de reiniciar la sesioén. El estado de error se especifica en los datos de
volcado.

Un intento de recuperar una sesion terminada de manera inesperada ha
fallado. El estado de error se especifica en los datos de volcado.

Se produjo un error al procesar una solicitud de inicio de sesion iISCSI. No
se reintento la solicitud. El estado de error se especifica en los datos de
volcado.

El iniciador no inicio la recuperacion de sesién al recibir la solicitud. Los
datos de volcado contiene el estado de error.

Los tipos de IP del portal de destino no son los esperados. Los datos de
volcado contienen el tipo de IP esperados.
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11 servicios de equipos de
Marvell

Este capitulo describe los equipos para adaptadores en sistemas Windows
Server (excluidos Windows Server 2016 y posteriores). Para obtener mas
informacion sobre tecnologias similares en otros sistemas operativos (por
ejemplo, Entrelazado de canales Linux), consulte la documentacion del sistema
operativo.

Microsoft recomienda utilizar su servicio de equipos NIC de sistema operativo de
entrada en lugar de otro controlador de equipos NIC propiedad del proveedor del
adaptador en Windows Server 2012 y posteriores. El controlador de equipos NIC
de Marvell no es compatible con Windows Server 2016 y posterior.

B Resumen ejecutivo
B “Mecanismos de equipo” en la pagina 175

B “Equipos y otras propiedades avanzadas de conexién en red” en la
pagina 186

“Aspectos generales de redes” en la pagina 190
“Aspectos relativos a las aplicaciones” en la pagina 201
“Solucioén de problemas de equipos” en la pagina 211

“Preguntas mas frecuentes” en la pagina 213

“Mensajes del registro de sucesos” en la pagina 217

Resumen ejecutivo
Los servicios de equipos de Marvell se resumen en las siguientes secciones:

Glosario

Conceptos de equipo

B Componentes de software
B Requisitos del hardware
| Compatibilidad para equipos por procesador

158 BC0054508-09 M



11-Servicios de equipos de Marvell
Resumen ejecutivo

[ | Configuracién de equipos
[ | Funciones con compatibilidad por tipo de equipo

[ | Seleccién de un tipo de equipo

Esta seccién describe los aspectos tecnoldgicos y de implementacién que deben
tenerse en cuenta al trabajar con los servicios de equipos de redes que ofrece el
software de Marvell que se envia junto con los servidores y productos de
almacenamiento de Dell. El objetivo de los servicios de equipos de Marvell es
brindar tolerancia a errores y agregacion de enlaces para un equipo de dos o mas
adaptadores. La informacioén que contiene este documento se proporciona para
brindar asistencia a los profesionales de Tl durante la implementacion y solucion
de problemas de aplicaciones de sistema que requieren tolerancia a errores y
equilibrio de carga.

Glosario
La Tabla 11-1 define la terminologia usada en equipos.

Tabla 11-1. Glosario

Término Definicion

ARP protocolo de resolucion de direcciones

CLI interfaz de linea de comandos

DNS servicio de nombres de dominio

G-ARP protocolo de resolucion de direcciones gratuito

Troncalizacion QLASP Tipo de equipo de conmutacidon por error y equilibrio de

genérica (FEC/GEC)/ | carga que depende del conmutador en el que el controlador
802.3ad-Draft Static | intermedio administra el trafico saliente y el conmutador
administra el trafico entrante.

GUI interfaz grafica de usuario

HSRP protocolo de enrutador en espera directo

ICMP protocolo de mensajes de control de Internet

IGMP protocolo de administracion de grupos de Internet

IPv6 Version 6 de IP

iISCSI interfaz de equipo pequefio de Internet

Capa 2 El trafico de red que no se descarga y donde el hardware solo

realiza operaciones de capa 2 en el trafico. Los protocolos de
Capa 3 (IP) y Capa 4 (TCP) se procesan en el software.
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Tabla 11-1. Glosario (Continuacion)

Término Definicion

Capa 4 Mucho trafico de red descargado en el hardware, donde gran
parte del procesamiento de la capa 3 (IP) y la capa 4 (TCP) se
realiza en el hardware para mejorar el rendimiento.

LACP protocolo de control de agregacion de enlaces
agregacion de Tipo de equipo de conmutacidén por error y equilibrio de carga
enlaces (802.3ad) con LACP que depende del conmutador en el que el

controlador intermedio administra el trafico saliente y el
conmutador administra el trafico entrante.

LOM LAN en la placa base

NDIS Especificacion de Interfaz del Controlador de Dispositivos de
Red

PXE entorno de ejecucion previo al inicio

QCC QConvergeConsole

QCs QLogic Control Suite

QLASP QLogic Advanced Server Program (controlador intermedio)

RAID conjunto redundante de discos econémicos

Smart Load QLASP tipo de equipo independiente del conmutador en el que

Balancing y el miembro de equipo primario administra todo el trafico

conmutacién por entrante y saliente mientras que el miembro de equipo en

error espera se mantiene ocioso hasta que ocurre un evento de error

(por ejemplo, una pérdida de enlace). El controlador intermedio
(QLASP) administra el trafico entrante y saliente.

Smart Load QLASP tipo de equipo de errores y equilibrio de carga

Balancing (SLB) independiente del conmutador en el que el controlador
intermedio administra el trafico saliente/entrante.

TCP protocolo de control de transmision

ubDP protocolo de datagrama del usuario

WINS Servicios de nombres Internet de Windows
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Conceptos de equipo

El concepto de la agrupacién de multiples dispositivos fisicos para brindar
tolerancia a los errores y equilibrio de carga no es nuevo. Existe desde hace
afos. Los dispositivos de almacenamiento utilizan la tecnologia RAID para
agrupar los discos duros individuales. Los puertos del conmutador pueden
agruparse por medio de tecnologias como Gigabit EtherChannel de Cisco,
Agregacion de Enlace IEEE 802.3ad, Multilink Trunking de Bay Networks y Load
Sharing de Extreme Network. Es posible agrupar las interfaces de red de los
servidores de Dell en un equipo de puertos fisicos denominado adaptador virtual.

Esta seccion ofrece la siguiente informacion sobre los conceptos de equipo:
[ | Direccionamiento de red
[ | Los equipos y las direcciones de red

| Descripcion de los tipos de equipos

Direccionamiento de red

Para comprender el funcionamiento de los equipos, es importante comprender de
qué modo funcionan los nodos de comunicacion en una red Ethernet. Este
documento parte de la premisa de que el lector se encuentra familiarizado con los
conceptos basicos de los IP y las comunicaciones de redes Ethernet.

La siguiente informacién brinda un resumen de alto nivel de los conceptos de
direccionamiento de red utilizados en las redes Ethernet. Todas las interfaces de
las redes Ethernet de una plataforma host como un sistema computarizado,
requieren de una direccidn global unica de capa 2 y al menos una direccion global
Unica de capa 3. La capa 2 es la capa de enlace de datos y la capa 3 es la capa
de red como se define en el modelo OSI. La direccion de capa 2 se asigna al
hardware y a menudo se la denomina direccion MAC o direccion fisica. Esta
direccion se programa previamente en la fabrica y se almacena en NVRAM en
una tarjeta de interfaz de red o en la placa base de sistema para una interfaz LAN
intercalada. Las direcciones de capa 3 se denominan el protocolo o la direccién
l6gica que asignan a la pila de software. IP y IPX son ejemplos de protocolos de
capa 3. Ademas, la capa 4 (capa de transporte) utiliza los nimeros de puerto para
cada protocolo de red de nivel superior, como Telnet o FTP. Estos numeros de
puerto se utilizan para diferenciar los flujos de trafico de las aplicaciones. Los
protocolos como TCP o UDP se utilizan mas comunmente en las redes de hoy en
dia. La combinacién de la direccion IP y el nUmero de puerto TCP se denomina
socket.
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Los dispositivos Ethernet se comunican con otros dispositivos Ethernet por medio
de la direccién MAC, no de la direccion IP. Sin embargo, la mayoria de las
aplicaciones funcionan con un nombre de host que se traduce en una direccién IP
por medio de un servicio de asignacion de nombres como Servicios de nombres
Internet de Windows (WINS) y DNS. Por lo tanto, se necesita de un método de
identificacion de la direccion MAC asignada a la direccion IP. El protocolo de
resolucion de direcciones de la red IP ofrece este mecanismo. Para IPX, la
direccion MAC es parte de la direccién de red y no se requiere ARP. ARP se
implementa por medio de una trama de solicitud y respuesta ARP. Las solicitudes
ARP generalmente se envian a una direccidn de transmision mientras que la
respuesta ARP se envia como trafico de unidifusién. Una direcciéon de unidifusion
corresponde a una unica direccion MAC o IP. La direcciéon de transmision se
envia a todos los dispositivos de la red.

Los equipos y las direcciones de red

Un equipo de adaptadores funciona como una interfaz virtual de red Unica y para
otros dispositivos de red es, en apariencia, igual a otros adaptadores no
agrupados en equipos. Un adaptador de red virtual anuncia una unica direccion
de capa 2 o una o0 mas direcciones de capa 3. Cuando se inicializa el controlador
de equipos, selecciona una direccion MAC desde uno de los adaptadores fisicos
que componen el equipo como direccion MAC del equipo. Esta direccién en
general se toma del primer adaptador que inicializa el controlador. Cuando el
sistema que alberga el equipo recibe una solicitud ARP, selecciona una direccion
MAC de entre los adaptadores fisicos del equipo para utilizarla como direccién
MAC de origen en la respuesta ARP. En los sistemas operativos de Windows, el
comando IPCONFIG /all muestra la direcciéon IP y MAC del adaptador virtual
y no las de los adaptadores fisicos individuales. La direccién IP del protocolo se
asigna a la interfaz de red virtual y no a los adaptadores fisicos individuales.

Para los modos de equipos independientes de los conmutadores, todos los
adaptadores fisicos que componen un adaptador virtual deben utilizar una
direcciéon MAC unica asignada cuando transmiten datos. Es decir, las tramas que
envian cada uno de los adaptadores fisicos del equipo deben utilizar una Unica
direccion MAC para cumplir con las normas IEEE. Es importante tener en cuenta
que las entradas ARP de la caché no se obtienen de las tramas recibidas, sino de
las solicitudes y las respuestas ARP.

Descripcion de los tipos de equipos
Los tipos de equipos descritos en esta seccion son:

Smart Load Balancing y conmutacion por error

B Troncalizacion genérica
B Agregacion de enlaces (IEEE 802.3ad LACP)
B SLB (autoreserva desactivada)
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Los tres métodos para clasificar los tipos de equipos admitidos se basan en:

B Sila configuracion del puerto de conmutacion también debe coincidir con el
tipo de equipo.

u La funcionalidad del equipo: si admite el equilibrio de carga y la
conmutacion por error, o Unicamente la conmutacién por error.

B Sise utiliza o no el protocolo de control de agregacion de enlaces (LACP).

La Tabla 11-2 contiene un resumen de los tipos de equipos y su clasificacion.

Tabla 11-2. Tipos de equipos disponibles

Dependiente C°mlﬁitébl:i’lidad

Tipo de equipo del

Equilibrio de Tolerancia a
necesariaen el carga errores

a
conmutador e o

Smart Load Balancing — — v v
y tolerancia a errores
(con dos a ocho
miembros para el
equilibrio de carga)

SLB (autoreserva — — v v
desactivada)

Agregacion de v v v v
enlaces (802.3ad)

Troncalizacion v — v v
genérica
(FEC/GEC)/802.3ad-
Draft Static.

a El conmutador debe ser compatible con un tipo de equipo especifico.
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Smart Load Balancing y conmutacion por error

El tipo de equipo Smart Load Balancing (Equilibrio de carga inteligente) y
conmutacion por error ofrece equilibrio de carga y conmutacién por error cuando
se configura para equilibrio de carga, y solo conmutacién por error cuando asi se
lo configura. Funciona con cualquier conmutador Ethernet y no requiere que el
conmutador se encuentre configurado para la troncalizacion. El equipo anuncia
multiples direcciones MAC y una o mas direcciones IP (cuando utiliza direcciones
IP secundarias). La direccion MAC del equipo se selecciona de una lista de
miembros de equilibrio de carga. Cuando el sistema recibe una solicitud ARP, la
pila de software de red siempre envia una respuesta ARP con la direccion MAC
del equipo. Para comenzar el proceso de equilibrio de carga, el controlador de
equipo modifica esta respuesta ARP cambiando la direccion MAC de origen de
modo que coincida con la de uno de los demas adaptadores fisicos.

Smart Load Balancing permite la transmisién y recepcién del equilibrio de carga
en base a la direccién IP de capa 3 y capa 4 y el numero de puerto TCP/UDP. En
otras palabras, el equilibrio de carga no se realiza a nivel de los bytes o de las
tramas, sino en base a una sesiéon TCP/UDP. Esta metodologia es necesaria para
mantener una entrega ordenada de tramas que pertenecen a la misma
conversacion de socket. El equilibrio de carga admite de 2 a 8 puertos. Estos
puertos pueden incluir cualquier combinacion de adaptadores incorporados y
dispositivos LAN en la placa base (LOM).

El equilibrio de la carga de transmisién se logra mediante la creacion de una tabla
de direccionamiento calculado que utilice las direcciones IP de destino y los
numeros de puertos TCP/UDP. La misma combinacion de direccion IP de origen y
destino y nimeros de puerto TCP/UDP en general producen el mismo indice de
direccionamiento calculado y por lo tanto sefialan al mismo puerto del equipo.
Cuando se selecciona un puerto para transmitir todas las tramas de un zécalo
especifico, la direccion MAC Unica del adaptador fisico se incluye en la trama, no
la direccién MAC del equipo. Esta inclusién es necesaria para cumplir con la
norma |IEEE 802.3. Si dos adaptadores transmiten utilizando la misma direccién
MAC, podria producirse una situacion de duplicacion de direcciones MAC vy el
conmutador no cumplir con su funcion.

NOTA

La carga del trafico con direccion IPv6 no sera equilibrada por SLB porque
ARP no es una caracteristica de IPv6.
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El equilibrio de carga de recepcion se logra a través de un controlador intermedio
que envia ARP gratuitos cliente por cliente utilizando la direccion de unidifusion
de cada cliente como direccion de destino de la solicitud ARP (conocida también
como ARP direccionado). Esta practica se considera equilibrio de carga del
cliente y no equilibrio de carga de trafico. Cuando el controlador intermedio
detecta un desequilibrio de carga significativo entre los adaptadores fisicos de un
equipo SLB, genera G-ARP a fin de redistribuir las tramas entrantes. El
controlador intermedio (QLASP) no responde a las solicitudes ARP; solo la pila
de protocolo de software proporciona la solicitud ARP requerida. Es importante
comprender que el equilibrio de carga de recepcion es una funcion de la cantidad
de clientes que se conectan al sistema a través de la interfaz del equipo.

El equilibrio de carga de recepcion SLB intenta equilibrar la carga del trafico
entrante de las maquinas cliente en los puertos fisicos del equipo. Utiliza un ARP
gratuito modificado para anunciar una direccion MAC diferente para la direccion
IP del equipo en la direccion fisica y de protocolo del remitente. EI G-ARP se
envia a un unico destino con la direccion MAC e IP de una maquina cliente en la
direccién de destino fisica y de protocolo respectivamente. Esta accion hace que
el cliente de destino actualice su caché ARP con un nuevo mapa de direccion
MAC hacia la direccion IP del equipo. Los G-ARP no se transmiten porque
provocaria que todos los clientes enviaran su trafico al mismo puerto. En
consecuencia, se eliminarian los beneficios que se obtienen a través del equilibrio
de carga del cliente y podria generarse una entrega de tramas desordenada. Este
esquema de equilibrio de carga de recepcion funciona siempre que todos los
clientes y el sistema del equipo se encuentren en la misma subred o el mismo
dominio de transmision.

Cuando los clientes y el sistema se encuentran en diferentes subredes y el trafico
entrante debe atravesar un enrutador, la carga del trafico recibido para el sistema
no se equilibra. El adaptador fisico que el controlador intermedio ha seleccionado
para transmitir el flujo IP transmite todo el trafico. Cuando el enrutador envia una
trama a la direccion IP del equipo, transmite una solicitud ARP (si no se
encuentra en la caché ARP). La pila de software del servidor genera una
respuesta ARP con la direccion MAC del equipo, pero el controlador intermedio
modifica la respuesta ARP y la envia a través de un adaptador fisico especifico,
estableciendo asi el flujo para dicha sesion.

Por este motivo el ARP no es un protocolo enrutable. No cuenta con un
encabezado IP; por lo tanto, no se lo envia al enrutador o puerta predeterminada.
El ARP es unicamente un protocolo de subred local. Ademas, como el G-ARP no
es un paquete de transmision, el enrutador no lo procesara y no actualizara su
propia caché ARP.

La unica manera de que el enrutador procese un ARP destinado para otro
dispositivo de red es que haya un ARP Proxy activado y que el host no tenga una
puerta predeterminada. Esta situacién es muy poco comun y no se recomienda
para la mayoria de las aplicaciones.
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La carga de transmisién de trafico a través de un enrutador se equilibrara porque
el equilibrio de la carga de transmision se basa en las direcciones IP de origen y
destino, y en el numero del puerto TCP/UDP. Como los enrutadores no alteran las
direcciones IP de origen y destino, el algoritmo de equilibrio de carga funciona
como fue concebido.

La configuracion de los enrutadores para el protocolo de enrutamiento en espera
directo (HSRP) no permite que ocurra el equilibrio de la carga de recepcion en el
equipo de adaptador. En general, HSRP permite que dos enrutadores funcionen
como un unico enrutador anunciando una direccion IP y una direccion MAC
virtuales. Un enrutador fisico es la interfaz activa mientras que el otro se
encuentra en espera. A pesar de que el HSRP también puede cargar nodos
compartidos (utilizando diferentes puertas de acceso predeterminadas en los
nodos host) en varios enrutadores en grupos HSRP, siempre apunta hacia la
direccién MAC primaria del equipo.

Troncalizacion genérica

La troncalizacion genérica es un modo de equipo asistido por el conmutador y
requiere que se configuren los puertos en ambos extremos del enlace: interfaces
del servidor y puertos del conmutador. A la configuracion de este puerto con
frecuencia se la denomina Fast EtherChannel o Gigabit EtherChannel de Cisco.
Ademas, la troncalizacién genérica es compatible con implementaciones
similares de conmutadores de otros OEM como Load Sharing de Extreme
Networks y el modo estatico de agregacion de enlaces de Bay Networks o IEEE
802.3ad. En este modo, el equipo anuncia una direccion MAC y una direccién IP
cuando la pila de protocolo responde a las solicitudes ARP. Ademas, al transmitir
tramas cada adaptador fisico del equipo utiliza la misma direccién MAC del
equipo. El uso de la direccién es posible dado que el conmutador del otro extremo
del enlace reconoce el modo de equipo y controla el uso de una unica direccion
MAC por cada uno de los puertos del equipo. La tabla de envios del conmutador
refleja la troncal como un puerto virtual unico.

En este modo de equipo, el controlador intermedio controla el equilibrio de carga
y la tolerancia a errores unicamente del trafico saliente, mientras que el trafico
entrante esta controlado por el firmware y el hardware del conmutador. Como en
el caso de Smart Load Balancing (Equilibrio de carga inteligente), el controlador
intermedio QLASP utiliza las direcciones de origen y destino IP/TCP y UDP para
equilibrar la carga del trafico de transferencia del servidor. La mayoria de los
conmutadores implementan direccionamiento calculado XOR de las direcciones
MAC de origen y de destino.

NOTA

La troncalizacién genérica no es compatible con adaptadores de descarga
iISCSI.
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Agregacion de enlaces (IEEE 802.3ad LACP)

La agregacion de enlaces es similar a la troncalizacion genérica salvo porque
utiliza el protocolo de control de agregacion de enlaces (LACP) para negociar los
puertos que formaran parte del equipo. EI LACP debe estar activado en ambos
extremos del enlace para que el equipo funcione. Si el LACP no se encuentra
disponible en ambos extremos del enlace, 802.3ad ofrece una agregacién
manual que requiere unicamente que ambos extremos del enlace se encuentren
en estado de conexidn. Dado que la agregacion manual permite la activacion de
un enlace miembro sin realizar los intercambios de mensajes del LACP, no debe
considerarse tan confiable y sélida como un enlace negociado a través del LACP.
El LACP determina automaticamente qué enlaces miembros pueden agregarse y
luego los agrega. Permite el agregado y eliminacién controlados de enlaces
fisicos en el proceso de agregacion de enlaces de modo que no se pierdan ni
dupliquen las tramas. La eliminacién de un enlace miembro agregado es
proporcionada por el protocolo marcador que puede activarse opcionalmente
para los enlaces agregados activados por medio del Protocolo de Control de
Agregado de Enlaces (LACP).

El grupo de agregacion de enlaces anuncia una unica direccion MAC para todos
los puertos de la troncal. La direccion MAC del agregador puede ser las
direcciones MAC de uno de los MAC que conforman el grupo. EI LACP y los
protocolos marcadores utilizan una direccion de destino multidifusion.

La funcién de control de agregacion de enlaces determina qué enlaces pueden
agregarse y luego vincula los puertos a una funcién Aggregator (Agregador) del
sistema y controla las condiciones a fin de determinar si es necesario realizar un
cambio en el grupo de agregacion. La agregacion de enlaces combina la
capacidad individual de multiples enlaces para formar un enlace virtual de alto
rendimiento. El error o reemplazo de un enlace en una troncal LACP no provoca
falta de conectividad. El trafico simplemente se traslada a los enlaces restantes
de la troncal.

SLB (autoreserva desactivada)

Este tipo de equipo es idéntico al tipo de equipo Smart Load Balancing y
tolerancia a errores (fail-over), con la siguiente excepcién: cuando el miembro en
espera esta activo, si un miembro primario vuelve a la linea, el equipo continta
usando el miembro en espera en vez de volver al miembro primario. Este tipo de
equipo se admite solo para situaciones en las que el cable de red esta
desconectado y se vuelve a conectar al adaptador de red. No es compatible en
los casos en que el adaptador se extrae/instala mediante el Administrador de
Dispositivos o un Conector directo PCI.

Si algun adaptador primario asignado al equipo se desconecta, el equipo funciona
como un equipo tipo Smart Load Balancing y tolerancia a errores en el que ocurre
una restauracion.
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Componentes de software

Los equipos se implementan a través de un controlador intermedio NDIS en el
entorno del sistema operativo Windows. Este componente de software funciona
con el controlador de minipuerto, la capa NDIS vy la pila de protocolo para activar
la arquitectura de equipos (ver llustracién 11-2 en la pagina 176). El controlador
de minipuerto controla directamente la controladora LAN del host para activar
funciones tales como los envios, las recepciones y las interrupciones de
procesos. El controlador intermedio se ubica entre el controlador de minipuerto y
la capa de protocolos, multiplexa diversas instancias del controlador de
minipuerto y crea un adaptador virtual que para la capa NDIS tiene la apariencia
de un adaptador unico. NDIS ofrece un conjunto de funciones de biblioteca para
activar las comunicaciones entre controladores de minipuerto o controladores
intermedios y la pila de protocolo. La pila de protocolo implementa IP, IPX y ARP.
Una direccién de protocolo como una direccidn IP se asigna a cada instancia de
dispositivo de minipuerto, pero cuando se instala un controlador intermedio, la
direccion de protocolo se asigna al adaptador de equipo virtual y no a los
dispositivos de minipuerto individuales que conforman el equipo.

El soporte para equipos de Marvell se proporciona por medio de tres
componentes de software independientes que funcionan de manera conjuntay se
admiten como un paquete. Cuando se actualiza un componente, todos los demas
componentes deben actualizarse a las versiones admitidas.

La Tabla 11-3 describe los cuatro componentes de software y sus archivos
asociados para los sistemas operativos admitidos.

Tabla 11-3. Componente del software de equipos de Marvell

Componente Nombre Adaptador de red o sistema Arquitectura g‘:&?&g gzl
de Software Marvell operativo del sistema Windows
BCM57xx 32 bits bxvbdx.sys
Controlador de | BCM57xx 64 bits bxvbda.sys
= bus virtual
(VBD) BCM5771x, BCM578xx 32 bits evbdx.sys
BCM5771x, BCM578xx 64 bits evbda.sys
Controlador de Controlador Windows Server 2012, 2012 R2 64 bits bxnd60a.sys
minipuerto base de QLogic
Controlador QLASP Windows Server 2012, 2012 R2 64 bits glasp.sys
intermedio
Interfaz del QCS CLI Windows Server 2012, 2012 R2 — gcscli.exe
usuario
de configuracion
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Requisitos del hardware
Los requisitos de hardware para equipos incluyen lo siguiente:

[ | Concentrador repetidor
[ | Concentrador de conmutaciéon

[ | Enrutador

Los diversos modos de equipo descritos en este documento imponen
restricciones especificas para el equipo de red que se utiliza para conectar
clientes a sistemas agrupados en equipos. Cada tipo de tecnologia de
interconexion de red tiene su efecto sobre los equipos tal como se describe en las
siguientes secciones.

Concentrador repetidor

Un concentrador repetidor permite que el administrador de red extienda una red
Ethernet mas alla de los limites de un segmento individual. El repetidor regenera
la sefial de entrada recibida en un puerto en todos los puertos conectados,
formando asi un unico dominio de colision. Este dominio indica que cuando una
estacion conectada con un repetidor envia una trama Ethernet a otra estacion,
todas las estaciones que pertenecen al mismo dominio de colision recibiran dicho
mensaje. Si dos estaciones comienzan a transmitir al mismo tiempo, ocurre una
colisién y cada estacion transmisora debe retransmitir sus datos después de
esperar un periodo aleatorio.

El uso de un repetidor requiere que cada una de las estaciones del dominio de
colision funcione en modo duplex medio. A pesar de que el modo duplex medio
cuenta con compatibilidad para adaptadores Gigabit Ethernet (GbE) en la
especificacion IEEE 802.3, no cuenta con compatibilidad por parte de la mayoria
de los fabricantes de controladores GbE. Por lo tanto, en este caso el modo
duplex medio no se toma en cuenta.

Los equipos entre concentradores cuentan con compatibilidad solo con el fin de
solucionar problemas de los equipos SLB (como la conexién de un analizador
de red).

Concentrador de conmutacion

A diferencia de los concentradores repetidores, los concentradores de
conmutacion (o simplemente conmutadores) permite dividir una red Ethernet en
multiples dominios de colision. EI conmutador es responsable de enviar paquetes
Ethernet entre hosts basados Unicamente en direcciones MAC Ethernet. Un
adaptador de red fisica que se conecta a un conmutador puede funcionar en
modo duplex medio o duplex completo.
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Para brindar compatibilidad para la troncalizacion genérica y la agregacion de
enlaces IEEE 802.3ad. es necesario un conmutador que cuente con
compatibilidad especifica para dicha funcionalidad. Si el conmutador no admite
estos protocolos, igualmente puede utilizarse para Smart Load Balancing.

NOTA

Todos los modelos de equipos de redes cuentan con compatibilidad en los
conmutadores cuando funcionan como un conmutador apilable.

Enrutador

Los enrutadores estan disefiados para enrutar el trafico de red basado en
protocolos de capa 3 o superiores, aunque a menudo funcionan como
dispositivos de capa 2 con funciones de conmutacion. Los equipos de puertos
conectados directamente al enrutador no cuentan con compatibilidad.

Compatibilidad para equipos por procesador

Los procesadores |IA-32 y EM64T son compatibles con todos los tipos de
equipos.

Configuracion de equipos

La utilidad GUI de QConvergeConsole (QCC) y la utilidad CLIde QLogic Control
Suite (QCS) se utilizan para configurar los equipos en los entornos de sistema
operativo compatibles.

Estas utilidadesse ejecutan en la familia de sistemas operativos Windows de 32
bits y 64 bits. Utilice estas utilidades para configurar las VLAN y el equipo de
equilibrio de carga y tolerancia a errores. Ademas, muestran la direccién MAC, la
version del controlador e informacion del estado de los adaptadores de red. Estas
utilidades también incluyen varias herramientas de diagnéstico como el
diagnostico de hardware, pruebas de cables y prueba de topologia de red.
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Funciones con compatibilidad por tipo de equipo

La Tabla 11-4 ofrece una funcion de comparacién de los tipos de equipos que
cuentan con compatibilidad de Dell. Utilice esta tabla para determinar cual es el
mejor tipo de equipo para su aplicacion. El software de equipos admite hasta 8
puertos en un mismo equipo y hasta 16 equipos en un unico sistema. Estos
equipos pueden ser cualquier combinacion de los tipos de equipos admitidos,
pero cada uno debe estar en una red o subred independiente.

Tabla 11-4. Comparacién de los tipos de equipo

Agregacion de
enlaces dinamica
independiente del

conmutador

Troncalizaciéon
Tolerancia Equilibrio estatica que

Tipo de equipo a fallos de carga depende del

conmutador (IEEE 802.3ad)

SLB con Troncalizacién Agregacion de

Funcion esperaa genérica enlaces

Cantidad de puertos por 2-16 2-16 2-16 2-16
equipo (igual dominio de
transmision)

Cantidad de equipos 16 16 16 16
Tolerancia a errores del Si Si Si Si
adaptador

Tolerancia a errores del Si Si Dependiente del Dependiente del
enlace del conmutador conmutador conmutador

(igual dominio de
transmision)

Equilibrio de carga TX No Si Si Si

Equilibrio de carga RX No Si Si (a cargo del Si (a cargo del
conmutador) conmutador)

Requiere un conmutador No No Si Si

compatible

Realiza transacciones de No No No No

control para comprobar
la conectividad

Soportes combinados Si Si Si (dependiente del Si
(adaptadores con conmutador)
soportes diferentes)
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Tabla 11-4. Comparacion de los tipos de equipo (Continuacion)

Agregacion de
enlaces dinamica
independiente del

Troncalizacion
estatica que
depende del

Tolerancia
a fallos

Equilibrio

Tipo de equipo de carga

Funcion

Velocidades combinadas
(adaptadores que no son
compatibles con una
velocidad comun, pero
que pueden funcionar a
velocidades diferentes)

Velocidades combinadas
(adaptadores que son
compatibles con una
velocidad comun, pero
que pueden funcionar a
velocidades diferentes)

Equilibrio de carga
TCP/IP

Equipos de proveedores
combinados

Equilibrio de carga no IP

Igual direccién MAC para
todos los miembros del
equipo

Igual direccion IP para
todos los miembros del
equipo

Equilibrio de carga por
direccion IP

Equilibrio de carga por
direccion MAC

espera?

Si

Si

No

Sib

No

No

Si

No

No

Si

Si

Sib

Si (Solo
trafico IPX
saliente)

No

Si

Si

Si (utilizado
para no
IP/IPX)

conmutador

Troncalizacion
genérica

No

No (debe ser la
misma velocidad)

Si

Sib

Si

Si

Si

Si

Si

conmutador
(IEEE 802.3ad)

Agregacion de
enlaces

No

Si

Si

Sib

Si

Si

Si

Si

Si

a SLB con un miembro primario y un miembro en espera.

b Requiere al menos un adaptador Marvell en el equipo.

172 BC0054508-09 M



11-Servicios de equipos de Marvell
Resumen ejecutivo

Seleccion de un tipo de equipo

El siguiente diagrama de flujo grafica el flujo de las decisiones al momento de
crear equipos de capa 2. El primer fundamento para la creacion de equipos es la
necesidad de ancho de banda de red y tolerancia a errores adicionales. Los
equipos ofrecen agregacion de enlaces y tolerancia a errores para satisfacer
estos requisitos. El equipo de preferencia debe seleccionarse en el siguiente
orden:

u Primera opcidn: Agregacion de enlaces
[ | Segunda opcioén: Troncalizacion genérica

[ | Tercera opcion: SLB, cuando se utilizan conmutadores no administrables o
conmutadores que no admiten las primeras dos opciones. Si la tolerancia a
errores del conmutador es un requisito, SLB o el equipo NIC independiente
del conmutador del sistema operativo de entrada sera la Unica opcion.
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La llustracién 11-1 muestra un diagrama de flujo para determinar el tipo de equipo.

¢ Necesita mas ancho
de banda de red o
tolerancia a errores?

No ( _ _ >
Sin equipos

¢ Necesita tolerancia a
errores de conmutador?

i Utiliza un conmutador Si Corfigurar
& : I un equipo de
que adrsn(l)tzesl_%(')?P IEEE troncalizacién

~ads dinamica

No

i Configurar
¢, Utiliza un conmutador Si un equipo de
que agr_mte troncalizacion Yroricalizacidn

estatica (FEC/GEC)? genérico

No

Configurar un
equipc SLB

llustraciéon 11-1. Proceso de seleccion de un tipo de equipo

174 BC0054508-09 M



11-Servicios de equipos de Marvell
Mecanismos de equipo

Mecanismos de equipo

Esta seccion ofrece la siguiente informacion sobre los mecanismos de equipo:

Arquitectura

B Tipos de equipos
B Atributos de las caracteristicas asociadas con cada tipo de equipo
B Velocidades admitidas para cada tipo de equipo
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Arquitectura

El QLASP se implementa como un controlador intermedio NDIS (consulte la
llustracion 11-2). Funciona bajo pilas de protocolo como TCP/IP y IPX y aparece
como un adaptador virtual. Este adaptador virtual hereda la direccion MAC del
primer puerto que inicializa el equipo. También debe configurarse una direccion
de capa 3 para el adaptador virtual. La funcién primaria de QLASP es equilibrar el
trafico entrante (para SLB) y saliente (para todos los modos de equipos) entre los
adaptadores fisicos instalados en el sistema seleccionado para la creacion de
equipos. Los algoritmos entrantes y salientes son independientes y ortogonales
entre si. Es posible asignar el trafico saliente para una sesién especifica a un
puerto especifico y asignar el trafico entrante correspondiente a un puerto

diferente.

TCP/IP

IPX

NetBEUI

NDIS

Controlador intermedio|de QLogic

Interfaz n° 1 de NIC virtual

/J\ Equipo 1

Hash )—
p
—

Interfaz n® 1 Interfaz n°® 2
de NIC fisica de NIC fisica

NDIS

|

Instancia de controlador
del minipuerto n° 1

|

Instancia de controlador
del minipuerto n° 2

[Controlador de bus virtual |
A

Controlador de bus virtual

NIC 1

NIC 2

llustracion 11-2. Controlador intermedio
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Flujo de trafico saliente

El controlador intermedio Marvell administra el flujo de trafico saliente para todos
los modos de equipos. Para el trafico saliente, todos los paquetes se clasifican
primero en un flujo y luego se distribuyen al adaptador fisico seleccionado para su
distribucién. La clasificacion del flujo un calculo eficaz del direccionamiento
calculado de los campos de protocolo conocidos. El valor de calculo resultante se
utiliza en una tabla de flujo de calculo saliente. La entrada de calculo de flujo
saliente seleccionada contiene el indice del adaptador fisico seleccionado
responsable de transmitir este flujo. La direccion MAC de origen de los paquetes
pasara a ser la direccion MAC del adaptador fisico seleccionado. El paquete
modificado luego se pasa al adaptador fisico seleccionado para su transmision.

Los paquetes TCP y UDP salientes se clasifican utilizando informacién de
encabezado de capa 3 y capa 4. Este esquema mejora la distribucién de carga de
los servicios de protocolos de Internet mas populares utilizando puertos
conocidos como HTTP y FTP. Por tanto, QLASP realiza el equilibrio de carga en
base a las sesiones TCP, no en base a los paquetes.

En las entradas de direccionamiento calculado de flujo de salida, los contadores
de estadisticas también se actualizan después de la clasificacion. El motor de
equilibrio de carga utiliza estos contadores para distribuir periédicamente los
flujos entre los puertos en equipo. La ruta del cédigo saliente ha sido disefiada
para lograr mejor concurrencia posible cuando se activan multiples accesos
simultdneos a la tabla de direccionamiento calculado de flujo saliente.

Para los protocolos que no son TCP/IP, siempre se seleccionara el primer
adaptador fisico para los paquetes salientes. La excepcion es el Protocolo de
resolucion de direccion (ARP), que se administra de manera diferente a fin de
lograr el equilibrio de la carga entrante.

Flujo de trafico entrante (Solo SLB)

El controlador intermedio Marvell administra el flujo de trafico entrante para el
modo de equipo SLB. A diferencia del equilibrio de la carga saliente, el equilibrio
de la carga entrante solo puede aplicarse a direcciones IP que se encuentran
ubicadas en la misma subred que el servidor de equilibrio de carga. El equilibrio
de carga entrante explota una caracteristica unica del protocolo de resolucién de
direcciones (RFC0826), en la que cada host IP utiliza su propia caché ARP para
encapsular el datagrama IP en una trama Ethernet. QLASP manipula
cuidadosamente la respuesta ARP para direccionar cada host de IP para enviar el
paquete IP entrante al adaptador fisico deseado. Por lo tanto, el equilibrio de la
carga entrante es un esquema que planifica con antelacién en base al historial
estadistico de los flujos entrantes. Las conexiones nuevas entre un cliente y el
sistema siempre se establecen a través del adaptador fisico primario (porque la
respuesta ARP que genera la pila de protocolo del sistema operativo siempre
asociara la direccion IP logica con la direccion MAC del adaptador fisico
primario).
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Como en el caso del flujo saliente, existe una Tabla de direccionamiento
calculado del flujo entrante. Cada entrada de la tabla cuenta con una lista
vinculada individualmente y cada vinculo (Entradas de flujo entrante) representa
un host IP ubicado en la misma subred.

Cuando llega un datagrama IP, la entrada de flujo entrante correspondiente se
localiza mediante el calculo del direccionamiento de la direccion IP del datagrama
IP. También se actualizan dos contadores estadisticos almacenados en la entrada
seleccionada. El motor de equilibrio de carga utiliza estos contadores del mismo
modo que los contadores salientes para reasignar los flujos peridédicamente al
adaptador fisico.

En la ruta del cédigo entrante, la tabla de direccionamiento calculado de flujo
entrante también se encuentra disefiada para el acceso simultaneo. Las listas de
enlaces de las entradas de flujo entrante solo aparecen como referencia en caso
de proceso de paquetes ARP y equilibrio periddico de carga. No existe una
referencia por paquete en las entradas de flujo entrante. Aunque las listas de
enlaces no estan vinculadas; la sobrecarga en el procesamiento de cada paquete
que no sea ARP es siempre constante. Sin embargo, el procesamiento de
paquetes ARP, tanto salientes como entrantes, depende de la cantidad de
enlaces dentro de la lista de enlaces correspondiente.

En la ruta de procesamiento entrante, también se emplea el filtrado para evitar
que los paquetes transmitidos retornen a través del sistema desde otros
adaptadores fisicos.

Compatibilidad de protocolo

La carga de los flujos ARP y IP/TCP/UDP se equilibra. Si el paquete es un
protocolo IP como ICMP o IGMP, todo el flujo de datos hacia una direccion IP
especifica saldra a través del mismo adaptador fisico. Si el paquete utiliza TCP o
UDP para el protocolo de capa 4, se agrega el numero de puerto al algoritmo de
calculo de direccionamiento, de modo que dos flujos de capa 4 independientes
puedan atravesar dos adaptadores fisicos independientes hacia la misma
direccion IP.

Por ejemplo, supongamos que el cliente tiene una direccion IP 10.0.0.1. Todo el
trafico IGMP e ICMP pasara a través del mismo adaptador fisico porque solo la
direccion IP se utiliza para el direccionamiento calculado. La secuencia tendra un
aspecto similar al siguiente:

IGMP —--——---- > PhysAdapterl ------ > 10.0.0.1
ICMP ———-—--- > PhysAdapterl ------ > 10.0.0.1

Si el servidor también envia flujo TCP y UDP a la misma direccién 10.0.0.1,
pueden estar en el mismo adaptador fisico como IGMP e ICMP o en adaptadores
fisicos completamente diferentes desde ICMP e IGMP. La secuencia tendra un
aspecto similar al siguiente:

IGMP —-—---- > PhysAdapterl ------ > 10.0.0.1
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ICMP —--——---- > PhysAdapterl ------ > 10.0.0.1
TCP --————- > PhysAdapterl ------ > 10.0.0.1
UDP —————- > PhysAdatperl ------ > 10.0.0.1

O las secuencias tendran un aspecto similar al siguiente:

IGMP —-——---- > PhysAdapterl ------ > 10.0.0.1
ICMP —-——---- > PhysAdapterl ------ > 10.0.0.1
TCP -—————- > PhysAdapter2 ------ > 10.0.0.1
UDP  —————- > PhysAdatper3 ------ > 10.0.0.1

La asignacion real entre adaptadores puede cambiar con el paso del tiempo, pero
todo protocolo que no esté basado en TCP/UDP pasa por el mismo adaptador
fisico porque solo la direccién IP se utiliza en el direccionamiento calculado.

Rendimiento

Las tarjetas de interfaz de red modernas ofrecen diversas funciones de hardware
que reducen la utilizacion de la CPU mediante la descarga de operaciones
intensivas para la CPU especificas (consulte “Equipos y otras propiedades
avanzadas de conexion en red” en la pagina 186). Por el contrario, el controlador
intermedio QLASP es una funcion puramente de software que debe examinar
todos los paquetes recibidos de las pilas de protocolo y reaccionar ante su
contenido antes de enviarlo a través de una interfaz fisica especifica. A través del
controlador QLASP puede procesar cada uno de los paquetes salientes de
manera casi constante; algunas aplicaciones que pueden estar vinculadas con la
CPU pueden presentar problemas si se las ejecuta por medio de una interfaz de
equipo. Tales aplicaciones pueden ser mas convenientes para aprovechar las
capacidades de conmutacién por error del controlador intermedio en lugar de las
funciones de equilibrio de carga o pueden funcionar de manera mas eficaz sobre
un unico adaptador fisico que ofrezca una funcion de hardware especifica como
Large Send Offload (Descarga de envio grande).

Tipos de equipos

Los tipos de equipo pueden ser dependientes del conmutador, independientes del
conmutador y LiveLink.

Independiente del conmutador

El tipo de equipo Smart Load Balancing de Marvell permite que dos a ocho
adaptadores fisicos funcionen como un unico adaptador virtual. El mayor
beneficio del tipo de equipo SLB es que funciona con cualquier conmutador que
cumpla con la norma IEEE y no requiere una configuracion especial.
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Smart Load Balancing y conmutacion por error

SLB proporciona equipos y equilibrio de carga con tolerancia a errores,
bidireccional e independiente del conmutador. La independencia del conmutador
implica que no se requiere que el conmutador cuente con compatibilidad
especifica para esta funcion, lo que permite que SLB sea compatible con todos
los conmutadores. En SLB, todos los adaptadores del equipo tienen direcciones
MAC separadas. El algoritmo de equilibrio de carga funciona sobre direcciones
de capa 3 de los nodos de origen y destino, lo que permite que SLB equilibre el
trafico entrante y el saliente.

El controlador intermedio QLASP controla constantemente los puertos fisicos de
un equipo a fin de detectar pérdidas de enlaces. En caso de pérdida de enlace en
alguno de los puertos, el trafico se deriva automaticamente a otros puertos del
equipo. El modo de equipo SLB admite la tolerancia a errores del conmutador
permitiendo la creacién de equipos entre diferentes conmutadores, siempre que
los conmutadores se encuentren en la misma red fisica o dominio de transmision.

Comunicaciones de red
Los atributos clave de SLB son:

u Mecanismo de conmutacion por error: deteccidn de la pérdida de enlace.

B Algoritmo de equilibrio de carga: el trafico entrante y el trafico saliente se
equilibran a través de un mecanismo propio de Marvell basado en los flujos
de capa 4.

Equilibrio de carga saliente a través de la direccion MAC: no
Equilibrio de carga saliente a través de la direccion MAC: si

Equipos de varios proveedores: admitidos (debe incluir al menos un
adaptador Ethernet de Marvell como miembro del equipo).

Aplicaciones

El algoritmo SLB es muy adecuado para entornos hogarefios y de empresas de
pequena envergadura en los que el costo es una prioridad o se utilizan equipos
de conmutacién basicos. Los equipos SLB funcionan con conmutadores no
administrados de capa 2 y es una manera econémica de obtener redundancia y
agregacion de enlaces en el servidor. Smart Load Balancing también admite los
equipos de adaptadores fisicos con diferentes capacidades de enlace. Ademas,
SLB se recomienda en los casos en los que se necesita contar con tolerancia a
errores.

Recomendaciones de configuracion

SLB admite la conexién de los puertos agrupados en un equipo a concentradores
y conmutadores si se encuentran localizados en el mismo dominio de
transmision. No admite la conexién a un enrutador o a conmutadores de capa 3
porque los puertos deben estar en la misma subred.
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Dependiente del conmutador

Troncalizacion genérica estatica

Este modo admite varios ambientes en donde los socios de enlace del adaptador
se configuran de manera estatica para admitir un mecanismo de truncado de
propiedad. Este modo puede utilizarse para admitar Open Trunk de Lucent, Fast
EtherChannel (FEC) de Cisco y Gigabit EtherChannel (GEC) de Cisco. En el
modo estatico, como en la agregacion de enlaces genéricos, el administrador del
conmutador debe asignar los puertos al equipo y QLASP no puede alterar dicha
asignacion, dado que no existe intercambio de la trama del protocolo de control
de agregacion de enlaces.

Con este modo, todos los adaptadores del equipo se configuran para recibir
paquetes para la misma direccion MAC. La troncalizacion funciona en direcciones
de capa 2 y admite el equilibrio de carga para el trafico entrante y saliente. El
controlador QLASP determina el esquema de equilibrio de carga para los
paquetes salientes, utilizando los protocolos de capa 4 descritos anteriormente,
mientras que el socio de enlace del equipo determina el esquema de equilibrio de
carga para los paquetes entrantes.

El conmutador conectado debe admitir el esquema de troncalizacién adecuado
para este modo de operacién. Tanto QLASP como el conmutador controlan
constantemente sus puertos para detectar pérdidas de enlaces. En caso de
pérdida de enlace en alguno de los puertos, el trafico se deriva automaticamente
a otros puertos del equipo.

Comunicaciones de red

A continuacién se enumeran los atributos clave de la troncalizacion genérica
estatica:

[ | Mecanismo de conmutacion por error: deteccién de la pérdida de enlace.

B Algoritmo de equilibrio de carga: el trafico saliente se equilibra a través del
mecanismo propio de Marvell basado en flujos de capa 4. El trafico entrante
se equilibre de acuerdo con un mecanismo especifico del conmutador.

Equilibrio de carga saliente a través de la direccion MAC: no
Equilibrio de carga saliente a través de la direccion MAC: si

Equipos de varios proveedores: admitidos (debe incluir al menos un
adaptador Ethernet de Marvell como miembro del equipo)
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Aplicaciones

La troncalizacion genérica funciona con conmutadores que admiten Fast
EtherChannel de Cisco, Gigabit EtherChannel de Cisco, Load Sharing de
Extreme Networks y el modo estatico de agregacion de enlaces de Bay Networks
o IEEE 802.3ad. Dado que el equilibrio de carga se implementa sobre las
direcciones de capa 2, todos los protocolos superiores como IP, IPX y NetBEUI
cuentan con compatibilidad. Por lo tanto, éste es el modo de equipo que se
recomienda cuando el conmutador admite modos de troncalizacidon genérica a
través de SLB.

Recomendaciones de configuracion

La troncalizacion estatica admite la conexion de los puertos en equipos con los
conmutadores si se encuentran en el mismo dominio de transmision y admiten la
troncalizacion genérica. No admite la conexién a un enrutador o a conmutadores
de capa 3 porque los puertos deben estar en la misma subred.

Troncalizacion dinamica (Agregacion de enlace IEEE 802.3ad)

Este modo admite la agregacion de enlaces a través de la configuracion estatica
y dinamica por medio del protocolo de control de agregacion de enlaces (LACP).
Con este modo, todos los adaptadores del equipo se configuran para recibir
paquetes para la misma direccion MAC. Se utiliza la direccion MAC del primer
adaptador del equipo, la cual no puede cambiarse por otra direccién MAC. El
controlador QLASP determina el esquema de equilibrio de carga para los
paquetes salientes, utilizando los protocolos de capa 4 descritos anteriormente,
mientras que el socio de enlace del equipo determina el esquema de equilibrio de
carga para los paquetes entrantes. Dado que el equilibrio de carga se implementa
sobre la capa 2, todos los protocolos superiores como IP, IPX y NetBEUI no
cuentan con compatibilidad. El conmutador conectado debe admitir la norma de
agregacion de enlaces 802.3ad para este modo de operacion. El conmutador
administra el trafico entrante al adaptador mientras que QLASP administra el
trafico saliente. Tanto QLASP como el conmutador controlan constantemente sus
puertos para detectar pérdidas de enlaces. En caso de pérdida de enlace en
alguno de los puertos, el trafico se deriva automaticamente a otros puertos del
equipo.

Comunicaciones de red
A continuacion se enumeran los atributos clave de la troncalizaciéon dinamica:
u Mecanismo de conmutacion por error: deteccidn de la pérdida de enlace.

B Algoritmo de equilibrio de carga: el trafico saliente se equilibra a través de
un mecanismo propio de Marvell basado en los flujos de capa 4. El trafico
entrante se equilibre de acuerdo con un mecanismo especifico del
conmutador.

B Equilibrio de carga saliente a través de la direccion MAC: no
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LiveLink

B Equilibrio de carga saliente a través de la direccion MAC: si

B Equipos de varios proveedores: admitidos (debe incluir al menos un
adaptador Ethernet de Marvell como miembro del equipo)

Aplicaciones

La troncalizacion dinamica funciona con conmutadores que admiten el modo
dinamico de agregacion de enlace IEEE 802.3ad utilizando LACP. El equilibrio de
la carga entrante depende del conmutador. En general, la carga del trafico del
conmutador se equilibra en base a direcciones de capa 2. En este caso, se
equilibra la carga de todos los protocolos de red como IP, IPX y NetBEUI. Por lo
tanto, este es el modo de equipo que se recomienda cuando el conmutador
admite LACP, excepto en los casos en los que se necesita que el conmutador
cuente con tolerancia a errores. SLB es el unico modo de equipo que admite la
tolerancia a errores del conmutador.

Recomendaciones de configuracion

La troncalizacion dinamica admite la conexion de los puertos en equipos con los
conmutadores siempre que se encuentren en el mismo dominio de transmisién y
admitan la troncalizacién IEEE 802.3ad (LACP). No admite la conexién a un
enrutador o a conmutadores de capa 3 porque los puertos deben estar en la
misma subred.

LiveLink es una caracteristica de QLASP que esta disponible para el tipo de
equipos de Smart Load Balancing (SLB) y SLB (autoreserva desactivada). El
proposito de LiveLink es detectar la pérdida de enlaces mas alla del conmutador y
direccionar el trafico solo a través de los miembros del equipo que tienen un
enlace activo. Esta funcion se activa a través del software de equipos. El software
de equipos sondea periddicamente (emite un paquete de enlace desde cada
miembro del equipo) uno o varios dispositivos de red de destino especificados.
Los destinos de la sonda responden cuando reciben el paquete de enlace. Si un
miembro del equipo no detecta la respuesta dentro de un periodo especificado,
esto indica que se perdio el enlace y el software de equipos interrumpe la
transferencia del trafico a través de ese miembro. Posteriormente, si ese miembro
comienza a detectar una respuesta de un destino de la sonda, esto indica que se
restablecio el enlace y el software de equipos reanuda automaticamente la
transferencia del trafico a través de ese miembro. LiveLink solo opera con los
protocolos TCP/IP.

La funcionalidad LiveLink cuenta con compatibilidad en los sistemas operativos
Windows de 32 y 64 bits. Para una funcionalidad similar en sistemas operativos
Linux, consulte la informacién sobre Entrelazado de canales en la documentacién
de Red Hat.
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Atributos de las caracteristicas asociadas con cada tipo de

equipo

Los atributos de las funciones asociadas con cada tipo de equipo se resumen en

la Tabla 11-5.

Tabla 11-5. Atributos de equipos

Caracteristica Atributo

Smart Load Balancing

Interfaz del usuario

Cantidad de equipos

Cantidad de adaptadores por equipo
Reemplazo directo

Agregado directo

Eliminacién directa

Compatibilidad de velocidad de enlace
Protocolo de la trama

Administracion de paquetes entrantes
Administracién de paquetes salientes
Compatibilidad LiveLink

Evento de error

Tiempo de error

Tiempo de restauracion

Direccién MAC

Equipos de multiples proveedores

Interfaz del usuario

Cantidad de equipos

Cantidad de adaptadores por equipo
Reemplazo directo

Agregado directo

Eliminacioén directa

QCS CLI o QCC GuUI
Maximo 16

Maximo 16

Si

Si

Si

Velocidades diferentes
IP

QLASP

QLASP

Si

Pérdida de enlace
<500 ms

1,5 s (aproximadamente) @
Diferente

Si

Troncalizacion genérica

QCS CLI o QCC GUI
Méaximo 16

Maximo 16

Si

Si

Si
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Tabla 11-5. Atributos de

equipos (Continuacion)

Caracteristica Atributo

Compatibilidad de velocidad de enlace

Protocolo de la trama

Administracién de paquetes entrantes

Administracion de paquetes salientes

Evento de error

Tiempo de error

Tiempo de restauracion

Direccion MAC

Equipos de multiples proveedores
Troncalizaci

Interfaz del usuario

Cantidad de equipos

Cantidad de adaptadores por equipo

Reemplazo directo

Agregado directo

Eliminacién directa

Compatibilidad de velocidad de enlace

Protocolo de la trama

Administracion de paquetes entrantes

Administracion de paquetes salientes

Evento de error

Tiempo de error

Tiempo de restauracion

Direccion MAC

Velocidades diferentes P
Todas
Conmutador
QLASP
Pérdida de enlace unicamente
<500 ms
1,5 s (aproximado) @
La misma para todos los adaptadores
Si
on dinamica
QCS CLI o QCC GUI
Méaximo 16
Maximo 16
Si
Si
Si
Velocidades diferentes
Todas
Conmutador
QLASP
Pérdida de enlace unicamente
<500 ms
1,5 s (aproximado) @

La misma para todos los adaptadores

Equipos de multiples proveedores

Si

a Asegurese de que esté activado Port Fast o Edge Port.

b Algunos conmutadores requieren que coincidan
correctamente entre conexiones troncales.

las velocidades de enlace para negociar
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Velocidades admitidas para cada tipo de equipo

Las diferentes velocidades de enlace que admite cada tipo de equipo se
enumeran en la Tabla 11-6. Velocidad combinada se refiere a la capacidad de los
adaptadores de equipos que funcionan a diferentes velocidades de enlace.

Tabla 11-6. Velocidades de enlace en los equipos

: : Velocidad de - e o Compatibilidad
Tipo de equipo v Direccion del trafico de velocidad
SLB 10/100/1000/10000 | Entrante y saliente Velocidad

combinada
FEC 100 Entrante y saliente Igual velocidad
GEC 1000 Entrante y saliente Igual velocidad
IEEE 802.3ad 10/100/1000/10000 | Entrante y saliente Velocidad

combinada

Equipos y otras propiedades avanzadas de
conexion en red

Esta seccidn cubre las siguientes propiedades de equipos y redes avanzadas:
Descarga de la suma de comprobacion

Etiquetado QoS IEEE 802.1p

Descarga de envio grande

Tramas gigantes

IEEE 802.1Q VLAN

Encendido en LAN

Entorno de ejecucion de arranque previo
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Antes de crear un equipo, agregar o eliminar miembros de un equipo, o modificar
los parametros avanzados de un miembro de un equipo, asegurese de que todos
los miembros del equipo tengan una configuracién similar. Los parametros que
deben controlarse incluyen VLAN y QoS Packet Tagging (Etiquetado de paquetes
QoS), tramas gigantes y las diferentes descargas. Las propiedades avanzadas
del adaptador y la compatibilidad para equipos se encuentran enumerados en la
Tabla 11-7.

Tabla 11-7. Propiedades avanzadas del adaptador y compatibilidad
para equipos

Con compatibilidad

Propiedades del adaptador del adaptador virtual
de equipos

Checksum Offload (Descarga de la Si
suma de comprobacion)
IEEE 802.1p QoS Tagging (Etiquetado No
QoS IEEE 802.1p)
Large Send Offload (Descarga de envio Sia
grande)
Jumbo Frames (Tramas gigantes) Sib
IEEE 802.1Q VLAN Sic
Wake on LAN (Encendido en LAN) Nod
Entorno de ejecucion de arranque Sie
previo(PXE)

a Todos los adaptadores del equipo deben admitir esta caracteristica. Algunos
adaptadores no pueden admitir esta funcioén si esta también activado
ASF/IPMI.

b Debe ser compatible con todos los adaptadores del equipo.
¢ solo para adaptadores de Marvell.
d Consulte Encendido en LAN.

e Unicamente como servidor PXE, no como cliente.
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Un equipo no necesariamente hereda las propiedades del adaptador; varias
propiedades dependen de la capacidad especifica. Un ejemplo seria el control de
flujo que es una propiedad del adaptador fisico y no tiene nada que ver con
QLASP y se activa para un adaptador especifico si el controlador de minipuerto
para ese controlador tiene el control de flujo activado.

NOTA

Todos los adaptadores del equipo deben admitir la propiedad enumerada en
la Tabla 11-7 para que el equipo admita la propiedad.

Descarga de la suma de comprobacion

La descarga de la suma de comprobacién es una propiedad de los adaptadores
de red de Marvell que permiten que el hardware del adaptador calcule las sumas
de comprobacién TCP/IP/UDP del trafico enviado y recibido en lugar de la CPU
del host. En situaciones de alto trafico, esta caracteristica puede permitir que un
sistema administre las conexiones con mayor eficacia que si la CPU estuviera
obligada a calcular las sumas de comprobacién. Esta propiedad es inherente del
hardware y no obtiene beneficio alguno de una implementacion de software
unicamente. Un adaptador que admite la descarga de la suma de comprobacion
anuncia esta capacidad al sistema operativo de modo que no sea necesario
calcular la suma de comprobacion en la pila de protocolo. En este momento, la
descarga de la suma de comprobacion cuenta con compatibilidad para IPv4
unicamente.

Etiquetado QoS IEEE 802.1p

La norma IEEE 802.1 incluye un campo de 3 bits (que admite un maximo de 8
niveles de prioridad), que permite priorizar el trafico. El controlador intermedio
QLASP no admite el etiquetado QoS IEEE 802.1p.

Descarga de envio grande

La descarga de envio grande (LSO) es una caracteristica que ofrecen los
adaptadores de red de Marvell que evita que un protocolo superior como el TCP
divida un gran paquete de datos en una serie de paquetes mas pequefos y les
ponga un encabezado. La pila de protocolo solo debe generar un unico
encabezado para un paquete de 64 KB y el hardware adaptador divide el bufer de
datos en tramas Ethernet de tamafios adecuados con encabezados en la
secuencia correcta (basado en el encabezado unico provisto originalmente).
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Tramas gigantes

El uso de tramas gigantes fue propuesto originalmente por Alteon Networks, Inc.
en 1998 y elevo el tamafio maximo de una trama Ethernet a 9600 bytes. A pesar
de que el Grupo de trabajo IEEE 802.3 nunca las adopté formalmente, la
compatibilidad para las tramas gigantes se ha implementado en los adaptadores
Marvell BCM57xx y BCM57xxx. El controlador intermedio QLASP admite tramas
gigantes, siempre que todos los adaptadores fisicos del equipo también lo hagan
y se configure el mismo tamafio para todos los adaptadores del equipo.

IEEE 802.1Q VLAN

En 1998, el IEEE aprobd la norma 802.3ac que define las extensiones de formato
de trama para admitir el etiquetado de Red Virtual de Area Local Puenteada en
redes Ethernet tal como lo indica la especificacion IEEE 802.1Q. El protocolo
VLAN permite la insercién de una etiqueta en una trama de Ethernet para
identificar a qué VLAN pertenece la trama. Si se encuentra presente, la etiqueta
VLAN de cuatro bytes se introduce en la trama Ethernet entre la direccion MAC
de origen y el campo longitud/tipo. Los primeros 2 bytes de la etiqueta VLAN
constan del tipo de etiqueta IEEE 802.1Q, mientras que los segundos 2 bytes
incluyen un campo de prioridad del usuario y el identificador VLAN (VID). Las
redes LAN virtuales (VLAN) permiten que el usuario divida la LAN fisica
segmentos légicos. Cada red VLAN definida se comporta como una red
independiente, con su trafico y sus transmisiones aisladas de las otras,
aumentando asi la eficiencia del ancho de banda dentro de cada grupo logico.
Las redes VLAN también permiten que el administrador implemente politicas de
seguridad y calidad de servicio (QoS) adecuadas. EI QLASP admite la creacién
de 64 VLAN por equipo o adaptador: 63 con etiquetas y 1 sin etiquetar. Sin
embargo, el sistema operativo y los recursos del sistema limitan la cantidad real
de redes VLAN. La compatibilidad para redes VLAN se brinda de acuerdo con la
norma IEEE 802.1Q y cuenta con compatibilidad tanto en entornos de equipos asi
como en un unico adaptador. Observe que las redes VLAN cuentan con
compatibilidad con equipos homogéneos y no en entornos de equipos de
diferentes proveedores. El controlador intermedio QLASP admite el etiquetado
VLAN. Es posible vincular una o mas redes VLAN a una unica instancia del
controlador intermedio.
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Encendido en LAN

Wake on LAN (Encendido en LAN, Wol) es una funcién que permite activar un
sistema que se encontraba inactivo mediante la llegada de un paquete especifico
a través de la interfaz Ethernet. Dado que se implementa un adaptador virtual
como dispositivo exclusivo de software, carece de caracteristicas de hardware
para implementar Wake on LAN y no puede activarse para activar el sistema a
través del adaptador virtual. Sin embargo, el adaptador fisico admite esta
propiedad incluso cuando forma parte de un equipo.

NOTA

WoL solo se admite en un puerto fisico (Puerto 1) para los siguientes
adaptadores:

B BCM957810A1006DC (N20KJ)
B BCM957810A1006DLPC (Y40PH)

Entorno de ejecucién de arranque previo

El entorno de ejecucién de arranque previo (PXE) permite que un sistema se
inicie desde una imagen de un sistema operativo en la red. Por definicién, PXE se
invoca antes de cargar un sistema operativo, por lo que el controlador intermedio
QLASP no puede cargar y activar un equipo. Por consiguiente, los equipos no
cuentan con compatibilidad como cliente PXE, aunque es posible utilizar como
cliente PXE un adaptador fisico que participa en un equipo cuando se carga el
sistema operativo. Mientras que no es posible utilizar un adaptador de equipo
como cliente PXE, si es posible utilizarlo como servidor PXE, que brinda
imagenes del sistema operativo a los clientes PXE por medio de una combinacion
del protocolo de control de host dinamico (DHCP) y el protocolo de transferencia
de archivos trivial (TFTP). Ambos protocolos funcionan sobre IP y cuentan con
compatibilidad en todos los modos de equipos.

Aspectos generales de redes

Los aspectos generales de redes son:

Equipos con Microsoft Virtual Server 2005
Equipos entre conmutadores

Algoritmo del arbol de expansion
Enrutamiento y conmutacién de capa 3

Equipos con concentradores (solo con el fin de solucionar problemas)

Equipos con equilibrio de carga de red de Microsoft
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Equipos con Microsoft Virtual Server 2005

La unica configuracion de equipo QLASP compatible cuando se utiliza Microsoft
Virtual Server 2005 es un tipo de equipo Smart Load Balancing que consiste en
un adaptador principal Marvell y un adaptador Marvell en espera. Asegurese de
desvincular o eliminar la seleccién de “Servicios de red para maquina virtual” de
cada uno de los miembros del equipo antes de crear un equipo y redes virtuales
con Microsoft Virtual Server. Asimismo, cree una red virtual en este software y
luego vinculela al adaptador virtual creado por el equipo. Es posible que la
vinculacién directa de un sistema operativo invitado a un adaptador virtual de
equipo no brinde los resultados deseados.

NOTA

Microsoft recomienda utilizar su servicio de equipos NIC de sistema
operativo de entrada en lugar de otro controlador de equipos NIC propiedad
del proveedor del adaptador en Windows Server 2012 y posteriores. El
controlador de equipos NIC de Marvell no es compatible con Windows
Server 2016 y posterior.

Equipos entre conmutadores

Los equipos SLB pueden configurarse entre conmutadores. Sin embargo, los
conmutadores deben estar conectados. La troncalizacion genérica y la
agregacion de enlaces no funcionan entre conmutadores porque cada una de
estas implementaciones requiere que todos los adaptadores fisicos del equipo
compartan la misma direccion MAC Ethernet. Es importante observar que SLB
solo puede detectar la pérdida de enlace entre los puertos de un equipo y su
socio de enlace inmediato. SLB no tiene manera de reaccionar ante otras errores
de hardware de los conmutadores y no puede detectar las pérdidas de enlace de
otros puertos.

Tolerancia de errores del enlace del conmutador

Las cifras de esta seccidn describen el funcionamiento de un equipo SLB en una
configuracion de conmutador con tolerancia a errores. Marvell Muestra el mapeo
de la solicitud de ping y las respuestas de ping en un equipo SLB con dos
miembros activos. Todos los servidores (Azul, Gris y Rojo) realizan un ping
continuo entre si. Estas situaciones describen el comportamiento de los equipos
entre dos conmutadores y la importancia del enlace de interconexion.

B La llustracion 11-3 es una configuracion sin el cable de interconexion entre
los dos conmutadores.

La llustracion 11-4 tiene el cable de interconexiéon en su sitio.

La llustracién 11-5 es un ejemplo de evento de conmutacién por error con el
cable de interconexion en su sitio.
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Las cifras muestran que el miembro secundario del equipo envia solicitudes
ICMP de eco (flechas amarillas) mientras que el miembro primario del equipo
recibe las respuestas ICMP de eco correspondientes (flechas azules). Este
enviar-recibir ilustra una caracteristica clave del software de equipos. Los
algoritmos de equilibrio de carga no sincronizan el modo en el que se equilibre la
carga de las tramas cuando se las envia o recibe. Las tramas de una conversién
especifica pueden salir y ser recibidas en distintas interfaces del equipo, lo que es
asi para todos los tipos de equipos admitidos por Marvell. Por lo tanto, es
necesario colocar un enlace de interconexién entre los conmutadores que
conectan los puertos de un mismo equipo.

En la configuracion sin interconexioén, sale una solicitud ICMP del sistema Azul al
Gris a través del puerto 82:83 con destino al puerto Gris 5E:CA, pero el
conmutador superior no tiene manera de enviarla porque no puede alcanzar al
puerto 5E:C9 del sistema Gris. Una situacién similar se da cuando el sistema Gris
intenta realizan un ping al sistema Azul. Sale una solicitud ICMP del puerto SE:C9
con destino al puerto 82:82 del sistema Azul, pero no puede llegar. El conmutador
superior no cuenta con una entrada para 82:82 en su tabla CAM porque no existe
interconexion entre ambos conmutadores. Sin embargo, los pings fluyen entre el
sistema Rojo y el Azul y entre el sistema Rojo y el Gris.
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Ademas, un evento de error puede provocar una pérdida adicional de
conectividad. Considere una desconexion de cable del puerto 4 del conmutador
superior. En este caso, el sistema Gris podria enviar la solicitud ICMP al puerto
49:C9 del sistema Rojo, pero como el conmutador inferior no cuenta con una
entrada para 49:C9 en su tabla CAM, la trama se envia a todos los puertos, pero
no puede llegar a 49:C9.

PE2650 A PE2650
W2K 4—1@—» W2K3
Tabla ARP: Azul Cris Tabla ARP:
100=49C91  Equipo SLB No se puede Equipo SLB 100 = 49:C9
102=5ECA| 192.168.1.101 hacer ping 192.168.1.102 101 =8282

82:82(P)

Conmutador superior 2 Conmutador inferior

Tabla CAM: Tabla CAM:
Eth 1: 82:83 Eth 1: 82:82
Eth 2: 49.C9 Eth 2: 49.C8
Eth 4: 5E:C9 Eth4: SE.CA
Tabla ARP: PE2650
101=82:82 W2K
102 =5E:CA Rojo
Equipo SLB
192.168.1.100

llustracion 11-3. Equipos entre conmutadores sin enlace de comunicacion entre
conmutadores
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El agregado de un enlace entre los conmutadores permite que el trafico dey a
Azul y Gris llegue a su destino sin problemas. Observe las entradas adicionales
en la tabla CAM para ambos conmutadores. El enlace de interconexioén es
esencial para el funcionamiento adecuado del equipo. En consecuencia, Marvell
le recomienda contar con una troncal de agregacion de enlaces para
interconectar los dos conmutadores a fin de asegurar una gran disponibilidad
para la conexion.

PE2650 PE2650

W2K W2K3
Tabla ARP: Al Gris Tabla ARP:
100 =49.C9 Equipo SLB Equipo SLB 100 =49.C9
102=5E.CA|  192168.1.101 192.168.1.102 101=82:82

82:82 (P)

- EEEREEREESN

Conmutador superior

SE:CA(P)

2 Conmutador inferior

Tabla CAM: Tabla CAM:
! Eth 1. 82.82
Eth 1: 8283 £
Eth 2: 49:.C9 Eth 2: 49.C8
Eth4: SE.CA
Eth4: 5E.C9
Eth 24: 82:83
Eth 24: 82:82
Eth 24: 49.C8 Eth 24: 49.C9
Eth 24: A2:12" 101=82:82 W2K Eth 24: BO:30""
102 =5E:.CA Rojo
*Puerto 24 del Equipo SLB **Puerto 24 del
conmutador inferior 192 168.1 100 conmutador superior
Direccion MAC Direcciéon MAC

llustracioén 11-4. Equipos entre conmutadores con interconexion
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La llustracion 11-5 representa un evento de error en el que el cable se
desconecta del puerto 4 del conmutador superior. Este evento es una
conmutacion por error superada con éxito ya que todas las estaciones realizan un
ping entre si y no hay pérdida de conectividad.

PE2650 PE2650

W2K W2K3
Tabla ARP: 25l Gris Tabla ARP:
100 =49:.C9 Equipo SLB Equipo SLB 100 = 49:.C9
102=5ECA| 1921681101 192.168.1.102 101 = 82:82

Conmutador superior

Tabla CAM:
Eth 1: 82:83
Eth 2. 49.C9
Eth 24: 82.82
Eth 24: 49.C8
Eth 24: 5E:CA
Eth 24: A2:12"

*Puerto 24 del
conmutador inferior
Direccion MAC

2 Conmutador inferior

Tabla CAM:
Eth 1: 82:82
Eth 2. 49.C8
Eth4. SECA
Eth 24: 82:83
Eth 24: 49:C9

Tabla ARP: PE2650 e
101=82:82 W2K Eth 24 8030
102=5E'CA . ROJ'OSLB “*Puerto 24 del
19;'-;'551 100 conmutador superior
Direccion MAC

llustracion 11-5. Evento de error
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Algoritmo del arbol de expansion

En las redes Ethernet, solo puede existir una ruta activa entre dos puentes o
conmutadores. La presencia de multiples rutas activas entre conmutadores
puede provocar bucles en la red. Cuando ocurren los bucles, algunos
conmutadores reconocen estaciones en ambos extremos del conmutador. Esta
situacion provoca un error del algoritmo de envios y permite la duplicacion de las
tramas que se enviaran. Los algoritmos del arbol de expansion brindan
redundancia de las rutas mediante la definicion de un arbol que expande todos
los conmutadores a una red extendida y luego lleva determinadas rutas de datos
redundantes a un estado de espera (bloqueo). A intervalos regulares, los
conmutadores de la red envian y reciben paquetes del arbol de expansién que
utilizan para identificar la ruta. Si no es posible alcanzar un segmento de la red o
si cambian los costos del arbol de expansion, el algoritmo del arbol de expansién
reconfigura la topologia del arbol de expansion y restablece el enlace mediante la
activacion de la ruta en espera. El funcionamiento del arbol de expansion es
transparente para las estaciones finales, las que no detectan si se encuentran
conectadas a un unico segmento LAN o a una LAN conmutada de multiples
segmentos.

El protocolo del arbol de expansion (STP) es un protocolo de capa 2 disefiado
para ejecutarse sobre puentes y conmutadores. La especificacion para el STP se
encuentra definida en la norma IEEE 802.1d. El objetivo principal del STP es
asegurar que no ocurra una situacién de bucle que genere rutas redundantes en
su red. STP detecta y desactive los bucles de la red y proporciona enlaces de
respaldo entre los conmutadores o puentes. Permite que el dispositivo interactie
con otros dispositivos de su red que cumplen con el STP a fin de asegurar que
exista solo una ruta entre dos estaciones de la red.

Una vez establecida una topologia de red estable, todos los puertos detectan
mensajes BPDU (unidades de datos del protocolo puente) “hello” que se
transmiten desde el puente raiz. Si un puente no recibe un mensaje BPDU “hello”
después de un intervalo predeterminado (Edad max.), el puente supone que el
enlace al puente raiz se encuentra desactivado. Luego, dicho puente inicia
negociaciones con otros puentes para configurar la red a fin de restablecer una
topologia de red valida. El proceso de creacion de una nueva topologia puede
demorar hasta 50 segundos. Durante este lapso las comunicaciones de extremo
a extremo se interrumpen.
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Marvell no recomienda el uso del arbol de expansion para los puertos conectados
a estaciones finales, porque por definicion, una estacion final no crea un bucle en
un segmento Ethernet. Ademas, cuando un adaptador de equipo se conecta a un
puerto con el arbol de expansion activado, los usuarios pueden experimentar
problemas de conectividad inesperados. Por ejemplo, considere un adaptador de
equipo que ha perdido un enlace en uno de sus adaptadores fisicos. Si el
adaptador fisico se reconecta (también conocido como restauracion), el
controlador inmediato detecta que el enlace se ha restablecido y comienza a
transferir trafico a través del puerto. Si el puerto se encuentra temporalmente
bloqueado por el protocolo del arbol de expansion (STP), el trafico se perderia.

Esta seccion ofrece informacion detallada de:
B Aviso de cambio de topologia (TCN)
B Port Fast y Edge Port

Aviso de cambio de topologia (TCN)

Un puente o conmutador crea una tabla de envios de direcciones MAC y numeros
de puertos registrando la direccién MAC de origen que recibe en un puerto
especifico. La tabla se utiliza para enviar tramas a un puerto especifico en lugar
de enviar la trama a todos los puertos. En general, el tiempo de caducidad
maximo de las entradas de la tabla es de 5 minutos. Unicamente cuando un host
ha permanecido en silencio durante 5 minutos su entrada se elimina de la tabla.
En ocasiones resulta beneficioso reducir el tiempo de caducidad. Un ejemplo se
da cuando un enlace de envio pasa al bloqueo y otro enlace pasa del bloqueo al
envio. Este cambio puede demorar hasta 50 segundos. Al finalizar el nuevo
célculo del STP habra una nueva ruta disponible para las comunicaciones entre
las estaciones finales. Sin embargo, dado que la tabla de envios seguira
conteniendo entradas basadas en la topologia anterior, no podran restablecerse
las comunicaciones hasta 5 minutos después de que se eliminen de la tabla las
entradas de los puertos afectados. El trafico se reenviara a todos los puertos y
adquirira nuevamente. En este caso resulta beneficioso reducir el tiempo de
caducidad. Esta reduccién es el objetivo del BPDU de aviso de cambio de
topologia (TCN). EI TCN se envia desde el puente o conmutador afectado hacia
el puente/conmutador raiz. En cuanto un puente/conmutador detecta un cambio
de topologia (un enlace que se desconecta o un puerto que pasa al modo de
envio) envia un TCN al puente raiz a través de su puerto raiz. El puente raiz
anuncia un BPDU con un cambio de topologia a toda la red. Esto hace que todos
los puentes reduzcan el tiempo de caducidad de la tabla MAC a 15 segundos
durante un lapso especificado. La reducciéon de tiempo permite que el
conmutador adquiera nuevamente las direcciones MAC en cuanto el STP
converja nuevamente.
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Los mensajes BPDU de aviso de cambio de topologia se envian cuando un
puerto que se encontraba enviando cambia a bloquear o pasa a enviar. Un BPDU
TCN no inicia una recalculacion del STP. Afecta solamente el tiempo de
caducidad de las entradas de la tabla de envios del conmutador. No modifica la
topologia de la red ni crea bucles. Los nodos finales como servidores o clientes
generan cambios de topologia cuando se apagan y se encienden nuevamente.

Port Fast y Edge Port

A fin de reducir el efecto de los TCN en la red (por ejemplo, el incremento de
envios en los puertos del conmutador), los nodos finales que se encienden y
apagan con frecuencia deben utilizar el parametro Port Fast o Edge Port en el
puerto del conmutador al que estan conectados. Port Fast o Edge Port es un
comando que se aplica a puertos especificos y tiene los siguientes efectos:

[ | Los puertos que pasan de un enlace desconectado a un enlace conectado
se colocaran en el modo STP de envio en lugar de pasar de deteccién a
adquisicion y luego a envio. STP sigue ejecutandose en estos puertos.

u El conmutador no genera un aviso de cambio de topologia cuando el puerto
se activa o se desactiva.

Enrutamiento y conmutacién de capa 3

El conmutador al que estan conectados los puertos del equipo no debe ser un
conmutador o enrutador de capa 3. Los puertos del equipo deben estar en la
misma red.

Equipos con concentradores (solo con el fin de solucionar
problemas)

Los equipos SLB pueden utilizarse con concentradores 10 y 100, pero Marvell lo
recomienda unicamente para solucionar problemas, como la conexion de un
analizador de red en caso de que no sea posible replicar el puerto del
conmutador.

La informacién sobre equipos con concentradores incluye:

Uso de concentradores en configuraciones de redes de equipos

B Equipos SLB
B Equipos SLB conectados a un unico concentrador
B Troncalizacion genérica y dinamica (FEC/GEC/IEEE 802.3ad)
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Uso de concentradores en configuraciones de redes de equipos

A pesar de que el uso de concentradores en topologias de red resulta funcional
en algunas situaciones, es importante tener en cuenta las ramificaciones
relacionadas con el rendimiento al momento de hacerlo. Los concentradores de
red tienen una velocidad maxima de enlace duplex medio de 100 Mbps, que
disminuye severamente el rendimiento en una configuracién Gigabit o de red
conmutada de 100 Mbps. El ancho de banda de concentrador se comparte entre
todos los dispositivos conectados. En consecuencia, cuantos mas dispositivos se
conectan al concentrador, el ancho de banda disponible para un dispositivo
conectado se reduce de manera directamente proporcional a la cantidad de
dispositivos conectados al concentrador.

Marvell no recomienda conectar ningun miembro del equipo a concentradores;
solo se deben utilizar conmutadores que conectan con un equipo de puertos. Sin
embargo, es posible conectar directamente un equipo SLB a un concentrador con
el fin de solucionar problemas. Otros tipos de equipos pueden generar pérdidas
de conectividad si ocurren errores especificos y no deben utilizarse con
concentradores.

Equipos SLB

Los equipos SLB son el unico tipo de equipo que no depende de la configuracién
del conmutador. El controlador intermedio del servidor administra los mecanismos
de equilibrio de carga y tolerancia a errores sin asistencia del conmutador. Estos
elementos del SLB hacen que sea el Unico tipo de equipo que mantiene sus
caracteristicas de tolerancia a errores y restablecimiento cuando los puertos de
un equipo se conectan directamente a un concentrador.
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Equipos SLB conectados a un unico concentrador

Los equipos SLB configurados como lo ilustra la llustracion 11-6 mantienen sus
propiedades de tolerancia a errores. Cualquiera de las conexiones del servidor
puede fallar y la funcionalidad de la red se mantiene. Los clientes pueden
conectarse directamente al concentrador y la tolerancia a errores se mantendra;
sin embargo, el rendimiento del servidor disminuira.

Q
=
Portatil
=0 /==
-y | 7=
= —
Escritorio Estacion de trabajo

S sk sxdaxs o Conmutador

-_— )
[=] [poocoq)] [o5]

Equipo NIC

Servidor

llustracion 11-6. Equipo conectado a un unico concentrador

Troncalizacion genérica y dinamica (FEC/GEC/IEEE 802.3ad)

Los equipos FEC, GEC, e IEEE 802.3ad no pueden conectarse a ninguna
configuracion de concentradores. Estos tipos de equipos deben conectarse a un
conmutador que haya sido configurado para este tipo de equipo.

Equipos con equilibrio de carga de red de Microsoft

El equipo no funciona con el modo de unidifusion de Equilibrio de carga de red de
Microsoft, unicamente funciona en el modo de multidifusion. Debido al
mecanismo utilizado por el servicio Equilibrio de carga de red, la configuracion de
equipo recomendada en este entorno es Conmutacién por error (SLB con un NIC
en espera) debido a que el equilibrio de carga esta administrado por Equilibrio de
carga de red.
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Aspectos relativos a las aplicaciones

Los aspectos relativos a las aplicaciones cubren:
[ | Equipos y clusteres

[ | Los equipos y las copias de respaldo de la red

Equipos y clusteres
La informacién sobre equipos y clusteres es la siguiente:
B Software de Microsoft para clusteres
[ | Cluster de computacion de alto rendimiento

[ Oracle

Software de Microsoft para clusteres

Las soluciones de clusteres de servidores Dell integran los Servicios de clusteres
de Microsoft (MSCS) con SCSI de PowerVault™ o el almacenamiento basado en
Fibre Channel de Dell y EMC, servidores Dell, adaptadores de almacenamiento,
conmutadores de almacenamiento y adaptadores de red para ofrecer soluciones
de alta disponibilidad (HA). Los clusteres de HA admiten todos los adaptadores
qgue reunen las condiciones para un servidor Dell compatible.

En cada nodo de clusteres Marvell recomienda encarecidamente que los clientes
instalen al menos dos adaptadores de red (se aceptan adaptadores
incorporados). Estas interfaces cumplen con dos funciones:

u Un adaptador se utiliza exclusivamente para comunicaciones de
transacciones de control entre clusteres. Este adaptador se denomina
adaptador privado y normalmente reside en una subred privada
independiente.

B El otro adaptador se utiliza para las comunicaciones de los clientes y se
denomina adaptador publico.
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Es posible utilizar multiples adaptadores para cada uno de los siguientes fines:
comunicaciones privadas, entre clusteres y comunicaciones publicas y externas
de los clientes. Todos los modos de equipos de Marvell cuentan con
compatibilidad del software para clusteres de Microsoft inicamente para el
adaptador publico. Los equipos de adaptadores de redes privadas no cuentan
con compatibilidad. Microsoft indica que el uso de equipos en la interconexion
privada de un cluster de servidor no cuenta con compatibilidad por las demoras
que podrian ocurrir en la transmisién y recepciéon de paquetes de transacciones
de control entre los nodos. Para obtener mejores resultados, cuando desee
obtener redundancia para la interconexion privada, desactive los equipos y utilice
los puertos disponibles para crear una segunda interconexioén privada. Esta
interconexion obtiene el mismo resultado final y logra rutas de comunicacion
sélidas y duales para las comunicaciones entre nodos.

Para crear equipos en un entorno de clusteres, Marvell recomienda que los
clientes utilicen la misma marca de adaptadores.
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La llustracion 11-7 muestra un cluster Fibre-Channel de dos nodos con tres
interfaces de red por nodo del cluster: uno privado y dos publicos. En cada nodo,
los dos adaptadores publicos forman parte de un equipo y el adaptador privado
no. Los equipos cuentan con compatibilidad en el mismo conmutador o entre dos
conmutadores. La llustracion 11-8 en la pagina 205 muestra el mismo cluster
Fibre-Channel de dos nodos en esta configuracion.

Escritorio Estacion de trabajo

(EEERRERERNEIES Conmutador GE

Equipo NIC Equipo NIC

B
Latido

Servidor n® 2

Servidor n°® 1

Clustel

Conmutadores
Fibre Channel

Almacenamiento
externo

llustracion 11-7. Clusteres con equipos en un conmutador

NOTA

Microsoft Network Load Balancing no cuenta con compatibilidad en el
software de clusteres de Microsoft.
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Cluster de computacion de alto rendimiento

Gigabit Ethernet se utiliza generalmente para los siguientes fines en aplicaciones
de computacién de alto rendimiento (HPCC):

B Comunicaciones entre procesos (IPC): Para aplicaciones que no
requieren interconexiones de baja latencia y gran ancho de banda (como
Myrinet™ o InfiniBand®), Gigabit Ethernet puede utilizarse para establecer
comunicaciones entre los nodos de computacion.

[ | E/S: Ethernet se puede utilizar para compartir archivos y transmitir los datos
a los nodos de computacién que utilicen un servidor NFS o sistemas de
archivos paralelos como, por ejemplo, PVFS.

B Gestion y administracion: Ethernet se utiliza para la administracién fuera
de banda (Dell Embedded Remote Access [ERA]) y en banda (Dell
OpenManage™ Server Administrator [OMSA]) de los nodos de cluster.
También puede utilizarse para la programacion y el control de tareas.

En la oferta actual de HPCC de Dell, solo se utiliza uno de los adaptadores
incorporados. Si Myrinet o InfiniBand se encuentra presente, este adaptador
cumple con funciones de E/S y administracién, y también es responsable de la
IPC. En caso de error del adaptador, el administrador puede utilizar un paquete
Felix! para configurar facilmente el segundo adaptador (en espera). Los equipos
de adaptadores en el extremo del host no se han probado ni cuentan con
compatibilidad en HPCC.

Caracteristicas avanzadas

PXE se utiliza masivamente para la implementacion del cluster (instalacion y
resuperacion de nodos de computacion). Los equipos generalmente no se utilizan
en el extremo del host ni forman parte de la oferta estandar de Marvell. La
agregacion de enlaces se utiliza comunmente entre conmutadores, en especial
para configuraciones grandes. Las tramas gigantes, aunque no forman parte de
la oferta estandar de Marvell, pueden brindar mejoras en el rendimiento de
algunas aplicaciones por medio de una reduccién de la sobrecarga de la CPU.

1 Las configuraciones de HPCC de 32 bits de Dell vienen con la pila de soluciones de
implementacion Felix 3.1. Felix es el esfuerzo de la colaboracion entre MPI Software Technologies
Inc. (MSTI) y Dell.
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Oracle

En las pilas de soluciones Oracle® de Marvell, Marvell es compatible con los
equipos de adaptadores en redes privadas (interconexion entre nodos Real
Application Cluster [RAC]) y redes publicas con clientes o la capa de aplicacion
sobre la capa de base de datos, tal como se muestra en la llustracion 11-8.

e EEEEEEEREN

Conmutador GE =

Servidor n°® 1 Servidor n° 2

Claster

EquipoNICC___ >

Conmutadores
Fibre Channel

Almacenamiento externo

llustracién 11-8. Clusteres con equipos entre dos conmutadores
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Los equipos y las copias de respaldo de la red

Cuando realiza copias de respaldo de la red en un entorno sin equipos, el flujo
total del servidor de copias de respaldo puede verse faciimente afectado por el
trafico excesivo y la sobrecarga del adaptador. Dependiendo de la cantidad de
servidores de copias de respaldo, secuencias de datos y velocidad de la unidad
de cinta, el trafico de las copias de respaldo puede consumir un alto porcentaje
del ancho de banda del enlace de la red, generando un impacto negativo sobre el
rendimiento de los datos de produccidn y las copias de seguridad en cinta. La
realizacion de copias de seguridad de las redes en general consiste en un
servidor dedicado con software de copias de seguridad en cinta como
NetBackup™ o Backup Exec™. Al servidor de copias de respaldo se conecta una
unidad de cinta de copia de seguridad SCSI o una biblioteca de copia de
seguridad conectada a través de una red de area de almacenamiento (SAN) fiber
channel. Los sistemas de los que se realizan copias de seguridad a través de la
red se denominan clientes o servidores remotos y en general tienen instalado un
agente de software de copias de seguridad. La llustracion 11-9 muestra un
entorno tipico de red de 1 Gbps sin equipos con implementacién de copias de
seguridad en cinta.

Copia de seguridad en cinta

FC | Servidor de copia
de seguridad n° 1 Servidor de cliente: azul

Conmutador GE n° 1

Conmutador GE n° 2

Servidor de cliente:  Servidor de cliente: Servidor de cliente:
rojo verde amarillo

llustracion 11-9. Realizaciéon de copias de seguridad de la red sin equipos.
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Dado que existen cuatro servidores cliente, el servidor de realizacién de copias
de respaldo puede enviar una secuencia de cuatro tareas de copia de seguridad
(una por cliente) a un autocargador de multiples unidades. Debido al enlace unico
entre el conmutador y el servidor de copias de respaldo; sin embargo, una copia
de respaldo de secuencia 4 puede saturar facilmente el adaptador y el enlace. Si
el adaptador del servidor de copias de seguridad funciona a1 Gbps (125 MBps) y
cada uno de los clientes puede enviar secuencias de datos a 20 MBps durante la
realizacién de la copia de seguridad en cinta, de desempefo entre el servidor de
realizacién de copias de seguridad sera de 80 MBps (20 MBps x 4), lo que
equivale al 64% del ancho de banda de la red. A pesar de que este valor se
encuentra dentro del rango del ancho de banda de la red, el 64% constituye un
alto porcentaje, en especial si otras aplicaciones comparten el mismo enlace.

La informacién sobre copias de seguridad de equipos y clusteres es la siguiente:
[ | Equilibrio de carga y conmutacion por error

[ | Tolerancia a errores

Equilibrio de carga y conmutacién por error

A medida que aumenta la cantidad de secuencias de copias de seguridad,
incrementa el rendimiento general. Sin embargo, las secuencias de los clientes
no pueden mantener el mismo rendimiento de una unica cadena de copia de
seguridad de 25 MBps. En otras palabras, a pesar de que un servidor de copias
de seguridad puede enviar datos de un cliente a 25 MBps, no se espera que
cuatro tareas simultaneas de copia de seguridad se envien en una secuencia de
100 MBps (25 MBps x 4 secuencias). A pesar de que el rendimiento general se
incrementa en la medida en la que aumenta la cantidad de secuencias de copias
de seguridad, cada secuencia de copia de seguridad puede verse afectada por
las limitaciones del software de cinta o de la pila de red.

Para que un servidor de copias de respaldo utilice de manera confiable el
rendimiento del adaptador y el ancho de banda de la red al momento de hacer
copias de respaldo de los clientes, la infraestructura de red debe implementar
equipos como el equilibrio de carga y la tolerancia a errores. Los centros de datos
deben incorporar conmutadores redundantes, agregacion de enlaces y
troncalizacién como parte de su solucién de tolerancia a errores. A pesar de que
los controladores de los dispositivos de equipos administran el modo en el que los
datos fluyen a través de las interfaces de equipos y rutas de tolerancia a errores,
es transparente para las aplicaciones de realizacién de copias de respaldo y no
interrumpe ningun sistema remoto en la red. La llustracion 11-10 en la pagina 210
muestra una topologia de red que refleja las copias de respaldo en un entorno
Marvell de equipos y como el equilibrio de carga inteligente puede equilibrar la
carga de los datos de las copias de seguridad a través de adaptadores de
equipos.
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El cliente-servidor puede usar cuatro rutas para enviar los datos al servidor de
copia de seguridad, pero solo una de estas rutas se designa durante la
transferencia de datos. Una ruta posible que el servidor cliente rojo puede utilizar
para enviar datos al servidor de copias de seguridad se muestra en el siguiente
ejemplo.

Ruta de ejemplo: El cliente-servidor rojo envia los datos a través del adaptador
A, el conmutador 1, el adaptador A del servidor de copias de seguridad.

La ruta designada se determina por medio de dos factores:

[ | La caché ARP del cliente-servidor apunta a la direccion MAC del servidor de
realizacion de copias de seguridad. Esta direccion se determina por medio
del algoritmo de equilibrio de carga entrante del controlador intermedio de
Marvell.

B La interfaz del adaptador fisico del cliente-servidor rojo se utilizara para
transmitir los datos. El algoritmo de equilibrio de carga saliente del
controlador intermedio de Marvell determina los datos (consulte “Flujo de
trafico saliente” en la pagina 177 y “Flujo de trafico entrante (Solo SLB)” en
la pagina 177.

La interfaz de equipo del servidor de copias de seguridad transmite un protocolo
de resolucion de direcciones gratuito (G-ARP) al cliente-servidor rojo, el que a su
vez, hace que la caché ARP del servidor cliente se actualice con la direccién
MAC del servidor de copias de seguridad. EI mecanismo de equilibrio de carga de
la interfaz de equipo determina la direccion MAC incorporada en el G-ARP. La
direcciéon MAC seleccionada es basicamente el destino de la transferencia de
datos del servidor cliente.
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En el cliente-servidor rojo, el algoritmo de equipo SLB determinara cual de las dos
interfaces de adaptador se utilizara para transmitir los datos. En este ejemplo, los
datos del servidor cliente rojo se reciben en la interfaz del adaptador A del
servidor de copias de respaldo. Para demostrar el mecanismo SLB cuando se
coloca una carga adicional en la interfaz de equipo, tenga en cuenta la situacion
gue se da cuando el servidor de copias de respaldo inicia una segunda operacion
de copia de seguridad: una hacia el servidor cliente rojo y una hacia el servidor
cliente azul. La ruta que utiliza el cliente-servidor azul para enviar datos al
servidor de copias de seguridad depende de la caché ARP, que apunta a la
direccién MAC del servidor de copias de seguridad. Dado que el adaptador A del
servidor de copias de respaldo ya cuenta con la carga de su tarea de realizacién
de copias de respaldo del servidor cliente rojo, el servidor de copias de respaldo
invoca su algoritmo SLB para informar al servidor cliente azul (a través de un
G-ARP) que actualice su caché ARP para reflejar la direccion MAC del adaptador
B del servidor de copias de respaldo. Cuando el servidor cliente azul necesita
transmitir datos, utiliza una de sus interfaces de adaptador, que se determina por
medio de su algoritmo SLB. Lo importante es que los datos del servidor cliente
azul se reciben en la interfaz del adaptador B del servidor de copias de respaldo y
no en su interfaz del adaptador A. Esta accion es importante porque con ambas
secuencias de copia de seguridad ejecutandose de manera simultanea, el
servidor de copia de seguridad debe equilibrar la carga de las secuencias de
datos de diferentes clientes. Con ambas secuencias ejecutandose, cada interfaz
de adaptador del servidor de copia de seguridad se procesa con una carga
equivalente y de ese modo se equilibra la carga de los datos a través de ambas
interfaces de adaptador.

El mismo algoritmo se aplica si se inicia una tercera o cuarta operacion desde el
servidor de copias de respaldo. La interfaz de equipo del servidor de copias de
respaldo transmiten un G-ARP de unidifusion a los clientes de los que se realiza
una copia de seguridad, para informarles que actualicen su caché ARP. Luego,
cada uno de los clientes transmite datos de la copia de seguridad a través de una
ruta hacia la direccién MAC de destino del servidor de copia de seguridad.

Tolerancia a errores

Si falla un enlace de red durante las operaciones de copia de seguridad en cinta,
todo el trafico entre el servidor de copias de respaldo y el cliente se interrumpe y
las tareas de copia de seguridad fallan. Sin embargo, si la topologia de la red se
encuentra configurada para SLB de Marvell y tolerancia a errores del conmutador,
esto permitira que continuen las operaciones de realizacion de copias de
seguridad sin interrupcién durante el error del enlace. Todos los procesos de
tolerancia a errores dentro de la red son transparentes a las aplicaciones de
software de copias de respaldo en cinta.
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Para comprender cédmo se direccionan las secuencias de datos de copias de
respaldo durante el proceso de tolerancia a errores de la red, tenga en cuenta la
topologia de la llustracion 11-10. El servidor cliente rojo se encuentra
transmitiendo datos a través de la ruta 1, pero ocurre un error de enlace entre el
servidor de copias de respaldo y el conmutador. Dado que los datos ya no
pueden enviarse desde el conmutador #1 a la interfaz del adaptador A del
servidor de copias de respaldo, los datos se redireccionen desde el conmutador
#1 a través del conmutador #2, a la interfaz del adaptador B del servidor de
copias de respaldo. Esta redireccion ocurre sin que la aplicacion de copias de
seguridad lo sepa porque todas las operaciones con tolerancia a errores se
encuentran administradas por la interfaz del equipo de adaptadores y parametros
de troncales de los conmutadores. Desde el punto de vista del cliente-servidor,
continua funcionando como si transmitiese datos a través de la ruta original.

Copia de seguridad en cinta

FC Servidor de copia
de seguridad n° 1 Servidor de cliente: azul

Equipo NIC ! | ___Equipo NIC
A |B
oMUt O s Conmutador
GEn®1 LACP 0 GEC BEn

Al _|B Al |B
Equipo NIC C > Equipo NIC
Servidor de cliente: rojo Servidor de cliente: verde

Servidor de cliente: amarillo

llustracion 11-10. Copia de seguridad con equipos SLB entre dos conmutadores
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Solucion de problemas de equipos

Es posible que cuando se ejecute un analizador de protocolos sobre una interfaz
de un equipo de adaptadores, la direccion MAC que aparece en las tramas
transmitidas no sea la correcta. El analizador no muestra las tramas tal como las
interpreta el QLASP y muestra la direccion MAC del equipo y no la direccion MAC
de la interfaz que transmite la trama. Marvell recomienda utilizar el siguiente
proceso para supervisar un equipo:

Replique todos los puertos de enlace ascendente desde el equipo del
conmutador.

Si el equipo se extiende a dos conmutadores, duplique también la troncal
entre enlaces.

Realice un muestreo de todos los puertos replicados por separado.

En el analizador, utilice un adaptador y controlador que no filtren la
informacion QoS y VLAN.

Los detalles para solucionar problemas de equipos se cubren en:

Consejos de configuracion de equipos

Pautas de solucién de problemas

Consejos de configuracion de equipos

Al solucionar problemas de conectividad de red o de funcionalidad de equipos,
asegurese de que la siguiente informacién coincida con su configuracién.

A pesar de que Dell admita equipos SLB de velocidades combinadas,
Marvell recomienda que todos los adaptadores de un equipo sean de la
misma velocidad (ya sea Gigabit Ethernet o Fast Ethernet). Para las
velocidades de 10 Gbps, Marvell recomienda encarecidamente que todos
los adaptadores de un equipo tengan la misma velocidad.

Si LiveLink no se encuentra activado, desactive el protocolo del arbol de
expansion (STP) y active un modo STP que pase por alto la fase inicial (por
ejemplo, Port Fast, Edge Port) para los puertos del conmutador conectados
a un equipo.

Todos los conmutadores a los que el equipo se encuentra comunicado
directamente deben tener la misma revision de hardware, de firmware y de
software para contar con compatibilidad.

Para poder formar parte de un equipo, los adaptadores deben formar parte
de la misma VLAN. En caso de que se configuren multiples equipos, cada
uno debe estar en una red independiente.

No asigne la direccion administrada localmente a ningun adaptador fisico
que sea parte de un equipo.
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| Compruebe que la administracion de energia se encuentre desactivada
para todos los miembros fisicos de cualquier equipo.

B Elimine cualquier direccion IP estatica de los miembros fisicos
independientes del equipo antes de proceder a la creacion del mismo.

[ | Los equipos que requieren el maximo rendimiento deben utilizar LACP o
GEC\FEC. En estos casos, el controlador intermedio solo es responsable
del equilibrio de la carga saliente, mientras que el conmutador se encarga
del equilibrio de la carga entrante.

B Los equipos agregados (802.3ad \ LACP y GEC\FEC) deben conectarse
solo a un conmutador unico que admita IEEE 802.3a, LACP o GEC/FEC.

[ | Marvell no recomienda conectar ningun equipo a un concentrador, dado que
los concentradores solo admiten duplex medio. Conecte los concentradores
a un equipo unicamente con el fin de solucionar problemas. Desactivar el
controlador del dispositivo de un adaptador de red que participa en un
equipo LACP o GEC/FEC puede ocasionar efectos adversos en la
conectividad de la red. Para evitar una pérdida de conexion de red, Marvell
recomienda primero desconectar fisicamente el adaptador del conmutador
antes de desactivar el controlador de dispositivo.

| Compruebe que los controladores de base (minipuerto) y de equipo
(intermedio) pertenezcan al mismo paquete de versién. Dell no prueba ni
admite la combinacion de controladores de base y de equipos de diferentes
versiones.

B Antes de poner un entorno en produccion, pruebe la conectividad a cada
adaptador fisico antes de crear equipos.

[ | Pruebe el comportamiento de conmutacion por error y de recuperacion del
equipo.

B Al pasar de una red no productiva a una red de produccién se recomienda
comprobar nuevamente la conmutacion por error y la recuperacion.

| Compruebe el rendimiento del equipo antes de colocarlo en un entorno de
produccién.

| Los equipos de redes no cuentan con compatibilidad cuando ejecutan el
trafico iISCSI a través del software de inicio iSCSI de Microsoft o la descarga
iISCSI. Utilice MPIO en lugar de los equipos de red de Marvell para estos
puertos.

B Para obtener informacioén sobre las restricciones de inicio y descarga iSCSI,
consulte el Capitulo 10 Protocolo iSCSI.
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Pautas de solucion de problemas

Antes de llamar al soporte de Dell, asegurese de haber llevado a cabo los
siguientes pasos para detectar y solucionar problemas de conectividad de red
cuando el servidor utiliza equipos de adaptadores.

1.

Asegurese de que la luz del enlace se encuentre ENCENDIDA para cada
adaptador y de que todos los cables se encuentren conectados.

Compruebe que todos los controladores coincidentes de base e intermedios
pertenezcan a la misma version de Dell y se encuentren cargados
correctamente.

Compruebe que exista una direccién IP valida usando el comando
ipconfig de Windows.

Compruebe que el STP se encuentre desactivado o Edge Port/Port Fast se
encuentre activado en los puertos del conmutador conectados al equipo o
que LiveLink se encuentre en uso.

Compruebe que todos los adaptadores y el conmutador tengan la misma
configuracion para Link Speed (Velocidad de enlace) y Duplex (Duplex).

Si es posible, divida el equipo y compruebe la conectividad de cada uno de
los componentes por separado a fin de confirmar que el problema esta
relacionado directamente con el equipo.

Compruebe que todos los puertos del conmutador conectados al equipo se
encuentren en la misma VLAN.

Compruebe que los puertos del conmutador se encuentren configurados
correctamente para el tipo de equipo Troncalizacidon genérica
(FEC/GEC)/802.3ad-Draft Static y que coincida con el tipo de equipo del
adaptador. Si el sistema se encuentra configurado para el tipo de equipo
SLB, asegurese de que los puertos del conmutador correspondientes no se
encuentren configurados para los tipos de equipos Troncalizacion genérica
(FEC/GEC)/802.3ad-Draft Static.

Preguntas mas frecuentes

Pregunta: ; En qué circunstancias no se equilibra la carga del trafico? ;Por qué

la carga de todo el trafico no se equilibra uniformemente entre los miembros del

equipo?

Respuesta: La mayor parte del trafico no utiliza IP/TCP/UDP o la mayor parte de
los clientes se encuentra en una red diferente. El equilibrio de carga entrante no
es una funcion de la carga de trafico, si no que es una funcién de la cantidad de

clientes que se encuentran conectados al servidor.
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Pregunta: ;La carga de qué protocolos de red se equilibra cuando forman parte
de un equipo?

Respuesta: El software de equipos de Marvell admite unicamente trafico IP, TCP
y UDP. Todo el trafico de otro tipo se envia al adaptador primario.

Pregunta: ;La carga de qué protocolos se equilibra con SLB y la de cuales no?

Respuesta: solo la carga de los protocolos IP, TCP y UDP se equilibra en ambas
direcciones: enviar y recibir. Solo se equilibra la carga del trafico IPX en la
direccién de transmision.

Pregunta: ; Puedo formar un equipo con un puerto que funciona a 100 Mbps y
otro puerto que funciona a 1000 Mbps?

Respuesta: Las velocidades de enlace combinadas en un equipo cuentan con
compatiblidad unicamente para los equipos Smart Load Balancing y 802.3ad.

Pregunta: ; Puedo formar un equipo con un adaptador de fibra y un adaptador
GbE de cobre?

Respuesta: Si, con SLB. Y si, si el conmutador lo permite en FEC y GEC y
802.3ad.

Pregunta: ;Cual es la diferencia entre el equilibrio de carga del adaptador y
Equilibrio de carga de red de Microsoft?

Respuesta: El equilibrio de carga del adaptador se realiza a nivel de una sesién
de red, mientras que Equilibrio de carga de red se realiza a nivel de la aplicacion
del servidor.

Pregunta: ; Puedo conectar el equipo de adaptadores a un concentrador?

Respuesta: Es posible conectar un equipo de puertos a un concentrador
solamente con el fin de solucionar problemas. Sin embargo, no se recomienda
esta practica para la operatoria normal porque el rendimiento se veria disminuido
a raiz de las limitaciones del concentrador. En su lugar, conecte el equipo de
puertos a un conmutador.

Pregunta: ; Puedo conectar el equipo de adaptadores a los puertos de un
enrutador?

Respuesta: No. Los puertos del equipo deben estar en la misma red; en un
enrutador, sin embargo, cada puerto es una red separada por definicién. Todos
los modos de equipos requieren que el socio de enlace sea un conmutador de
capa 2.

Pregunta: ;Puedo crear equipos con los servicios de clusteres de Microsoft?
Respuesta: Si. La creacion de equipos cuenta con compatibilidad tnicamente en
la red publica, no en la red privada que se utiliza para el enlace de transacciones
de control.
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Pregunta: ; PXE funciona con un adaptador virtual (equipo)?

Respuesta: Un cliente PXE funciona en un entorno antes de que se cargue el
sistema operativo; como resultado, los adaptadores virtuales todavia no se han
activado. Si el adaptador fisico admite PXE, puede utilizarse como cliente PXE,
sea parte o no de un adaptador virtual en el momento en el que se carga el
sistema operativo. Los servidores PXE pueden funcionar con un adaptador
virtual.

Pregunta: ;Funciona WoL con un adaptador virtual (equipo)?

Respuesta: La funcionalidad Wake on LAN (Encendido en LAN) funciona en un
entorno antes de que se cargue el sistema operativo. WoL ocurre cuando el
sistema se encuentra apagado o en espera, de modo que no existen equipos
configurados.

Pregunta: ; Cual es la cantidad maxima de puertos que pueden conformar un
equipo?

Respuesta: A un equipo se pueden asignar hasta 16 puertos, de los cuales uno
puede ser un miembro de equipo en espera.

Pregunta: ;Cual es la cantidad maxima de equipos que pueden configurarse en
el mismo servidor?

Respuesta: Es posible configurar hasta 16 equipos en el mismo servidor.

Pregunta: ; Por qué mi equipo pierde conectividad durante los primeros 30 a 50
segundos posteriores a la restauracién (recuperacién) del adaptador primario?

Respuesta: Porque el protocolo de arbol de expansion esta haciendo que el
puerto pase de bloqueo a envio. Debe activar Port Fast o Edge Port en los
puertos del conmutador o utilizar LiveLink compensar la demora del STP.

Pregunta: ; Puedo conectar un equipo entre multiples conmutadores?

Respuesta: Smart Load Balancing puede utilizarse con multiples conmutadores
porque cada adaptador fisico del sistema utiliza una direccion MAC Ethernet
Unica. La agregacion de enlaces y la troncalizacion genérica no pueden funcionar
entre conmutadores porque requieren que todos los adaptadores fisicos
compartan la misma direccion MAC Ethernet.

Pregunta: ; Como actualizo el controlador intermedio (QLASP)?

Respuesta: No es posible actualizar el controlador intermedio a través de las
propiedades de la conexion de area local. Deba actualizarse por medio del
instalador Setup.

Pregunta: ; Como puedo determinar las estadisticas de rendimiento de un
adaptador virtual (equipo)?

Respuesta: En QLogic Control Suite, haga clic en la pestafia Statistics
(Estadisticas) del adaptador virtual.
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Pregunta: ; Puedo configurar el equilibrio de carga de la red y crear equipos
simultaneamente?

Respuesta: Si, pero unicamente cuando ejecute el equilibrio de carga de la red
en modo multidifusion (el equilibrio de carga de la red no es compatible con los
servicios de clusteres de MS).

Pregunta: ; El servidor de copias de respaldo y los servidores cliente deben
conformar un equipo?

Respuesta: Dado que el servidor de copias de seguridad posee la mayor carga
de datos, siempre debe formar parte de un equipo para contar con agregacion de
enlaces y la conmutacion por error. Sin embargo, una red completamente
redundante requiere que tanto los conmutadores como los clientes de los que se
realizan copias de respaldo conformen un equipo para obtener tolerancia a
errores y agregacion de enlaces.

Pregunta: Durante las tareas de realizacién de copias de seguridad, ¢ el
algoritmo de equipos del adaptador equilibra los datos a nivel de los bytes 0 a
nivel de la sesion?

Respuesta: Cuando se utilizan equipos de adaptadores, se equilibra la carga de
los datos Unicamente a nivel de sesion y no a nivel de los bytes a fin de evitar
tramas desordenadas. El equilibrio de carga de los equipos de adaptadores no
funciona de la misma manera que otros mecanismos de equilibrio de carga como
EMC PowerPath.

Pregunta: ;Se requiere de alguna configuracion especial del software de copias
de seguridad en cinta o del hardware para funcionar con los equipos de
adaptadores?

Respuesta: No se requiere ninguna configuracion especial del software de cinta
para funcionar con equipos. Los equipos son transparentes ante las aplicaciones
de copias de seguridad.

Pregunta: ; Como sé qué controlador estoy utilizando?

Respuesta: En todos los sistemas operativos, el método mas preciso para
comprobar la revision del controlador es ubicar fisicamente el archivo del
controlador y ver sus propiedades.

Pregunta: ; Puede SLB detectar una error de conmutador en una configuracién
de Tolerancia de errores del conmutador?

Respuesta: No. SLB solo puede detectar la pérdida de enlace entre el puerto del
equipo y su socio de enlace inmediato. SLB no puede detectar errores de enlace
en otros puertos.

Pregunta: ;Donde puedo obtener los controladores mas actuales?

Respuesta: Visite el soporte de Dell en http://support.dell.com para obtener
actualizaciones de paquetes de controladores y documentos de soporte.
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Pregunta: ; Por qué mi equipo pierde conectividad durante los primeros 30 a 50
segundos posteriores a la restauracién del adaptador primario (recuperacién tras
conmutacion por error)?

Respuesta: Durante un evento de recuperacién el enlace se restablece haciendo
que el protocolo de arbol de expansién configure el puerto para el bloque hasta
que determine que puede pasar al estado de envio. Debe activar Port Fast o
Edge Port en los puertos del conmutador conectados al equipo para evitar la
pérdida de comunicacién que provoca STP.

Pregunta: ; Dénde superviso las estadisticas en tiempo real para un equipo de
adaptadores en un servidor Windows?

Respuesta: Utilice QCC GUI o QCS CLI para supervisar contadores generales,
IEEE 802.3 y personalizados.

Pregunta: ; Qué caracteristicas no se admiten en un equipo de multiples
proveedores?

Respuesta: El etiquetado de VLAN y RSS no se admiten en un equipo de
multiples operadores.

Mensajes del registro de sucesos

Los mensajes de registro de sucesos incluyen lo siguiente:

Mensajes del registro de eventos de sistema de Windows

Controlador de base (adaptador fisico o minipuerto)
B Controlador intermedio (adaptador virtual o equipo)
[ | Controlador de bus virtual (VBD)

Mensajes del registro de eventos de sistema de Windows

Los mensajes de estado basicos e intermedios conocidos del registro de eventos
de sistema de Windows para los adaptadores Marvell BCM57xx y BCM57xxx se
muestran en la Tabla 11-8 en la pagina 218 y la Tabla 11-9 en la pagina 223. A
medida que se carga el controlador del adaptador de Marvell, Windows coloca un
cédigo de estado en el visor de eventos del sistema. Pueden existir hasta dos
clases de entradas para estos codigos de eventos dependiendo de si ambos
controladores se encuentran cargados (un conjunto para el controlador de base o
de minipuerto y otro para el controlador intermedio o de equipos).
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Controlador de base (adaptador fisico o minipuerto)

El controlador de base se identifica por la fuente L2ND. La Tabla 11-8 enumera
los mensajes del registro de eventos que admite el controlador de base, explica
las causas del mensaje y brinda las acciones recomendadas.

NOTA

En la Tabla 11-8, los numeros de mensaje 1 a 17 se aplican tanto a los
controladores NDIS 5.x y NDIS 6.x, los numeros de mensaje 18 a 23 se
aplican solo al controlador NDIS 6.x.

Tabla 11-8. Mensajes del registro de eventos del controlador
de base

Numero
de Severidad

mensaje

1 Error
2 Error
3 Error

Mensaje

Failed to allocate memory
for the device block.(No se
pudo asignar memoria para
el bloque de dispositivos).
Check system memory
resource usage.
(Compruebe el uso de los
recursos de memoria del
sistema).

Failed to allocate map
registers (No se puede
asignar registros de
mapas).

Failed to access
configuration information.
(No se pudo acceder a la
informacion de
configuracion) Reinstall the
network driver. (Reinstale el
controlador de red).

El controlador no
puede asignar
memoria del sistema
operativo.

El controlador no
puede asignar
registros de mapas
del sistema
operativo.

El controlador no
puede acceder a los
registros del espacio
de configuracion PCI
del adaptador.

Accion correctiva

Cierre las aplicaciones
que se estén
ejecutando a fin de
liberar memoria

Descargue otros
controladores que
puedan asignar
registros de mapas.

Para adaptadores
incorporados: coloque
nuevamente el
adaptador en la ranura,
coloque el adaptador
en otra ranura PCl o
reemplace el
adaptador.
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Tabla 11-8. Mensajes del registro de eventos del controlador
de base (Continuacién)

Numero
de Severidad
mensaje
4 Advertencia
5 Informativo
6 Informativo
7 Informativo
8 Informativo

Mensaje

The network link is down.
(El enlace de red esta
desactivado). Check to
make sure the network
cable is properly
connected.(Asegurese de
que el cable se encuentra
conectado correctamente).

The network link is up.
(El enlace de red esta
activado).

Network controller
configured for 10Mb
half-duplex link.
(Controladora de red
configurada para enlace
duplex medio de 10 Mb).

Network controller
configured for 10Mb
full-duplex link.
(Controladora de red
configurada para enlace

duplex completo de 10 Mb).

Network controller
configured for 100Mb
half-duplex link.
(Controladora de red
configurada para enlace
duplex medio de 100 Mb).

El adaptador ha
perdido su conexién
con su socio de
enlace.

El adaptador ha
establecido una
conexion con el
enlace.

El adaptador se ha
configurado
manualmente parala
velocidad de linea y
parametros duplex
seleccionados.

El adaptador se ha
configurado
manualmente parala
velocidad de linea y
parametros duplex
seleccionados.

El adaptador se ha
configurado
manualmente parala
velocidad de linea y
parametros duplex
seleccionados.

Accion correctiva

Controle que el cable
de red se encuentre
conectado, controle que
el cable de red sea del
tipo correcto y
compruebe que el socio
de enlace (por ejemplo
un conmutador o un
concentrador) funcione
correctamente.

No se requiere accion
alguna.

No se requiere acciéon
alguna.

No se requiere accion
alguna.

No se requiere acciéon
alguna.
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Numero
de

mensaje

10

11

12

13

Tabla 11-8. Mensajes del registro de eventos del controlador
de base (Continuacién)

Severidad

Informativo

Informativo

Informativo

Informativo

Error

Mensaje

Network controller
configured for 100Mb
full-duplex link.
(Controladora de red
configurada para enlace
duplex completo de

100 Mb).

Network controller
configured for 1 Gb
half-duplex link.
(Controladora de red
configurada para enlace
duplex medio de 1 Gb).

Network controller
configured for 1 Gb
full-duplex link.
(Controladora de red
configurada para enlace
duplex completo de 1 Gb).

Network controller
configured for 2.5 Gb
full-duplex link.
(Controladora de red
configurada para enlace
duplex completo de

2.5 Gb).

Medium not supported.
(Soporte no compatible).

El adaptador se ha
configurado
manualmente parala
velocidad de linea y
parametros duplex
seleccionados.

El adaptador se ha
configurado
manualmente parala
velocidad de linea y
parametros duplex
seleccionados.

El adaptador se ha
configurado
manualmente parala
velocidad de linea y
parametros duplex
seleccionados.

El adaptador se ha
configurado
manualmente parala
velocidad de linea 'y
parametros duplex
seleccionados.

El sistema operativo
no admite el soporte
IEEE 802.3.

Accion correctiva

No se requiere accién
alguna.

No se requiere accién
alguna.

No se requiere acciéon
alguna.

No se requiere accién
alguna.

Vuelva a arrancar el
sistema operativo,
ejecute el antivirus,
ejecute una
comprobacién de disco
(chkdsk) y reinstale el
sistema operativo.
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Numero
de

mensaje

14

15

16

17

18

Tabla 11-8. Mensajes del registro de eventos del controlador
de base (Continuacién)

Severidad

Error

Error

Informativo

Informativo

Error

Mensaje

Unable to register the
interrupt service routine.
(No se puede registrar la
rutina de interrupcion de
servicio).

Unable to map IO space.
(No se puede mapear el
espacio de E/S).

Driver initialized
successfully. (Controlador
iniciado con éxito).

NDIS is resetting the
miniport driver. (NDIS esta
restableciendo el

controlador del minipuerto).

Unknown PHY detected.
(Se detectd un PHY
desconocido). Using a
default PHY initialization
routine. (Se esta utilizando
una rutina de inicializacién
PHY predeterminada).

El dispositivo no
puede instalar el
manipulador de
interrupcion.

El controlador del
dispositivo no puede
asignar E/S
mapeada por la
memoria para
acceder a los
registros del
controlador.

El controlador se
cargo con éxito.

La capa NDIS ha
detectado un
problema al
enviar/recibir
paquetes y esta
restableciendo el
controlador para

resolver el problema.

El controlador no
puede leer la PHY
ID.

Accion correctiva

Reinicie el sistema
operativo; elimine otros
controladores de
dispositivos que
puedan estar
compartiendo el mismo
IRQ.

Elimine otros
adaptadores del
sistema, reduzca la
cantidad de memoria
fisica instalada y
reemplace el
adaptador.

No se requiere acciéon
alguna.

Ejecute el diagndstico
de QLogic Control Suite
compruebe que el cable
de red se encuentre en
buenas condiciones.

Reemplace el
adaptador.
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Numero
de

mensaje

19

20

21

22

23

Tabla 11-8. Mensajes del registro de eventos del controlador
de base (Continuacién)

Severidad

Error

Error

Informativo

Error

Error

Mensaje

This driver does not
support this device. (Este
controlador no admite este
dispositivo). Upgrade to the
latest driver. (Actualice el
controlador con la version
mas reciente).

Driver initialization failed.
(Fall6 la inicializacion del
controlador).

Network controller
configured for 10Gb
full-duplex link.
(Controladora de red
configurada para enlace

duplex completo de 10 Mb).

Network controller failed
initialization because it
cannot allocate system
memory. (La inicializacion
de la controladora de red
fallé porque no puede
asignar memoria del
sistema.)

Network controller failed to
exchange the interface with
the bus driver. (La
controladora de la red no
pudo intercambiar la
interfaz con el controlador
del bus.)

El controlador no
reconoce el
adaptador instalado.

Error no
especificado durante
la inicializacion del
controlador.

El adaptador se ha
configurado
manualmente parala
velocidad de linea y
parametros duplex
seleccionados.

La memoria
insuficiente del
sistema impidio la
inicializacion del
controlador.

El controlador y el
controlador del bus
no son compatibles.

Accion correctiva

Actualice el controlador
con la versiéon mas
reciente que admita
este adaptador.

Reinstale el
controlador, actualice el
controlador, ejecute el
diagnéstico de QLogic
Control Suite o
reemplace el
adaptador.

No se requiere acciéon
alguna.

Incremente la memoria
del sistema.

Actualice al ultimo
conjunto de
controladores,
asegurandose de que
las versiones mayores
y menores tanto de
NDIS como del
controlador del driver
sean la misma.
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Controlador intermedio (adaptador virtual o equipo)

La fuente BLFM identifica el controlador intermedio independientemente de la

revision del controlador de base. La Tabla 11-9 enumera los mensajes del registro
de eventos que admite el controlador intermedio, explica las causas del mensaje
y brinda las acciones recomendadas.

Tabla 11-9. Mensajes del registro de eventos del controlador

Numero de
mensaje del -
suceso del Severidad
sistema
1 Informativo
2 Error
3 Error
4 Error
5 Informativo
6 Informativo
7 Error

intermedio

Mensaje

Event logging enabled for
QLASP driver (Registro de
sucesos activado para el
controlador QLASP).

Unable to register with
NDIS. (No se puede
registrar en NDIS).

Unable to instantiate the
management interface.
(No se puede crear
instancias de la interfaz de
administracion).

Unable to create symbolic
link for the management
interface. (No puede
crearse un enlace
simbdlico para la interfaz
de administracion).

QLASP driver has started
(El controlador QLASP se
ha iniciado).

QLASP driver has stopped
(El controlador QLASP se
ha detenido).

Could not allocate memory
for internal data structures.
(No se pudo asignar
memoria para las
estructuras de datos
internas).

El controlador no
puede registrarse con
la interfaz NDIS.

El controlador no
puede creare una
instancia del
dispositivo.

Otro controlador ha
creado un nombre de
dispositivo conflictivo.

El controlador se ha
iniciado.

El controlador se ha
detenido.

El controlador no
puede asignar
memoria del sistema
operativo.

Accion
correctiva

No se requiere
accion alguna.

Descargue otros
controladores
NDIS.

Vuelva a arrancar
el sistema
operativo.

Descargue el
controlador de
dispositivo
conflictivo que
utiliza el nombre
BIf.

No se requiere
accion alguna.

No se requiere
accion alguna.

Cierre las
aplicaciones que
se estén
ejecutando a fin de
liberar memoria
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Tabla 11-9. Mensajes del registro de eventos del controlador
intermedio (Continuacion)

Nidmero de
mensaje del

suceso del
sistema

10

11

Severidad

Advertencia

Informativo

Advertencia

Informativo

Mensaje

Could not bind to adapter.

(No se puede vincular al
adaptador).

Successfully bind to
adapter. (La vinculacion
con el adaptador se
realizé con éxito).

Network adapter is
disconnected. (El
adaptador de red se

encuentra desconectado).

Network adapter is
connected. (El adaptador
de red se encuentra
conectado).

El controlador no pudo
abrir uno de los
adaptadores fisicos
del equipo.

El controlador abrié el
adaptador fisico con
éxito.

El adaptador fisico no
se encuentra
conectado a la red (no
ha establecido un
enlace).

El adaptador fisico se

encuentra conectado a
la red (ha establecido

un enlace).

Accion
correctiva

Descargue y
cargue
nuevamente el
controlador del

fisico, instale un

controlador de
adaptador fisico
actualizado o
reemplace el
adaptador fisico.

No se requiere
accion alguna.

Controle que el
cable de red se
encuentre
conectado,
controle que el
cable de red sea
del tipo correcto y
compruebe que el
socio de enlace
(un conmutador o
un concentrador)

funcione

correctamente.

No se requiere
accion alguna.
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Tabla 11-9. Mensajes del registro de eventos del controlador
intermedio (Continuacion)

Nidmero de
mensaje del

suceso del
sistema

12

13

14

15

16

Severidad

Error

Informativo

Informativo

Informativo

Advertencia

Mensaje

QLASP Features Driver is
not designed to run on this
version of operating
system (QLASP Features
Driver no esta disefiado
para funcionar con esta
version del sistema
operativo).

Hot-standby adapter is
selected as the primary
adapter for a team without
a load balancing adapter.
(El adaptador de espera
directa esta seleccionado
como adaptador primario
para un equipo sin un
adaptador de equilibrio de
carga).

Network adapter does not
support Advanced
Failover. (El adaptador de
red no admite la
restauracion avanzada).

Network adapter is
enabled through
management interface (El
adaptador de red se
encuentra activado a
través de la interfaz de
administracion).

Network adapter is
disabled through
management interface (El
adaptador de red se
encuentra activado a
través de la interfaz de
administracion).

El controlador no
admite el sistema
operativo en el que ha
sido instalado.

Se ha activado un
adaptador en espera.

El adaptador fisico no
admite la extension de
NIC de Marvell
(NICE).

El controlador ha
activado con éxito un
adaptador fisico a
través de la interfaz de
administracion.

El controlador ha
desactivado con éxito
un adaptador fisico a
través de la interfaz de
administracion.

Accion
correctiva

Consulte las notas
de la version del
controlador e
instale el
controlador en un
sistema operativo
compatible o
actualice el
controlador.

Reemplace el
adaptador fisico
que presenta
errores.

Reemplace el
adaptador por uno
que admita NICE.

No se requiere
accion alguna.

No se requiere
accioén alguna.
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Tabla 11-9. Mensajes del registro de eventos del controlador
intermedio (Continuacion)

Nidmero de
mensaje del

suceso del
sistema

17

18

19

20

Severidad

Informativo

Informativo

Informativo

Informativo

Mensaje

Network adapter2 is
activated and is
participating in network
traffic. (El adaptador de
red se encuentra activado
y participa del trafico de
red).

Network adapter is
deactivated and is no
longer participating in
network traffic (El
adaptador de red se
encuentra desactivado y
ya no participa del trafico
de red).

The LiveLink feature in
QLASP connected the link
for the network adapter
(La caracteristica LiveLink
feature de QLASP conect6
el enlace para el
adaptador de red).

The LiveLink feature in
QLASP connected the link
for the network adapter
(La caracteristica LiveLink
feature de QLASP
desconecto el enlace para
el adaptador de red).

Un adaptador fisico se
ha sumado o activado
dentro de un equipo.

El controlador no
reconoce el adaptador
instalado.

La conexiéon con
destinos remotos para
el miembro del equipo
con LiveLink activado
se ha establecido o
restaurado

El miembro del equipo
con LiveLink activado
no puede conectarse
con los destinos
remotos.

Accion
correctiva

No se requiere
accion alguna.

No se requiere
accioén alguna.

No se requiere
accion alguna.

No se requiere
accion alguna.
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Controlador de bus virtual (VBD)

La Tabla 11-10 muestra mensajes del registro de sucesos de VBD.

Tabla 11-10. Mensajes del registro de sucesos del Controlador de bus
virtual (VBD)

Numero
de Severidad
mensaje

1 Error

2 Informativo
3 Informativo
4 Informativo

Mensaje

Failed to allocate memory
for the device block.(No se
pudo asignar memoria para
el bloque de dispositivos).
Check system memory
resource usage.
(Compruebe el uso de los
recursos de memoria del
sistema).

The network link is down.
(El enlace de red esta
desactivado). Check to
make sure the network
cable is properly
connected.(Asegurese de
que el cable se encuentra
conectado correctamente).

The network link is up. (El
enlace de red esta
activado).

Network controller
configured for 10Mb
half-duplex link.
(Controladora de red
configurada para enlace
duplex medio de 10 Mb).

El controlador no
puede asignar
memoria del sistema
operativo.

El adaptador ha
perdido su conexién
con su socio de
enlace.

El adaptador ha
establecido una
conexiéon con el
enlace.

El adaptador se ha
configurado
manualmente para la
velocidad de linea y
parametros duplex
seleccionados.

Accion correctiva

Cierre las aplicaciones
que se estén
ejecutando a fin de
liberar memoria

Controle que el cable
de red se encuentre
conectado, controle
que el cable de red
sea del tipo correcto y
compruebe que el
socio de enlace (por
ejemplo un
conmutador o un
concentrador)
funcione
correctamente.

No se requiere accion
alguna.

No se requiere accion
alguna.
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Tabla 11-10. Mensajes del registro de sucesos del Controlador de bus
virtual (VBD) (Continuacion)

Numero
de

mensaje

10

Severidad

Informativo

Informativo

Informativo

Informativo

Informativo

Error

Mensaje

Network controller
configured for 10Mb
full-duplex link.
(Controladora de red
configurada para enlace

duplex completo de 10 Mb).

Network controller
configured for 100Mb
half-duplex link.
(Controladora de red
configurada para enlace
duplex medio de 100 Mb).

Network controller
configured for 100Mb
full-duplex link.
(Controladora de red
configurada para enlace
duplex completo de

100 Mb).

Network controller
configured for 1Gb
half-duplex link.
(Controladora de red
configurada para enlace
duplex medio de 1 Gb).

Network controller
configured for 1Gb
full-duplex link.
(Controladora de red
configurada para enlace
duplex completo de 1 Gb).

Unable to register the
interrupt service routine.
(No se puede registrar la
rutina de interrupcién de
servicio).

El adaptador se ha
configurado
manualmente para la
velocidad de linea y
parametros duplex
seleccionados.

El adaptador se ha
configurado
manualmente para la
velocidad de linea y
parametros duplex
seleccionados.

El adaptador se ha
configurado
manualmente para la
velocidad de linea y
parametros duplex
seleccionados.

El adaptador se ha
configurado
manualmente para la
velocidad de linea 'y
parametros duplex
seleccionados.

El adaptador se ha
configurado
manualmente para la
velocidad de linea y
parametros duplex
seleccionados.

El dispositivo no
puede instalar el
manipulador de
interrupcion.

Accion correctiva

No se requiere accién
alguna.

No se requiere accién
alguna.

No se requiere accion
alguna.

No se requiere accién
alguna.

No se requiere accion
alguna.

Reinicie el sistema
operativo; elimine
otros controladores de
dispositivos que
puedan estar
compartiendo el
mismo IRQ.
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Tabla 11-10. Mensajes del registro de sucesos del Controlador de bus
virtual (VBD) (Continuacion)

Numero
de

mensaje

11

12

13

14

15

Severidad

Error

Informativo

Error

Error

Error

Mensaje

Unable to map IO space.
(No se puede mapear el
espacio de E/S).

Driver initialized
successfully. (Controlador
iniciado con éxito).

Driver initialization failed.
(Fall6 la inicializacion del
controlador).

This driver does not support
this device. (Este
controlador no admite este
dispositivo). Upgrade to the
latest driver. (Actualice el
controlador con la version
mas reciente).

This driver fails initialization
because the system is
running out of memory.
(Este controlador no puede
iniciarse porque la memoria
del sistema se esta
agotando.)

El controlador de
dispositivo no puede
asignar E/S asignada
en memoria

para acceder a los
registros de
controlador.

El controlador se
carg6 con éxito.

Error no especificado
durante la
inicializacion del
controlador.

El controlador no
reconoce el adaptador
instalado.

La memoria
insuficiente del
sistema impidio la
inicializacion del
controlador.

Accion correctiva

Elimine otros
adaptadores del
sistema, reduzca la
cantidad de memoria
fisica instalada y
reemplace el
adaptador.

No se requiere accién
alguna.

Reinstale el
controlador, actualice
el controlador, ejecute
el diagnéstico de
QLogic Control Suite o
reemplace el
adaptador.

Actualice el
controlador con la
versidon mas reciente
que admita este
adaptador.

Incremente la
memoria del sistema.
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12 Particionamiento NIC y

administracion de ancho de
banda

Este capitulo incluye la siguiente informacién sobre particionamiento NIC y
administracién del ancho de banda:

B Vision general

B “Configuracion para la particién de NIC” en la pagina 231

Vision general

El particionamiento NIC (NPAR) divide un NIC Marvell BCM57xx y BCM57xxx de
10 Gigabit Ethernet en multiples NIC virtuales que tienen multiples funciones
fisicas de PCI por puerto. Cada funcion de PCI esta asociada con un NICvirtual
diferente. Para el sistema operativo y la red, cada funcion fisica aparece como
puerto NIC independiente.

La cantidad de particiones por cada puerto puede variar de uno a cuatro; por
tanto, un NIC de puerto doble puede tener hasta ocho particiones. Cada particion
se comporta como puerto NICindependiente.

Los beneficios de un NIC de 10G particionado incluyen:

u Menor cantidad de cableado y puertos cuando se lo utiliza para reemplazar
muchos NIC de 1G.

Segmentacion del servidor con subredes y VLAN independientes.

Alta disponibilidad del servidor con tolerancia de errores del NIC y
agregacion de ancho de banda del enlace del NIC.

B Virtualizacion E/S del servidor con soporte de sistema operativo virtual y
sistema operativo monolitico.

No se requiere realizar cambios en el sistema operativo.

Se admiten equipos del tipo conmutador independiente.
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Sistemas operativos que admiten la particion de NIC

Los adaptadores Marvell BCM57xx y BCM57xxx de 10 Gigabit Ethernet admiten
particionamiento NIC en los siguientes sistemas operativos:

Windows

O 2012 Server y familia posterior
O 2016 Server
O 2019 Server

Linux

0 RHEL 8.xy familia posterior
0 RHEL 7.x y familia posterior
O  SLES 12.xy familia posterior
O  SLES 15.x y familia posterior

VMware

0 ESX6.xy familia posterior

NOTA

Los sistemas operativos Linux de 32 bits tienen una cantidad limitada de
espacio de memoria disponible para estructuras de datos Kernel. Por lo
tanto, Marvell recomienda utilizar exclusivamente Linux de 64 bits para
configurar NPAR.

Algunas versiones anteriores de SO pueden requerir una versién de
controlador anterior.

Configuracion para la particion de NIC

Cuando se activa el particionamiento NIC en un adaptador, de manera
predeterminada, no hay descargas activadas en ninguna funcioén fisica (PF) o NIC
virtual (VNIC). El usuario debe configurar explicitamente las descargas de
almacenamiento en una PF para utilizar la funcionalidad de descarga FCoE y/o
iSCSI en un adaptador.

El particionamiento NIC puede configurarse utilizando el menu UEFI HIl. Puede
acceder al menu UEFI HIl pulsando la tecla F2 durante el inicio del sistema (UEFI
debe ser admitido por la mayoria de BIOS del servidor Dell). Para obtener mas
informacién sobre el uso del menu UEFI HIl, consulte la documentacion del
servidor Dell.
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La particién NIC también puede configurarse mediante la CCM de preinicio, la
QCC GUI de Linux y Windows, la QCS CLI de Linux y Windows y el complemento
de la GUI vSphere de VMware QCC. Consulte las guias del usuario respectivas
para obtener mas informacion.

NOTA

En el modo NPAR, no se puede activar SR-IOV en ninguna particién o PF
(VNIC) que tenga configurada la descarga de almacenamiento (FCoE o
iISCSI). Esto no se aplica a adaptadores en modo de funcion unica (SF).

Configure el modo NPAR (y reinicie el sistema) antes de intentar configurar
los parametros de SR-IOV en cualquier particion con NPAR de un puerto de
adaptador. La configuracion del modo NPAR tendra preferencia sobre la
configuracién de SR-IOV.

Para configurar un NIC para particionamiento utilizando la utilidad CCM:
1.  Seleccione el NIC en la Device List (Lista de dispositivos).

2.  En el Main Menu (Menu principal), seleccione Device Hardware
Configuration (Configuracién de hardware de dispositivo).

Cambie el Multi-Function Mode (Modo multifuncion) a NPAR.

Configure los parametros del NIC para su configuracion segun las opciones
que se muestran en la Tabla 12-1, que enumera los parametros de
configuracién disponibles en la ventana NIC Partitioning Configuration
(Configuracion de particionamiento NIC).

Tabla 12-1. Opciones de configuracion

Parametro Descripcion Opciones
Flow Control (Control | Configura el modo Flow Control (Control de flujo) | ® Auto (Automatico)
de flujo) para este puerto. B TX Flow Control

(Control de flujo TX)

B RX Flow Control
(Control de flujo RX)

B TX/RX Flow Control
(Control de flujo
TX/RX)

B None (Ninguno)

PF#0, PF#2, PF#4, Muestra la informacioén sobre la funcion fisica (PF) | Consulte la Tabla 12-2
PF#6 con respecto a la(s)particion(es) en el puerto 0. para conocer las
Seleccione para configurar. opciones de

configuracion.
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Tabla 12-1. Opciones de configuracion (Continuacion)

Parametro

PF#1, PF#3, PF#5,
PF#7

Reset Configuration to
Default

Descripciéon

Muestra la informacién sobre la physical function
(funcion fisica - PF) con respecto a
la(s)particion(es) en el puerto 1. Seleccione para
configurar.

Restablece la configuracion de particion de NIC a
las configuraciones predeterminadas de fabrica.

Opciones

Consulte la Tabla 12-2
para conocer las
opciones de
configuracion.

La Tabla 12-2 describe las funciones disponibles en la ventana PF# X.

Funcion

Tabla 12-2. Descripcion de la funcion

Descripcién

Ethernet Protocol

iSCSI Offload Protocol

FCoE Offload protocol

Bandwidth Weight

Maximum Bandwidth

Network MAC Address @
iSCSI MAC Address?2

FCoE FIP MAC
Address

WWPN FCoE
WWNN FCoE

Activa y desactiva el protocolo de Ethernet.

Activa y desactiva el protocolo iSCSI.

Activa y desactiva el protocolo FCoE.

Configura el peso o la importancia de una funcién
especifica. Para las cuatro funciones por puerto, y
se utiliza el peso para arbitrar entre funciones en
caso de congestion.

Configura el ancho de banda maximo (en porcen-
taje) del enlace fisico del puerto.

Muestra la direccion MAC de red.
Muestra la direccion MAC iSCSI.
Muestra la direccion MAC FCoE.

Muestra el nombre de puerto mundial para FCoE.

Muestra el nombre de nodo mundial para FCoE.

Enable (Activar)
Disable (Desactivar)
Enable (Activar)
Disable (Desactivar)
Enable (Activar)
Disable (Desactivar)

La suma de todos los
pesos para las cuatro
funciones es 0 6 100.

a Garantiza que la direccion MAC de red y la direccion MAC iSCSI no sean la misma.
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NOTA

Para los SO Linux, Citrix XenServer y VMware ESXi, el protocolo Ethernet
para todas las particiones esta siempre habilitado, incluso si deshabilita la
personalidad Ethernet mediante la herramienta Comprehensive
Configuration Management (Administracion de configuracion integral -
CCM) de Marvell.

Configurar valores equivalentes de Bandwidth Weight (Peso de ancho de
banda) para todas las funciones presenta efectos diferentes en los valores reales
utilizados para la configuraciéon. Por ejemplo, cuando todas las funciones estan
establecidas en “0” o0 “25”, las descargas configuradas en estas funciones
presentan distintos ajustes de ancho de banda, aunque légicamente se esperaria
que tuvieran el mismo efecto.

Tenga en cuenta esta configuracion de ejemplo: Se configuran cuatro funciones
(o particiones) con un total de seis protocolos, como se muestra a continuacion.

Funcion 0
u Ethernet
B FCoE
Funcién 1
[ | Ethernet
Funcién 2
[ | Ethernet
Funcién 3
u Ethernet
m iSCSI

1.

Si el Relative Bandwidth Weight (Peso del ancho de banda relativo) se
configura en “0” para las cuatro funciones fisicas (PF), las seis descargas
compartiran el ancho de banda equitativamente. En este caso, cada
descarga recibira aproximadamente el 16,67% del ancho de banda total.

Si el Relative Bandwidth Weight (Peso del ancho de banda relativo) se
configura en “25” para las cuatro PF, las descargas Ethernet y FCoE en la
funcion 0 y las descargas Ethernet e iISCSI en la funcién 3 recibiran
aproximadamente el 12,5% del ancho de banda total, mientras que las
descargas Ethernet en la funcion 1y en la funcién 2 recibiran
aproximadamente el 25% del ancho de banda total.
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13 Fibre Channel a través de
Ethernet

La informacién de Fibre Channel a través de Ethernet (FCoE) incluye:
Vision general

“Inicio FCoE desde SAN” en la pagina 236

B “Configuracion de FCoE” en la pagina 273

B “Virtualizacion de la |d. de N_Port (NPIV)” en la pagina 275

Vision general

En un centro de datos actual se utilizan multiples redes, que incluyen
almacenamiento conectado a red (NAS), administracion, IPC y almacenamiento,
para lograr el rendimiento y la versatilidad requeridos. Ademas de iSCSI para las
soluciones de almacenamiento, ahora puede usarse Fibre Channel a través de
Ethernet (FCoE) con C-NIC aptos para Marvell. FCoE es un estandar que permite
transferir el protocolo Fibre Channel a través de Ethernet preservando las
infraestructuras Fibre Channel existentes y las inversiones de capital clasificando
las tramas de protocolo de inicializacion (FIP) FCoE y FCoE recibidas.

Las siguientes caracteristicas FCoE son compatibles:

B Clasificacion del receptor de tramas FCoE y FIP. FIPes el protocolo de
inicializacion FCoE utilizado para establecer y mantener conexiones.

Descarga CRC del receptor

Descarga CRC del transmisor

Cola dedicada configurada para trafico Fibre Channel
Virtualizacién de la Id. de N_Port (NPIV) en Windows y Linux

Adaptadores de bus del host de Fibre Channel virtual (vFC) de maquina
virtual en Windows Server 2012 y posteriores, y R2 Hyper-V
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B El Protocolo de puente del centro de datos (DCB) ofrece comportamiento
sin pérdidas con control de flujo de prioridades (PFC)

B DCB asigna una parte del ancho de banda del enlace para trafico FCoE con
seleccion de transmision mejorada (ETS)

DCB soporta almacenamiento, administracion, calculo y estructura de
comunicaciones en una estructura fisica que es mas simple de desplegar,
actualizar y mantener que en redes Ethernet estandares. La tecnologia DCB
permite a C-NIC aptos para Marvell proporcionar entrega de datos sin pérdidas,
baja latencia y compartir ancho de banda basado en estandares de los enlaces
fisicos del centro de datos. El DCB admite FCoE, iSCSI, almacenamiento
conectado a red (NAS), administracion y flujo de trafico de IPC. Para obtener mas
informacion sobre DCB, consulte Capitulo 14 Puente del centro de datos.

Para configurar NPIV in la QCC GUI de Windows haga clic en una instancia del
adaptador FCoE vy, a continuacion, seleccione Create a Virtual Port (Crear un
puerto virtual) o Create Multiple Virtual Ports (Crear multiples puertos virtuales).
Puede emitir también los comandos QCS CLI createnpivport y
createmultinpivport. Para configurar NPIV en Linux, emita el comando
vport_ create.

Agregue VFC de Windows Server 2012 R2 usando el Administrador de SAN
virtual Hyper-V o emitiendo el comando de Windows Server 2012 R2 (y
posteriores) PowerShell Add-VMFibreChannelHBA.

Inicio FCoE desde SAN

Esta seccién describe los procedimientos de instalacion e inicio para los sistemas
operativos Windows, Linux y ESXi.

La siguiente seccidn detalla la configuracién BIOSy la configuracion del entorno
de inicio antes de la instalacion del sistema operativo.

Preparacion del BIOS del sistema para creacion e inicio de
FCoE

Para preparar el BIOS del sistema para la creacion e inicio de FCoE, modifique el
orden de inicio del sistema y especifique el protocolo de inicio del BIOS, si es
necesario.

Modificacion del orden de inicio del sistema

El iniciador de Marvell debe ser la primera entrada en el orden de inicio del
sistema. La segunda entrada debe ser el medio de instalacion del sistema
operativo. Es importante que se configure correctamente el orden de inicio o la
instalacién no se realizara correctamente. El LUN de inicio deseado no sera
detectado o sera detectado, pero marcado fuera de linea.
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Especificacion del protocolo de inicio del BIOS (si es necesario)

En algunas plataformas, el protocolo de inicio debe establecerse a través de la
configuracion del BIOSdel sistema. En todos los demas sistemas, el protocolo de
inicio se especifica mediante la Comprehensive Configuration Management
(Administracion de configuracion integral - CCM) de Marvell. Para estos sistemas,
no se requiere este paso.

Preparacién de multiples agentes de inicio de Marvell para
inicio de FCoE (CCM)
CCM solo esta disponible cuando el sistema esta en modo inicio heredado; No

esta disponible cuando el sistema esta en modo inicio UEFI. Las paginas de
configuracion del dispositivo UEFI estan disponibles en ambos modos.

1. Invoque la utilidad CCM durante POST. En el banner del QLogic Ethernet
Boot Agent (llustracion 13-1), presione las teclas CTRL+S.

(QLogic Ethernet Boot Agent
Copyright ( 2014 (JLogic Corporation

All r ts
> ] » enter Configuration Menu

llustracion 13-1. Invocacién de la utilidad CCM

2. EnlaLista de dispositivos (llustracion 13-2), seleccione el dispositivo desde
el que se configurara el inicio.

NOTA

Al ejecutarse en el modo de particién de NIC (NPAR), el inicio FCoE
solo se admite cuando se asigna una personalidad de FCoE a la
primera funcién en cada puerto de inicio. El inicio FCoE no es
compatible cuando la personalidad FCoE se asigna a cualquier otra
funcion.
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Comprehens Conf iguration Management v7.12.1
Copyright 14 QLogic Corporation

Device List

<92 0:00> BCM57810 - 00:10:18:A2:FA:FO MBA:v?7.12.6 CCM:v?.12.1

> BCM57810 00:10:18:AZ2:FA:FZ2 MBA:v?.12.6 CCM:v?.12.1

Select Device to Configure
[Enter]:Enter: [Till:Next Entry: [ESCl:Quit Menu

llustracién 13-2. Lista de dispositivos CCM

3. Asegurese de que DCB y DCBX estén activados en el dispositivo
(llustracion 13-3). El inicio FCoE solo es compatible en configuraciones
aptas para DCBX. Como tal, DCB y DCBX debe estar activado y el par de
enlace conectado directamente también debe ser apto para DCBX con
parametros que permitan la sincronizacion DCBX completa.

Comprehensi Conf iguration Management v?7.12
Copyright (C) 2014 QLogic Corporation
All rights ved .

Device Hardware Configuration

Multi-Function Mode
DCB Protocol
SR-10V

Number of UFs per PF
Max Number of PF MSIX Uectors

EnablesDisable DCB Protocol
[«i+1[Enter]1[Spacel:Toggle Value: [Till:Next Entry: [ESCI:Quit
Current Adapter:Primary, Bus=0Z Device=00 Func=00, MAC :10:18:AZ2:FA:FO

llustracion 13-3. Configuracién de hardware de dispositivo CCM
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4. En algunas plataformas, es posible que deba configurar el protocolo de
inicio a través de la configuracion BIOS del sistema en el panel de
dispositivos integrados segun se describi6é anteriormente.

Para el resto de los dispositivos, utilice el CCM MBA Configuration Menu
(Menu de configuracion de MBA) de CCM para establecer la opcion Boot
Protocol (Protocolo de inicio) en FCoE (FCoE) (llustracion 13-4).

Comprehensi
Copyright (C

All rights ved .

Option ROM

Boot Protocol
Boot Strap Type
Hide Setup Prompt
Setup Key Stroke

Conf iguration Man
2014 (JLogic Corporation

MBA Conf iguration Menu

: Enabled
: Auto
: Disabled

Banner Message Timeout

Link Speed
Pre
ULAN Mode

ULAN ID

Boot Retry Count

[«i+]1[Enter]1[Spacel:Scroll Value:
Current Adapter:Primary, Bus=0Z Device=00 Func=00,

boot Wake On LAN

Select Boot Protocol
[Til]l:Next Entry: [ESCI1:Quit
MAC=00:10:18:A2:FA:FO

llustracion 13-4. Menu de configuracion de MBA de CCM
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5.  Configure el destino de inicio y LUN. En el menu Target Information
(Informacion sobre el destino), seleccione la primera ruta de acceso
disponible (llustracién 13-5).

Comprehensive Configuration Ma ment v7.12.1
Copyright (C) 14 QLogic Corporation
All rights reserwved.

Target Information

WWPN LUN
WWPN ¢ O LUN
WWPN LUN -
WWPN LUN
WWPN LUN
WWPN - 000 2000000 LUN -
LUN -

Target Information Summary
[Enter]:E r; [THL]): t Ei ; [ESC1:Quit Men
Bus=02 Device=00 Fun 0 WWPN 001018AZFAF1 WWNN:Z000001018AZFAF1

llustracion 13-5. Informacioén sobre el destino de CCM
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6. Active la opcion Connect (Conectar) y, a continuacion, la informacion de
destino WWPN y LUNde inicio para el destino que se usara para el inicio
(llustracion 13-6).

Comprehensi Conf iguration Management v7.12.1
Copyright (C) 2014 QLogic Corporation
All righ ed .

No.1 Target Parameters

Connect T
WWPN ! 1234512345123451
Boot LUN : ©

EnablesDisable Target Establishment
[«i»1[Enter]1[Spacel:Toggle Value: [Till:Next Entry: [ESCl:Quit-—
Bus=0Z Device=00 Func=00 WWPN:Z001001018AZFAF1 WWNN:Z000001018AZFAF1

llustracion 13-6. Parametros de destino de CCM
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La informacion sobre el destino muestra los cambios (llustracion 13-7).

Comprehensive Configuration Management v?7.12.1
Copyright (C) 2014 QLogic Corporation
All rights 1.

Target Information

0.1 Targe WWPN - 1234512345123451 LUN - 0

1
No. i WWPN g LUN
No.: r : s d i WWPN - © P00 LUN
No. wrget: Disabled | WWPN B ) LUN -
No.5 T )i i WWPN - LUN
No .E i WWPN ¢ ! @O0 LUN
i WWPN O0E LUN -
i WWPN 010 LUN -

No .: Disabled
No.8 Target: Disabled

Target Information Summary
[Enter]:Enter: [Till:Next Entry: [ESCl:Quit Menu
Bus=0Z Device=00 Func=00 WWPN:Z2001001018AZFAF1 WWNN:Z000001018AZFAF1

llustracion 13-7. Informacién sobre el destino de CCM (después de la
configuracién)

7. Presione la tecla ESC hasta que se le indique salir y guardar los cambios.
Para salir de CCM, reiniciar el sistema y aplicar los cambios, presione las
teclas CTRL+ALT+SUPR.

8. Realice la instalacién del sistema operativo una vez que se haya
proporcionado el acceso en SAN.

Preparacion de multiples agentes de inicio de Marvell para
inicio FCoE (UEFI)

Para preparar multiples agentes de inicio de Marvell para inicio FCoE
(UEFI):

1. Entre en la pagina de configuracion del dispositivo UEFI del BIOS del
sistema pulsando F2 durante POST, y luego seleccione Device Settings
(Configuracion del dispositivo) (consulte la llustracién 6-2).

2.  En el menu Device Settings (Configuracién del dispositivo) (consulte la
llustracién 6-3), seleccione el puerto del dispositivo deseado.

3. Enel menu de la Main Configuration Page (Pagina de configuracion
principal), seleccione FCoE Configuration (Configuracion FCoE) (consulte
la llustracion 6-4).
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Aparece el Menu de configuracion de inicio FCoE (consulte la
llustracion 13-8).

Main Configuration Page « FCoE Configuration

Main Configuration Page > FCoE Boot Configuration Menu

QlLogic 577xxI578xx 10 Gb Ethernet BCM57800 - 78:2B:CB:5B:SE:52

FCoE General Farameters

Caonnect @ Disabled r Enabled
World Wide Port Name Target |OO:OO:OO:OO:OO:OO:OO:OO
Boot LUN o

llustracion 13-8. Menu de configuracion de inicio FCoE

4.  En el menu FCoE Boot Configuration (Configuracion de inicio FCoE):

a. Seleccione Enabled (Activado) en el campo Connect (Conectar).

b. Introduzca el destino del nombre del puerto mundial.

C. Introduzca el LUN de inicio.

5.  Enel menu FCoE Configuration (Configuracion de FCoE), seleccione FCoE

General Parameters (Parametros generales de FCoE).

Aparece el menu FCoE General Parameters (Parametros generales de

FCoE) (consulte la llustracion 13-9).

Main Configuration Page « FCoE Configuration « FCoE General Parameters

Main Configuration Page > FCoE Boot Configuration Menu > FCoE General Parameters

QlLogic 577xxI578xx 10 Gb Ethernet BCM57800 - 78:2B:CB:5B:SE:52

Boot to FCoE Target & Disabled @ [Enabled 3 One Time Disabled
Target as First HDD @ Disabled 3 Enabled

Link Up Delay Time o

LUN Busy Retry Count o

Fabric Discovery Retry Count |4

llustracién 13-9. Menu de configuracion de inicio FCoE, Parametros generales de

FCoE
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6. En el menu FCoE General Parameters (Parametros generales de FCoE):

a. Seleccione el inicio deseado para el modo de destino FCoE (consulte
Desactivado una vez). Para la instalacion inicial del sistema operativo
en un LUN de destino FCoE en blanco desde un CD/DVD-ROM o la
imagen de instalacion del sistema operativo montado e iniciable,
establezca Boot from Target (Inicio desde destino) en One Time
Disabled (Desactivado una vez).

Este ajuste evita que el sistema se inicie desde el destino FCoE
configurado después de establecer un inicio de sesidn y conexion
correctos. Este ajuste vuelve al valor Enabled (Activado) después del
siguiente reinicio del sistema.

El valor Enabled (Activado) permite al sistema conectar a un destino
FCoE e intentar iniciar desde el mismo.

El valor Disabled (Desactivado) permite conectar a un destino FCoE y
lo limita para que no se inicie desde el mismo. En lugar de esto,
traspasa el vector de inicio al siguiente dispositivo iniciable en la
secuencia de inicio.

b.  Seleccione el destino deseado comoFirst HDD mode (Primer modo
HDD).

Este valor especifica que la unidad de destino FCoE seleccionada
aparecera como el primer disco duro del sistema.

c.  Seleccione el valor deseado de LUN Busy Retry Count (Recuento de
reintentos de LUN ocupado).

Este valor controla el nimero de reintentos de conexion que el
iniciador de inicio FCoE intenta si el LUN de destino FCoE esta
ocupado.

d. Seleccione el valor deseado de Fabric Discovery Retry Count value
(Recuento de reintentos de deteccion de red Fabric).

Este valor controla el numero de reintentos de conexion que el
iniciador de inicio FCoE intenta si la red Fabric FCoE esta ocupada.

Suministro de acceso al almacenamiento en SAN

El acceso al almacenamiento consiste en el suministro de zonas y presentacion
de LUN selectivo de almacenamiento, cada uno de los cuales es suministrado
comunmente por iniciador WWPN. Se encuentran disponibles dos rutas
principales para aproximarse al acceso al almacenamiento:

[ | Pre-suministro
[ | Método CTRL+R
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Pre-suministro

Con pre-suministro, indique el iniciador WWPN y modifique en forma manual la
zonificacion de estructura y presentacion LUNselectiva de almacenamiento para
permitir el acceso adecuado para el iniciador.

Se puede ver el iniciador WWPN en la parte inferior del panel en la ventana de
configuracion de destinos de inicio FCoE.

El iniciador WWPN también puede inferirse directamente desde la direccion
FIPMAC asociada con las interfaces planificadas para el inicio. Hay dos
direcciones MACimpresas en las etiquetas autoadhesivas colocadas en el
armazoén SFP+ de su adaptador. El FIP MAC termina en un digito impar. El
WWPN es 20:00: + <FIP MAC>. Por ejemplo, si el FIP MAC es
00:10:18:11:22:33, el WWPN es 20:00:00:10:18:11:22:33.

NOTA

El WWPN predeterminado es 20:00: + <FIP MAC>. El WWNN
predeterminado es 10:00: + <FIP MAC>.

NOTA

En las configuraciones Dell FlexAddress™, SAN o FIPMAC puede ser
anulado por el sistema de administracion del chasis blade.

Método CTRL+R

El método CTRL+R le permite usar el iniciador para activar el enlace e iniciar la
sesion en todas las estructuras y destinos disponibles. Con este método, puede
garantizar que el iniciador inicie la sesién de la estructura o destino antes de
realizar cambios de aprovisionamiento, y como tal, pueda proveer sin escribir de
forma manual en WWPN.

1. Configure como minimo un destino de inicio a través de CCM, segun se
describe en Pre-suministro.

2. Permita que el sistema intente iniciar a través del iniciador seleccionado.

Cuando arranca el iniciador, comienza con las comprobaciones de
sincronizacion DCBX, Descubrimiento FIP, Inicio de sesion de estructura,
Inicio de sesion de destino y disposicion de LUN. A medida que se completa
cada una de estas fases, si el iniciador no puede pasar a la fase siguiente,
MBA presentara la opcion de presionar las teclas CTRL+R.

Presione las teclas CTRL+R.

Cuando se ha activado CTRL+R, el iniciador mantiene un enlace en la fase
mas reciente y permite tiempo para realizar las correcciones de
aprovisionamiento necesarias para avanzar a la siguiente fase.
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5.  Si el iniciador inicia la sesion en la estructura, pero no puede iniciar la
sesioén en el destino, un CTRL+R pausa el proceso de inicio y permite
configurar la zonificacién de estructuras.

Cuando finaliza la zonificacion, el iniciador inicia automaticamente la sesion
en todos los destinos visibles.

6.  Si el iniciador no puede detectar el LUNdesignado en el destino como se
indico en el paso 1, CTRL+R pausa el proceso de inicio y permite configurar
la presentacion de LUN selectiva.

7.  Eliniciador sondea periddicamente la disposicion del LUN y, una vez que el
usuario ha proporcionado acceso al LUN, se realiza automaticamente el
proceso de inicio.

NOTA

Asegurese de poner el iniciador en modo One-time disabled
(Desactivado una vez) como se describe en Desactivado una vez.

Desactivado una vez

El ROMFCoE de Marvell se implementa como Boot Entry Vector (Vector de
entrada de inicio - BEV). En esta implementacion, la opcién ROM solo conecta al
destino cuando el BIOSIo ha seleccionado como el dispositivo de inicio elegido.
Este método es diferente de otras implementaciones, que se conectaran al
dispositivo de inicio incluso si el BIOSdel sistema seleccioné otro dispositivo.

Para la instalacion del sistema operativo en la ruta FCoE, es necesario indicar a
la opcion ROM que pase por alto FCoE y salte al soporte de instalacion de CD o
DVD. Como se indico en “Preparacion de multiples agentes de inicio de Marvell
para inicio de FCoE (CCM)” en la pagina 237, el orden de inicio debe configurarse
primero con el inicio de Marvell y con el soporte de instalacion en segundo lugar.
Ademas, durante la instalacion del sistema operativo, se requiere pasar por alto el
inicio FCoE y pasar al soporte de instalacion para inicio. Para esto, se requiere
desactivar una vez el inicio desde el ROM de inicio FCoE y no limitarse a permitir
que el ROMFCoE intente iniciar y posibilitar que el BIOSfalle e inicie el soporte
de instalacion. Finalmente, el ROMFCoE debe detectar y probar
satisfactoriamente la disposicién del LUN de inicio deseado para que la
instalacion se realice correctamente. No permitir que el ROMde inicio detecte el
LUNy hacer un bypass coordinado imposibilitara la correcta instalacion del
sistema operativo en el LUN.

Las dos selecciones para el bypass coordinado incluyen:

B Cuando el ROMde inicio FCoE detecte un LUN de destino listo, indicara
que se presionen las teclas CTRL+D en un plazo de cuatro segundos para
Stop booting from the target (Detener inicio desde el destino). Presione
CTRL+D, y siga para iniciar desde el medio de instalacion.
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B En CCM, configure Option ROM (Opcion de ROM) en la configuracién MBA
en One Time Disabled (Desactivado una vez). Con esta configuracion, el
ROMFCoE se carga y se omite automaticamente cuando se detecta el LUN
listo. En el siguiente reinicio después de la instalacion, la opcion ROM se
revertira automaticamente a Enabled (Activado).

Espere todos los identificadores de opcion ROM. Cuando se invoca el inicio
FCoE, se conecta al destino y proporciona una ventana de cuatro segundos para
pulsar las teclas CTRL+D einvocar el bypass, como se muestra en la

llustracion 13-10. Presione CTRL+D para realizar la instalacion.

Copyright (C) 2014 QLogic Corporation
FCoE Boot 2

Starting DCBX ocess with interface (00:10:18:E3:A7:A1) ... Succeeded
Discovering FC Fabric with interface (00:10:18:E3:A7:A1) ... Succeeded

World Wide Node Name : 20:00:00:10:18:E3:A7:Al
World Wide Port Name : O: i

Fabric Name :

FCF MAC Add

FP MAC Addr

ULAN ID

Fabric Login via interface (0O 18:E3:A7:A1) ... Succeeded
Login to target [5006016346E0 21101 :LUN=000] ... Succeeded

FC Target Drive: DGC RAID © (Rev: 0430)

Press <Ctrl-D> within 4s to stop booting from the target ...

Hlustracion 13-10. Inicio FCoE

Instalacion de inicio FCoE para Windows Server 2012, 2012
R2, 2016 y 2019

El inicio de Windows Server 2012, 2012 R2 y 2016 desde la instalacion SAN
requiere el uso de un DVD de “integracion de solucién” o imagen ISO con los
controladores Marvell inyectados mas recientes (consulte “Inyeccién (integracion
de la solucion) de los controladores Marvell en los archivos de imagen de
Windows” en la pagina 135). Ademas, consulte el tema KB974072 de la Microsoft
Knowledge Base en support.microsoft.com, que también es util para el inicio
FCoE desde SAN para Windows Server 2012 y 2016. El procedimiento de
Microsoft inyecta solo los controladores OIS, VBD y NDIS. Marvell recomienda
encarecidamente que se inyecten todos los controladores, especialmente los que
estan en negrita:

H EVBD (Core)

VBD (Core)

BXND (Ethernet o NDIS)
BXOIS (descarga iSCSI)
BXFCoE (descarga FCoE)
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Cuando haya integrado adecuadamente la solucion ISO, puede utilizar esa ISO

para la instalacién normal de Windows Server 2012/2016 y posteriores, sin que

sea necesario utilizar los controladores proporcionados por USB.
Instalacién de inicio FCoE de Linux

Configure los parametros de inicio del adaptador y la informacién de destino
(presione CTRL+S e introduzca la utilidad CCM), segun se detalla en
“Preparacion del BIOS del sistema para creacion e inicio de FCoE” en la
pagina 236. A continuacion, use las pautas de las siguientes secciones para la
instalacién de inicio FCoE con la version de Linux correspondiente.

[ | Instalacion de SLES 12
[ | Instalacion de RHEL 6
[ | Instalacion de RHEL 7

Instalacion de SLES 12
1. Para iniciar la instalacion:

a. Inicie desde el medio de instalacion SLES.

b. En la ventana de bienvenida de la instalacion, presione la tecla F6
para el disco/disquete de actualizacion del controlador.

Seleccione Yes (Si).

En Boot Options (Opciones de inicio), escriba withfcoe=1.
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e. Haga clic en Installation (Instalacién) para continuar
(Hustracion 13-11).

ome

SUSE. Limux
Enterprise Server

Boot from Hard Disk

Installation

Repair Installed System

Rescue System
Check Installation Media
Firmware Test

Memory Test

Boot Options withfcoe=1

F1 Help F2 Language F3 video Mode F4 Source FS5 Kernel F6 Driver
English (US) BOO x 600 CD-ROM Default No

llustracion 13-11. Inicio de la instalaciéon SLES
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2.  Siga las indicaciones para elegir el soporte de actualizacién de los
controladores (llustracion 13-12) y cargue los controladores
(llustracion 13-13).

»» Limaxee v3.3.80 (Kernel 3.0.13-0.9-default) <<<

Please choose the Driver Update medium. ]I

srl: USB CD-ROM, Raritan Virtual Disc 7
=da® Dizk, Raritan Virtwal Dizc 8

llustracion 13-12. Seleccidon de los soportes de actualizacion de los controladores

»3» Livuxre v3.3.00 (Kernel 3.0.13-0.9-default) <4<

_

llustracion 13-13. Carga de los controladores

3. Cuando se haya completado la actualizacion, seleccione Next (Siguiente)
para continuar con la instalacion del sistema operativo.
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4. Cuando se solicite, haga clic en Configure FCoE Interfaces (Configurar
interfaces de FCoE) (llustracién 13-14).

S

ﬁ ¥ Disk Activation

SUSE. Linux
Enterprise

Prepasation

W Weliome

®  Disk Activation

llustracion 13-14. Activacion del disco
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5.  Asegurese de que FCoE Enable (Habilitar FCoE) esté fijado en yes (si) en
los puertos de iniciador 10 GbE Marvell que desee utilizar como rutas de
inicio de SAN (llustracién 13-15).

w ™ Fibre Channel over Ethernet Configuration

e — ] Capfiquration

SUSE. Linux
Enterprise

| Davice Hama | Modal | Feof VLAN irtarface | FCOE Erabie

Hroadcom st cordupred
= Brosdeorm Etherret cortrcler ik corhgured ya
el Brosdiom Bthermet cortroler not avadably
] Bircadosm Etharmat cortrolisr it arvadabile
Tl BT Gigabk Etharret Cortrolar (Copparl not avalable
a |

llustracion 13-15. Activacion de FCoE

6. Para cada interfaz que se desee activar para inicio FCoE:
a. Haga clic en Change Settings (Cambiar configuracién).

b. Enla ventana Change FCoE Settings (Cambiar configuracion FCoE)
(llustracion 13-16), asegurese de que FCoE Enable (Activar FCoE) y
Auto_VLAN estén establecidos en yes (si).

c. Asegurese de que DCB Required (DCB requerido) esté establecido
en no.

d. Haga clic en Next (Siguiente) para guardar la configuracion.

252 BC0054508-09 M



13—Fibre Channel a través de Ethernet
Inicio FCoE desde SAN

m ™ Change FCoE Settings

SUSE. Linux
Enterprise

Prepar stion

& Welcome
< orhgur stion of Interface aml 2014

» Disk Activation

Syst dhysis

EColf Enable

yes =

DCE Requred
na -

llustracion 13-16. Cambio de la configuracion FCoE

7. Para cada interfaz que se desee activar para inicio FCoE:

a. Haga clic en Create FCoE VLAN Interface (Crear interfaz FCoE
VLAN).

b.  En el cuadro de dialogo para la creacion de la interfaz VLAN, haga clic
en Yes (Si) para confirmar y activar la deteccion automatica de FIP
VLAN.

Si tiene éxito, la VLAN aparecera bajo FCoE VLAN Interface (Interfaz
FCoE VLAN). Sila VLAN no esta visible, verifique la conectividad y la
configuracion del conmutador.
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8. Después de completar la configuracion de todas las interfaces, haga clic en
OK (Aceptar) para continuar (llustracion 13-17).

@ ™ Fibre Channel over Ethernet Configuration
Sy f rrr— 1 Cophuration
Enterprise - — — -
_ Crvace Mama | Modal | FL ol VLAN irtarface | FCol Erabls
Loyt _ e o athe 2ens Ebbaret torkrelar e, 2014 s
- Broadécrm Etharmat cortirolar am2 2014 yad
’ m il Brondecrm Ethernet tortriler not wvadable
i Brosdocrm Etharnet cortrollar nt s adable
Frpl BISTIE Gigabk Etherret Cortrolar (Coppard not avalabls

llustracién 13-17. Configuracidn de la interfaz FCoE

9. Haga clic en Next (Siguiente) para continuar con la instalacion.
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10. YaST2 indica activar multiples rutas de acceso. Proporcione la respuesta
adecuada (llustraciéon 13-18).

w ¥ Disk Activation

SUSE. Linux
Enterprise

Prepasation

Ta3T2

. Thi systam sesms to have multipsth hardvars
Do you wart to scirvabe rrupath?

Yes | Ha

llustracion 13-18. Activacion de disco

11. Continle con la instalacién como de costumbre.
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12. En la pagina Expert (Experto) de la ventana Installation Settings
(Configuracion de la instalacion), seleccione Booting (Inicio)

(llustracion 13-19).

w B Installation Settings

SUSE. Linux
Enterprisa

Prepasation
System
= Systerre Dell inc - P owerf dge RT20
# Man Memory: 188 G8
Keyboard Layout
* Engish (US)
Partitioning

* Craata mubipath parts 2e0006

Click b & hebeclin to make changes o use the "Changs... man belew

Sverviam | Erpert

* Processor 16x Intel ) XeoniR) CPU E3-2660 0 @ 220GHz

1 veth axt3

* Creste pmap rrulpath partdcn
Gl

Boaoting
» Enet Loader Frpe GRUE
= Locatiorr Jdad

11 (MER)

* Suctiona
+ SUSE Linuex Erterprise Sarver 11 5P 2 (dafauk
+ Fadsafa - SUSE Lma Erterprse Server 11 P2

Help

llustracion 13-19. Configuracion de instalacion
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13. Haga clic en la pestafia Boot Loader Installation (Instalacion del cargador
de inicio) y luego seleccione Boot Loader Installation Details (Detalles de
la instalacion del cargador de inicio). Asegurese de tener una entrada de
cargador de inicio aqui; elimine todas las entradas redundantes
(llustracion 13-20).

m ¥, Boot Loader Device Map

SUSE. Linux
Enterprise

Preparation

llustracion 13-20. Mapa de dispositivos del cargador de inicio
14. Haga clic en OK (Aceptar) para continuar y finalice la instalacion.

Instalacion de RHEL 6
Para instalar el inicio FCoE de Linux en RHEL 6:

1.  Inicie desde el medio de instalacién. Las instrucciones varian para RHEL
6.3y6.4.

Para RHEL 6.3:

a. FCoE BFS requiere una imagen actualizada de Anaconda. Red Hat
proporciona la imagen actualizada en la siguiente URL.:

http://rvykydal.fedorapeople.org/updates.823086-fcoe.img

b. En la ventana de bienvenida de la instalacion:
(1) Presione la tecla TAB.

(2) Agregue la opcion dd
updates=<URL_TO_ ANACONDA UPDATE_ IMAGE> a lalinea
de comando de inicio.
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(3) Presione la tecla INTRO para continuar.

Para conocer detalles acerca de la instalacion de la imagen actualizada de
Anaconda, consulte la Guia de instalacion de RedHat, Seccion 28.1.3:

http://docs.redhat.com/docs/en-US/Red Hat Enterprise Linux/6/html/Install
ation Guide/ap-admin-options.html#sn-boot-options-update

Para RHEL 6.4 y posteriores:
No se requiere una actualizaciéon de Anaconda.
a. Enlaventana de bienvenida de la instalacion, pulse la tecla TAB.

b.  Agregue la opcidon dd a la linea de comando de inicio, como se
muestra en la llustracion 13-21.

C. Presione la tecla INTRO para continuar.

Uelcome to Bed Hat Enterprise Linux 6.4t

Install or upgrade an existing system
Install system with basic video driver
Rescue installed system

boot from local drive

Memory test

> umlinuz initrd=initrd.img xdriver=vesa nomodeset dd_

RED HAT
ENTERPRISE LINUX" 6

Copyright © 2003-2010 Red Hat, Inc. and others. All rights reserved.

llustracion 13-21. Como agregar la opciéon dd
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2.  Cuando se muestre Do you have a driver disk (;Dispone de un disco de
controlador?), seleccione Yes (Si) (llustracion 13-22).

NOTA

RHEL no permite que los soportes de actualizacion de los
controladores se carguen mediante la red al instalar actualizaciones
para los dispositivos de red. Utilice medios locales.

Welcome to Red Hat Enterprise Linux for xB6_64

Driver disk

Do you have a deiver disk?

e [ ]

Alt-Tab> hetween elements i -::':=-';]|.n =)
llustracion 13-22. Seleccion de un disco de controlador

3. Cuando los controladores estén cargados, continue con la instalacion.

4.  Seleccione Specialized Storage Devices (Dispositivos de almacenamiento
especializados) cuando se le indique.
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5. Haga clic en Add Advanced Target (Agregar destino avanzado).

6. Seleccione Add FCoE SAN (Agregar FCoE SAN) y, a continuacién, haga
clic en Add drive (Agregar unidad) (llustracion 13-23).

Phevrir st Bhe Sriors. poud like 5 il I gevating syitem on. ik weid i Ay Siiors
o' bice o aubomabcaly mount 1o your syshem. below:

B-n-:ﬂ-wm'mnmn Multipath Deveces.  Other 50N Devyices Search

Ll o Capacily (MA)| INRETEa T Serial Kby

How weould yo e [0 modTy w0 drive configuration?

Adid (505 Lt
& Add FColf AN

Lancel == fdd drive

@ daviceds] (0 MB) salscbed cif of D devoels) (0 MB| Sotal
 TIps Sebecting 4 drive on Ehis LOTBEn does nof necessanly mean it wil be wiped By the
irarallation process. Ak, Robe Thal post-irtallation you My Sount drives you did sot
select here by modifying your etoTitab fie

\dentifier r
Deevice Splaorn == Al Aoy ancend Eapet
o Back [

llustracion 13-23. Como agregar una unidad FCoE SAN
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7.  Para cada interfaz destinada al inicio FCoE, seleccione la interfaz, elimine la
seleccioén de la casilla de verificacion Use DCB (Utilizar DCB), seleccione
Use auto vlan (Utilizar vlan auto) y, a continuacion, haga clic en Add FCoE
disk(s) (Agregar discos FCoE) (llustracion 13-24).

PreaiM et the Sty d ik 55 imEall e operatiing syBem on, ik wed i any diiors
yourd be [0 sukomabcally Fount 1o your System, below

"Baskc Devices | Frmesace RUD | Multipath Devioes | Gther AN Deveces. | Search
i Capacity (MB| IEETEAIRT STl Rusfriser ieifien -

P el e Relwork interace whth i coffected 0o

your FOof wanlch,
NG el - Metwork Interiace - BC:30-38:01; THAC a3
¥ Use DCA
Cancel ol il POl DHikIR)

Deevice Dphara == Al hdvancend Eaget
@ devicels] (0 MB) selected cif of D devioe(s) (0 MBI fotal
1 Tips Sebecting a drive on Ehis LTBen does rof necessanly mean it il be wiped By the
irarallation proceis. Ak, Robe Thal post-irstallation you miy Sount Sives you did sot
select her by modifying your etofitab fie
o Back [ 3

llustracion 13-24. Configuracion de parametros de FCoE

8. Repita los pasos 8 al 10 para todos los puertos de iniciador.

9. Confirme que todos los discos FCoE visibles estén visibles en las paginas
Multipath Devices (Dispositivos con multiples rutas de acceso) u Other SAN
Devices (Otros dispositivos SAN) (llustracion 13-25).

Pherir st the Sl g like 5 imtall U egevaing syitem on, ik wed i Ay diiors
o' bice o aubamabcaly mount o your syshem. below:

Basic Deviors | Frmmans RAID | Multipath Devioes. Dther SAM Devioes. | Search

Filter By w | Show Only Devices Using w
Iertifer Capacity (M) Vierder Inderoannet =

o BDeDgoD] 0 s B o igock le B 2067 21010 31300 (o 5CH

o Do Do) 0o B0 oo Ddock: 1e B3 2401672111 U300 [ SCH
Deevice Splagra == Al Advancend gt

T devicain] (LOTE0D MB} salected out of 7 devicels] (100400 MB| totsl

Tip: Selecting 4 drive on Bhis soreen does ROk necessanly mean it wil be wiped by the
~ iratallation process. Ak, nobe Thal post-installation you miy Saount Sives you did sot
select herm by modifying your etoTitab file

o Back i Bt
llustracion 13-25. Confirmacion de FCoE

10. Haga clic en Next (Siguiente) para continuar.
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11. Haga clic en Next (Siguiente) y complete la instalacion como de costumbre.
El sistema se reinicia cuando finaliza la instalacién.

12. Cuando se realice el reinicio, asegurese de que todos los dispositivos de las
rutas de inicio estén configurados para iniciarse durante el arranque.
Configure onboot=yes en cada interfaz de red el archivo config en
/etc/sysconfig/network-scripts.

13. Solo en RHEL 6.4, edite /boot/grub/menu.lst como se indica a
continuacion:

a. Elimine todos los parametros fcoe=<INTERFACE>:nodcb de la
linea kernel /vmlinuz .. Debe ver tantos parametros fcoe=
como interfaces FCoE configuradas durante la instalacion.

b. Inserte fcoe=edd:nodcb enlalinea kernel /vmlinuz ..

Instalacién de RHEL 7
Para instalar el inicio FCoE de Linux en RHEL 7:
1. Inicie desde el medio de instalacion.
2. Enla pantalla de bienvenida de la instalacion, presione la tecla TAB.

3. Agregue la opcion dd a lalinea de comando de inicio, como se muestra en
la llustracién 13-26.

walinuz initrd=initrd. ing inst . staged =hd : LABEL - BHEL -7 . 0 d0Server . xBh_G64 quli
et inzt.dd

llustracion 13-26. Como agregar la opcion de instalacion “dd”

4. Presione la tecla INTRO para continuar.

5. En el indicador Driver disk device selection (Seleccion del dispositivo de
disco del controlador):
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a. Actualice la lista de dispositivos presionando la tecla R.
b. Escriba el nimero correspondiente para sus soportes.

c. Presione la tecla C para continuar.

NOTA

RHEL no permite que los soportesde actualizacion de los
controladores se carguen a través de la red al instalar actualizaciones
para los dispositivos de red. Utilice medios locales.

6. Cuando los controladores estén cargados, continte con la instalacion
presionando C.

7.  Enla ventana Installation Summary (Resumen de instalacion), haga clic en
Installation Destination (Destino de instalacion).

8. Enla ventana Installation Destination (Destino de instalacion), en
Specialized & Network Disks (Discos de red y especializados), haga clic
en Add a disk (Agregar un disco).

9. Enla pagina Search (Busqueda), haga clic en Add FCoE SAN (Agregar
FCoE SAN).

10. Complete el cuadro de dialogo Please Select the Network Interface...
(Seleccione la interfaz de red...) como se indica a continuacion:

a. Seleccione el NIC correspondiente.

b.  Elimine la seleccion de la casilla de verificacion Use DCB (Utilizar
DCB).

c. Hagaclic en Add FCoE Disk(s) (Agregar discos FCoE).

11.  Enla pagina Search (Busqueda), seleccione el disco agregado
recientemente y haga clic en Done (Finalizado).
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12. En la ventana Installation Destination (Destino de instalacion)
(llustracion 13-27), en Other Storage Options (Otras opciones de
almacenamiento), seleccione sus opciones de Partitioning
(Particionamiento) y, a continuacién, haga clic en Done (Finalizado).

5 630-15608, PowerEdge R630, User: raot, 5.500 fps oo )=
File View Macros Tools Power MNextBoot Virtual Media Help

INSTALLATION DESTINATION RED HAT ENTERPRISE LINUX 7.0 INSTALLATION

oo =

Device Selection
Select the device(s) you'd like to install to. They will be Left untouched until you click on the main menu's "Begin Installation” button.

Local Standard Disks

Disks left unselected here will not be touched.

Specialized & Network Disks

35.84GB

Add a disk... ‘so

COMPELNT Compellent Vol
sdb / 1.96 MB free

Disks left unselected here will not be touched.

Other Storage Options
Partitioning
@ Automatically configure partitioning | will configure partitioning.
I would like to make additional space available.

Encryption
Encrypt my data

Full disk summary and bootloader.. 1 disk selected; 35.84 GB capacity; 1.96 MB free

root: 10.210.17

llustracién 13-27. Seleccion de opciones de particionamiento

13. En la ventana Installation Summary (Resumen de instalacién), haga clic en
Begin Installation (Comenzar instalacion).

Linux: Cédmo agregar rutas de inicio

RHEL requiere actualizaciones de la configuracion de red al agregar un nuevo
inicio mediante un iniciador FCoE no configurado durante la instalacion.

RHEL 6.2 y posteriores

En RHEL 6.2 y posteriores, si el sistema esta configurado para iniciarse mediante un
puerto de iniciador no configurado anteriormente en el sistema operativo, el sistema
se inicia con éxito automaticamente, pero tendra problemas al cerrarse. Todos los
puertos de iniciador de una nueva ruta de inicio deben configurarse en el sistema
operativo antes de actualizar los parametros previos al inicio FCoE.

1. Identifique los nombres de la interfaz de red para las nuevas interfaces
agregadas mediante ifconfig -a.
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2. Edite /boot/grub/menu.lst agregando
ifname=<INTERFACE>:<MAC_ADDRESS> alalinea kernel /vmlinuz
.. para cada interfaz nueva. La direccién MAC debe estar completamente
en minuscula y separada por dos puntos. (por ejemplo,
ifname=em1:00:00:00:00:00:00)

3. Creeun archivo /etc/fcoe/cfg-<INTERFACE> para cada nuevo
iniciador FCoE duplicando el archivo /etc/fcoe/cfg-<INTERFACE> ya
configurado durante la instalacion inicial.

4.  Emita el siguiente comando:

nm-connection-editor

a. Abra Network Connection (Conexion de red) y seleccione cada
interfaz nueva.

b.  Configure cada interfaz segun sea necesario, incluida la configuracion
de DHCP.

C. Haga clic en Apply (Aplicar) para guardar.

5. Para cada interfaz nueva, edite
/etc/sysconfig/network-scripts/ifcfg-<INTERFACE> para
agregar la linea NM_CONTROLLED="no". La modificacion de estos
archivos provoca un reinicio automatico del servicio de red y esto puede
provocar que el sistema quede suspendido brevemente. Marvell
recomienda asegurar la disponibilidad de multiples rutas de acceso
redundantes antes de realizar esta operacion.

Instalacion de inicio FCoE de VMware ESXi

El inicio FCoE desde SAN requiere que los ultimos controladores asincronos de
Marvell BCM57xx y BCM57xxx se incluyan en la imagen de instalacién de ESXi
6.5. Consulte Image builder doc.pdf en VMware para conocer la
integracion de los controladores. La Tabla 13-1 muestra los BFS y BFS uEFI
heredados y admitidos.

Tabla 13-1. BFS y BFS uEFI heredados y admitidos

Version BFS heredado BFS uEFI

ESXi 6.0 U2 Admitido Admitido
ESXi 6.5 Admitido Admitido
ESXi 6.7 Admitido Admitido
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Para instalar inicio FCoE de ESXi:

1.

5.

6.

Inicie desde la imagen de instalacion de ESXi 6.0 U2 actualizada y
seleccione el instalador de ESXi 6.0 U2 cuando se le indique.

En la ventana Welcome to the VMware ESXi installation (Bienvenido a la
instalacién de VMware ESXi), presione la tecla INTRO para continuar.

En la ventana del CLUF, presione la tecla F11 para aceptar el acuerdo y
continuar.

En la ventana Select a Disk (Seleccionar un disco) (llustracion 13-28),
desplacese hasta el LUN de inicio para la instalacion y, a continuacion,
presione INTRO para continuar.

Select a Disk to Install or Upgrade

= Contains a VMFS partition

HSV300
HSV300
HSV300
HSV300
HSV300
HSV300
HSV300
HSV300
HSV300

TETTTIITIT

(naa.b0B508b4000b0aSfOO0OF . . .
(naa.b0B508b4000b0aSfOO0OS . . .
(naa.60B508b4000b0aSf000OF . . .
(naa.b0B508b4000b0aSfOO0OF . . .
(naa.b60B508b4000b0aSfOO0OF . . .
(naa.600508b4000b0aSfO00OF . . .
(naa.600508b4000b0aSf 0000F . . .
(naa.600508b4000b0aSf0O0OF . . .
(naa.600508b4000b0aSf0000F . . .

e

GiB

883888888
Sooooas
TEIDEED

GiB

llustracion 13-28. Seleccion de disco ESXi

En la ventana ESXi and VMFS Found (ESXi y VMFS encontrado)
(llustracion 13-29), seleccione el método de instalacion.

= Cont The selected storage device contains an installation of
ESXi and a YMFS datastore. Choose whether to upgrade
or install and overurite the existing ESXi

*

installation.

TETTTTIEIT

ESXi and VMFS Found

Also choose whether to preserve or

overurite the existing YMFS datastore.

( ) Upgrade ESXi, preserve VMFS datastore
( ) Install ESXi, preserve YMFS datastore

Use the arrou keys and spacebar to select an option.

.00 GiB
.00 GiB
.00 GiB
.00 GiB
.00 GiB
.00 GiB
.00 GiB
.00 GiB
.00 GiB
.00 GiB

a.
b.

llustracion 13-29. ESXi y VMFS encontrado

Siga las indicaciones para:

Seleccionar la distribuciéon del teclado.

Introducir y confirmar la contrasefia raiz.
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7.  Enla ventana Confirm Install (Confirmar instalacién) (llustracién 13-30),
presione la tecla F11 para confirmar la instalacién y la reparticién.

te ~  ESX

(Esc) Cancel (F9) Back (F11) Install

llustracion 13-30. Confirmar instalacion de ESXi

8. Cuando la instalacién se haya realizado correctamente (llustracion 13-31),
presione INTRO para reiniciar.

- successfully ¢

(Enter) Reboot

llustracion 13-31. Instalacion de ESXi completada
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En las placas 57800 y 57810, la red de administracién no es vmnicO.
Después del inicio, abra la consola de la GUI y visualice la pantalla
Configure Management Network (Configurar red de administracion) y, a
continuacion, la ventana Network Adapters (Adaptadores de red)
(llustracion 13-32) para seleccionar el NIC que se utilizara como dispositivo
de red de administracion.

Netuwork Adapters

Select the adapters for this host’s default management network

connection. Use two or more adapters for fault-tolerance and
load-balancing.

Device Name Harduare Label (MAC Address) Status

[ 1 vnnich Integrated ... (...01:7b: Disconnected (...)
[ 1 vnnicl Integrated ... (...01:7b:83) Connected (...)
[ 1 vnnic2 Integrated ... (...01:83:a2) Disconnected
[ 1 vnnic3 Integrated ... (...01:83:a5) Connected
[ 1 vnnicd Integrated ... (...01:83:a8) Disconnected
[ 1 vnnics Integrated ... (...01:83:ab) Connected
[ 1 vnnice Integrated ... (...01:83:ae) Disconnected
[ 1 vnnic? Integrated ... (...01:83:bl) Connected
[¥1 vnnicB MEZZ2 FAB_B (...9f:07:4d:18) Connected (...}
<D> View Details <Space> Toggle Selected <Enter> DK <Esc> Cancel

llustracion 13-32. Seleccion de red de administracion de ESXi

10.

Para las tarjetas BCM57800 y BCM57810, los dispositivos de inicio deben
tener un conmutador virtual independiente distinto de vSwitch0. Este
conmutador permite que DHCP asigne la direccién IP a la red de
administracion en vez de al dispositivo de inicio FCoE. Para crear un
conmutador virtual para los dispositivos de inicio FCoE, agregue los vmnic
del dispositivo de inicio en vSphere Client en la pagina Configuration
(Configuracion), en Networking (Funciones de red).
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La llustracion 13-33 muestra un ejemplo.

10.13.249.217 ¥Mware ESXi, 5.1.0, 732143 | Evaluation {37 days remaining)

ed | Summary ] jan £ it
Hardware ¥iew: |vSphere Standard Switch  wSphere Distributed Switch
Pracessaors Networking Refresh  Add Metworking...  Properties...
Mernoty
Storage .
Standard Switch: wSwitch0 Remove...  Properties. .
v Mebworking
Wirtual Machine Port Group Physical Adapters
storage Adapters G WM Metwark @ 4 e P vrice 1000 Ful G2
Metwork Adapters
= |6 virtual machine(s)
Advanced Setkings i 5
Poweer Management
¥m3 5}
Software e @
wml
Licensed Features &
e i)
Time Configuration
¥ms ]
DMS and Routing
- Whikemel Port
Authertication Services 7 Mamagement Network g
Fawwer Management kil 1 10,13.249.217
virkual Machine StartupfShutdown FeBn: a236 OffFFe0Tiad18
virtual Machine Swapfile Location
Security Profile
Host Cache Configuration Standard Switch: wSwitchl Remevs...  Properties, .
System Resource Allocation Whikemel Port Phiysical Adapters
fgent ¥M Settings 03 wMkernel gf B vmn!cl 10000 Ful 3
Advanced Settings vkl ¢ 172,18,100,101 E® vmnicO =

llustracion 13-33. Configuracién de red de cliente VMware vSphere

Configuracion del inicio FCoE desde SAN en VMware

Considere que cada host debe tener solo acceso a su propio inicio LUN; no al
inicio LUN de otros hosts. Utilice software de sistemas de almacenamiento para
asegurarse de que el host solo tenga acceso a los LUN designados.
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Inicio desde SAN después de la instalacion

Cuando la configuracién de inicio y la instalacién del sistema operativo hayan
finalizado, puede reiniciar y probar la instalacién. En este y todos los futuros
reinicios, no se requiere interactividad con otros usuarios. Ignore la indicacién
CTRL+D y permita que el sistema se inicie a través de FCOESANLUN, como se
muestra en la llustracion 13-34.

Copyright (C) 2014 QLogic Corporation
FCoE Boot v7. p

Starting DCBX proc rface (00:10:18:E3:A7:A1) ... Succeeded
Discovering FC Fabric : ok :E3:A7:A1) ... Succeeded

World Wide Node Name
World Wide Port Name
Fabric Name

FCF MAC Address

FP MAC Addr

ULAN ID

Fabric Login via interface (00 18:E3:A7:A1) ... Succeeded
Login to target [5006016346E032 21101 :LUN=0001 ... Succeeded

FC Target Drive: DGC RAID © (Rev: 0430)

Press <Ctrl-D> within 4s to stop booting from the target

llustracion 13-34. Inicio desde SAN después de la instalacion

Si se requieren rutas redundantes de acceso de conmutacioén por error, puede
configurar esas rutas de acceso a través de CCM, y MBA conmutara por error
automaticamente a rutas de acceso secundarias si la primera ruta de acceso no
esta disponible. Asimismo, las rutas de inicio redundantes generaran rutas de
acceso redundantes visibles a través del software MPIOdel host, para
proporcionar una configuracion tolerante a errores.

Actualizacion de controladores en el inicio de Linux desde
sistemas SAN

1. Elimine el paquete BCM57xx y BCM57xxx existente instalado como se
indica a continuacion:

a. Acceda como raiz.
b.  Consulta para el paquete BCM57xx y BCM57xxx existente.
c. Eliminelo mediante el envio de los siguientes comandos:

# rpm -e <BCM57xx y BCM57xxx package name>

Por ejemplo:

rpm -e netxtreme2
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O:
rpm -e netxtreme2-x.y.z-1.x86_ 64

2. Instale el RPM binario con la nueva version del controlador. Consulte el
archivo README del paquete linux-nx2 para conocer las instrucciones de
preparacion de RPM binario del controlador.

3. Envie el siguiente comando para actualizar el disco ram:
U Ensistemas RHEL 6.x, emita: dracut -force
U Ensistemas SLES 11 SPX, envie: mkinitrd

4.  Si utiliza un nombre diferente para initrd en /boot:

a. Sobrescribalo con el nombre predeterminado, puesto que
dracut/mkinitrd actualiza el disco ram con el nombre original
predeterminado.

b. Compruebe que la entrada correcta para el inicio desde la
configuracion SAN utiliza el nombre de intrd actualizado en
/boot/grub/menu. lst.

5.  Para completar la actualizacién de controladores, reinicie el sistema y
seleccione la entrada modificada de inicio de grub con initrd actualizado.

271 BC0054508-09 M



13—-Fibre Channel a través de Ethernet
Inicio desde SAN después de la instalacion

Errores durante la instalacion de inicio FCoE de Windows
desde SAN

Si hay alguna unidad flash USB conectada mientras la configuracién de Windows
carga archivos para la instalacion, aparecera un mensaje de error al proporcionar
los controladores, luego seleccione el disco SAN para la instalaciéon. El mensaje
error mas comun indicado por el instalador del sistema operativo Windows es,
“No fue posible crear una nueva particion ni ubicar una existente. Para obtener
mas informacion, consulte los archivos de registro de configuracion” (consulte la
llustracion 13-35).

|

Where do you want to install Windows?

Name Total size Free space | Type

Drive 0 Unallocated Space 30.0 GB 30.0 GB
Drive 1 Unallocated Space 0.0 MB 0.0MB  Offline
Drive 2 Unallocated Space 30.0 GB 30.0GB Offline

Drive 3 Unallocated Space 0.0 MB 0.0MB Offline

VVIVYN

+4 Refresh

44 | pad driver

We couldn't create a new partition or locate an existing one. For more information, see the Setup

log files.

llustracién 13-35. Mensaje de error de particion de Windows

En otros casos, es posible que el mensaje de error indique la necesidad de
asegurar que la controladora del disco esté activada en el menu de BIOS del
equipo.

Para evitar estos mensajes de error, es necesario asegurar que no haya unidades
flash USB conectadas hasta que la configuracion solicite los controladores.
Cuando cargue los controladores y pueda ver los discos SAN, desconecte la
unidad flash USB inmediatamente antes de seleccionar el disco para continuar
con la instalacion.
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Configuracién de FCoE

De manera predeterminada, DCB esta activado en C-NIC compatibles con
BCM57712/578xx FCoE, DCB. El FCoE BCM57712/578xx requiere una interfaz
con DCB activado. Para sistemas operativos Windows, utilice una de las
opciones siguientes para configurar los parametros DCB:

GUI de QCC

PowerKit de QCC

CLI de QLogic Control Suite (QCS)

Pagina de configuracién del dispositivo UEFI HIl de BIOS del servidor
Utilidad Marvell Comprehensive Configuration Management (Administracion
de configuracion integral - CCM)

Para obtener mas informacién sobre QCS CLI, consulte la User’s Guide, QLogic
Control Suite CLI, part number BC0054511-00 (Guia del usuario de la CLI de
QLogic Control Suite, numero de pieza BC0054511-00), disponible en Cavium Inc.

Para descarga de FCoE, los adaptadores BCM57712/578xx deben tener
descarga de FCoE y DCB activado.

Para todos los sistemas operativos, utilice la utilidad CCM de preinicio de
Marvell o la pagina de configuracion del dispositivo UEFI HII del BIOS del
servidor de preinicio para configurar los parametros de DCB.

Q

Para FCoE en el sistema operativo VMware, consulte la seccién
Compatibilidad con FCoE en la User’s Guide, Converged Network
Adapters and Intelligent Ethernet Adapters, QLogic FastLinQ 3400 and
8400 Series (part number 83840-546-00) (Guia del usuario de
adaptadores de red convergentes y adaptadores Ethernet inteligentes,
QLogic FastLinQ series 3400 y 8400 [numero de pieza
83840-546-00]). Para localizar este documento, consulte “Descarga
de documentos” en la pagina xxiii.

Para FCoE en el sistema operativo Linux, consulte la seccién
Instalacion del software del controlador para Linux en la User’s Guide,
Converged Network Adapters and Intelligent Ethernet Adapters,
QLogic FastLinQ 3400 and 8400 Series (Guia del usuario de
(adaptadores de red convergentes y adaptadores Ethernet
inteligentes, QLogic FastLinQ series 3400 y 8400). Para localizar este
documento, consulte “Descarga de documentos” en la pagina xxiii.

Para FCoE en el sistema operativo Windows, utilice la GUI de QCC, la
CLI de QCS o el QCC PowerKit para activar o desactivar la instancia
de descarga de FCoE por puerto en Windows en un Unico modo de
funcién.
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Para configurar la descarga de iSCSI en modo NPAR, utilice la pagina
de configuracion de NPAR en cualquiera de las siguientes

aplicaciones:

B GUldeQCC

m CLlIdeQCS

B QCC PowerKit

[ | UEFI HIl del servidor de preinicio
[ | CCM de preinicio

Para activar y desactivar la instancia de descarga de FCoE en Windows
mediante la GUI de QCC:

1. Abrala GUI de QCC.

2. Enel panel de arbol de la izquierda, bajo el nodo de puerto, seleccione la
instancia del dispositivo de bus virtual del puerto.

3. En el panel de configuracién de la derecha, haga clic en la pestana
Resource Config (Configuracion de recursos).

Aparece la pagina de Configuracion de recursos (consulte la
llustracion 13-36).

£} HBAEvents -

Team | Storage A Info =~ Advanced Params Statistics :
w
- ¥ localhost:Microsoft Windows Server ‘
2012 R2 Standard 64-bit x64:Warning Bk R o &
#»QLogic BCM57800 Gigabit ariah/Ph
Ethernet:Warning iscsl O ¢
F*Qlogic FastLinQ QL45611H 100GbE FCoE ] ¢
2

(= Waming TCP Offload Engine (TOE) O 4
#*QLogic 57840 10 Gigabit e &

Ethernet:Warning Maximum iSCSI offload Engine 128 %
= Eporto iSCSI Pending Tasks Per Connection 512 :

Ei [0216] QLogic 57840 10
i 100

Gigabit Ethernet #216 Memory Consumption (%) (
#ic[0053] QLogic 57840 10 * TOE RSS P
:;913:“ Ethernet Adapter TCP Offload Engine 0 Connections ‘
iSCSI Offload Engine Maximum Connections '
FCoE Offload Engine Maximum Connections $
sovly @ §

2 9 0.0 9.9.999000.000090000000000000000

llustraciéon 13-36. Pagina de configuracion de recursos

4,  Complete la configuracion de Ethernet/NDIS y/o iSCSI y/o FCoE y/o TOE en
la pagina de configuracion de recursos para cada puerto seleccionado de la
siguiente forma:
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a. Para activar la descarga de FCoOE para el puerto, para el parametro
FCoE, seleccione la casilla de verificacién Value (Valor).

b. Para desactivar la descarga de FCoE para el puerto, para el
parametro FCoE, elimine la seleccion de la casilla de verificacion
Value (Valor).

c. Hagaclic en el botén Apply (Aplicar).

(opcional) Para activar o desactivar la descarga de FCoE o la descarga de
iISCSI en una funcién unica o en modo NPAR en Windows o Linux mediante
la CLI de QCS, consulte la User’s Guide, QLogic Control Suite CLI (part
number BC0054511-00) (Guia del usuario de la CLI de QLogic Control Suite
[nimero de pieza BC0054511-00]). Para activar o desactivar la descarga
FCoE o la descarga iSCSI en una funcién unica o en modo NPAR en
Windows o Linux mediante el QCC PowerKit, consulte la User’s Guide,
PowerShell (part number BC0054518-00) (Guia del usuario de PowerShell
[nimero de pieza BC0054518-00]). Para localizar estos documentos,
consulte “Descarga de documentos” en la pagina xxiii.

Virtualizacion de la Id. de N_Port (NPIV)

NPIV es un protocolo de Fibre Channel que permite la creacién de instancias de
varios N_Port virtuales en un unico N_Port fisico.

Cada puerto NP1V se proporciona con una identificacion exclusiva en la
estructura y aparece como un puerto iniciador diferenciado a nivel de
sistema operativo.

Los controladores FCoE BCM57712/578xx son compatibles con NPIV de
forma predeterminada, sin necesidad de entrada del usuario alguna.

La cantidad de puertos NPIV que se pueden crear depende de los
controladores individuales del sistema operativo y las capacidades/limites
de la estructura (Conmutador FC/FCoE). Los limites del controlador del
sistema operativo para adaptadores FCoE BCM57712/578xx son:

Microsoft Windows: 256

Linux: 64

ESXi 6.0: No compatible

ESXi 6.5/6.7: 64 (solo con el controlador gfle3f nativo)

oooo
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En este capitulo se proporciona la informacion siguiente sobre la caracteristica
del puente del centro de datos:

Vision general

“Capacidades DCB” en la pagina 277

B “Configuracion de DCB” en la pagina 278
B “Condiciones DCB” en la pagina 278
B “Puente del centro de datos en Windows Server 2012 y posteriores” en la

pagina 279

Vision general

El Protocolo de puente del centro de datos (DCB) es una recopilacion de
extensiones estandares especificadas por IEEE para Ethernet para proporcionar
entrega de datos sin pérdidas, baja latencia y compartir el ancho de banda
basado en estandares de los enlaces fisicos del centro de datos. DCB soporta
almacenamiento, administracién, calculo y estructura de comunicaciones en una
estructura fisica que es mas simple de desplegar, actualizar y mantener que en
redes Ethernet estandares. DCB comparte el ancho de banda basado en
estandares en su nucleo, permitiendo que coexistan multiples estructuras en la
misma estructura fisica. Las diversas capacidades de DCB permiten que el trafico
LAN(gran cantidad de flujos y no sensibles a la latencia), trafico SAN (grandes
tamafios de paquete y requiere rendimiento sin pérdidas) e IPC (mensajes
sensibles a la latencia) compartan el ancho de banda de la misma conexién de
convergencia fisica y logren el rendimiento de trafico individual necesario.

DCB incluye las siguientes capacidades:

B Seleccion de transmision mejorada (ETS)

B Control de flujo basado en prioridades (PFC)

B Protocolo de puente del centro de datos (DCBX)
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Capacidades DCB

Las capacidades de DCB incluyen ETS, PFC, y DCBX, como se describe en esta
seccion.

Seleccion de transmisién mejorada (ETS)

La seleccion de transmision mejorada (ETS) proporciona un marco de
administracién comun para la asignacion del ancho de banda a las clases de
trafico. Cada clase de trafico o prioridad puede agruparse en un grupo de
prioridad (PG) y puede considerarse como un enlace virtual o cola de interfaz
virtual. El programador de transmision en el par es responsable de mantener el
ancho de banda asignado para cada PG. Por ejemplo, un usuario puede
configurar trafico FCoE en PG 0 y trafico iSCSI en PG 1. A continuacion, el
usuario puede asignar cada grupo a un ancho de banda especifico. Por ejemplo,
60% a FCoE y 40% a iSCSI. El programador de transmision en el par garantizara
que, en caso de congestion, el trafico FCoE podra utilizar como minimo el 60%
del ancho de banda del enlace e iSCSI utilizara el 40%. Consulte referencias
adicionales en:

http://www.ieee802.org/1/pages/802.1az.html
Control de flujo de prioridades (PFC)

El control de flujo de prioridades (PFC) brinda un mecanismo de control de flujo a
nivel del enlace que puede controlarse independientemente para cada tipo de
trafico. El objetivo de este mecanismo es garantizar una pérdida cero debido a la
congestion en las redes DCB. Ethernet IEEE 802.3 tradicional no garantiza que
un paquete transmitido en la red llegara a su destino previsto. Los protocolos de
nivel superior son responsables de mantener la fiabilidad mediante el
reconocimiento y retransmision. En una red con multiples clases de tréafico, se
vuelve muy dificil mantener la confiabilidad del trafico en ausencia de feedback.
Esto se resuelve tradicionalmente con la ayuda del control de flujo a nivel del
enlace.

Cuando se utiliza PFCen una red con multiples tipos de trafico, cada tipo de
trafico puede codificarse con un valor de prioridad diferente y una trama de pausa
puede referir a este valor de prioridad a la vez que indica al transmisor que
detenga y reinicie el trafico. El rango de valor para el campo de prioridad es de 0
a 7, y permite ocho tipos distintos de trafico que pueden detenerse e iniciarse
individualmente. Consulte referencias adicionales en:

http://www.ieee802.org/1/pages/802.1bb.html
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Protocolo de puente del centro de datos de Exchange (DCBX)

Protocolo de puente del centro de datos de Exchange (DCBX) es un protocolo de
descubrimiento e intercambio de capacidad que se usa para transferir
capacidades y configuracion de ETS y PFC entre socios de enlace para
garantizar la configuracidén consistente en la estructura de la red. Para que dos
dispositivos intercambien informacién, un dispositivo debe estar dispuesto a
adoptar la configuracion de red del otro dispositivo. Por ejemplo, si un C-NICse
configura para adoptar informacion de configuracion ETS y PFC de un
conmutador conectado, y el conmutador reconoce la disposicion de C-NIC, el
conmutador enviara al C-NIC la configuracion de parametros ETS y PFC. El
protocolo DCBX usa el protocolo de descubrimiento de nivel de enlace (LLDP)
para intercambiar configuraciones PFC y ETS entre socios de enlace.

Configuracion de DCB

De manera predeterminada, DCB esta activado en C-NIC compatibles con
BCM57712/578xx DCB. La configuracion DCB rara vez es necesaria, ya que la
configuracion predeterminada debiera satisfacer la mayoria de los escenarios.
Los parametros DCB se pueden configurar mediante QCS CLI. Para obtener mas
informacion sobre QCS CLI, consulte la User’s Guide, QLogic Control Suite CLI
(Guia del usuario de la CLI de QLogic Control Suite CLI).

NOTA

El funcionamiento de FCoE depende de un descubrimiento exitoso de
VLAN. Todos los conmutadores que admiten FCoE son compatibles con
descubrimiento de VLAN, pero algunos requieren una configuracion
especifica. Consulte las guias de configuracién de conmutadores para
obtener informacién sobre como configurar un puerto para un
descubrimiento exitoso de VLAN.

Condiciones DCB

Las siguientes condiciones permiten a la tecnologia DCB funcionar en la red:

[ ] Si DCB esta activado en la interfaz, DCBX esta automaticamente activado y
se transmite automaticamente cuando se establece un enlace.

[ | Si DCBX no se sincroniza con un par compatible, el adaptador
automaticamente volvera al comportamiento NIC predeterminado (sin
etiquetado de prioridad, sin PFC, sinETS).

u De manera predeterminada, el puerto se anunciara como dispuesto, y como
tal, aceptara la configuracion DCB segun la anuncie el conmutador.
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Si PFCfunciona, la configuracion PFCreemplazara a la configuracion del
control de flujo a nivel del enlace. Si PFC no funciona, prevalece la
configuracién del control del flujo a nivel del enlace.

En configuraciones activadas con particion NIC, ETS(si funciona) anula los
pesos del ancho de banda relativos (minimos) asignados a cada funcion.
Los pesos de seleccion de transmision son, en cambio, por protocolo por
configuraciones ETS. Los anchos de banda maximos por funcion se siguen
cumpliendo en presencia de ETS.

En ausencia de una aplicacion iSCSI o FCoE, anunciada por TLV a través
del par DCBX, el adaptador usara la configuracion tomada de Admin
MiBlocal.

Puente del centro de datos en Windows Server
2012 y posteriores

A partir de Windows Server 2012, Microsoft presentd una nueva manera de
administrar la calidad de servicio (QoS) al nivel del sistema operativo. QoS de
Windows incluye dos aspectos principales:

Un método independiente del proveedor para administrar la configuracion
de DCB en NIC, tanto individualmente como en la totalidad del dominio. La
interfaz de administracion es proporcionada por cmdlets de Windows
PowerShell.

La capacidad de etiquetar tipos especificos de trafico de red de Capa 2,
como trafico SMB, de modo que sea posible administrar el ancho de banda
del hardware mediante ETS.

Todos los adaptadores de red convergente Marvell compatibles con DCB tienen
capacidad de interoperaciéon con QoS de Windows.

Para activar la funcién de QoS de Windows, asegurese de que el dispositivo DCB
sea apto para Marvell:

1.

Con CCM u otra utilidad de administracion,, active el puente del centro de
datos.

Con el Administrador de dispositivos de Windows u otra utilidad de
administracion, seleccione el controlador NDIS, muestre las propiedades
Avanzado y active la propiedad de Calidad de servicio.
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Cuando QoS esta activada, el control administrativo de la configuracion
relacionada con DCB pasa al sistema operativo (es decir, QCS CLI 0 QCC GUIl ya
no puede utilizarse para el control administrativo de DCB). Puede utilizar
PowerShell para configurar y administrar la funcién de QoS. Con los cmdlets de
PowerShell, puede configurar diversos parametros relacionados con QoS, como
la clasificacion de trafico, el control de flujo de prioridades y la programacion de
flujo de las clases de trafico. Debe asegurarse de que la configuracion de DCB
configurada por PowerShell sea compatible con el conmutador con DCB activado
conectado.

Para obtener mas informacion sobre el uso de los cmdlets de PowerShell,
consulte la DCB Windows PowerShell User Scripting Guide (Guia de cifrado del
usuario DCB Windows PowerShell) en la biblioteca de Microsoft Technet.

Para volver al control estandar de QCS CLI o QCC GUI sobre el conjunto de
funciones DCB de Marvell, desinstale la funcién de QoS de Microsoft o desactive
la calidad de servicio en la pagina de propiedades avanzadas de QCS CLI, QCC
GUI, o del Administrador de dispositivos NDIS.

NOTA

Marvell recomienda no instalar la funcion de DCB si se utilizara SR-IOV. Si
instala la funcion de DCB, tenga en cuenta que seleccionar Enable
single-root I/O virtualization (SR-IOV) (Activar virtualizacion de E/S de
raiz unica [SR-IOV])Activar virtualizacién de E/S de raiz unica (SR-IOV) en
Administrador de conmutadores virtuales forzara al adaptador subyacente a
pasar a un estado DCB, en el cual la configuracion del SO DCB se ignorara
y la configuracion de DCB en QCS CLI o QCC GUI tendra efecto. El valor
Networking Priority (Prioridad de red) configurado por el usuario (distinto a
cero) no se aplica, aunque parezca que procede de QCS CLI o QCC GUL.
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15 sr-i0v

Este capitulo proporciona informacion sobre la virtualizacion de E/S de raiz uUnica
(SR-I0OV):

Vision general
Activar SR-IOV

B “Comprobando que SR-IOV funciona” en la pagina 285
B “Funcionalidad de almacenamiento y SR-IOV” en la pagina 286
B “SR-IOVy paquetes jumbo” en la pagina 286

Vision general

La virtualizacién de controladoras de red permite a los usuarios consolidar sus
recursos de hardware de redes y ejecutar varios equipos virtuales al mismo
tiempo en hardware consolidados. La virtualizacién también ofrece a los usuarios
un amplio conjunto de caracteristicas como intercambio de E/S, consolidacion,
aislamiento y migracion, y administracion simplificada con provisiones para la
configuracion de equipos y los errores.

La virtualizacion puede reducir el rendimiento debido a una sobrecarga del
hipervisor. El PCI-SIG introdujo la especificacion SR-IOV para abordar estos
problemas de rendimiento creando una funcion virtual (VF), una funcién PCle
liviana que se puede asignar directamente a una maquina virtual (VM), omitiendo
la capa del hipervisor para el movimiento principal de los datos.

No todos los adaptadores de Marvell admiten SR-IOV; consulte la documentacion
del producto para obtener informacién detallada.

Activar SR-IOV

Antes de intentar habilitar SR-I0V, asegurese de que:

[ | El hardware del adaptador sea compatible con SR-IOV.
B SR-IOV sea compatible y esté activado en la BIOS del sistema.
B Configure el modo NPAR (si se utiliza).
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Para habilitar SR-IOV:

Habilite la caracteristica del adaptador mediante QCC GUI, QCS CLI, QCC
PowerKit, CCM de preinicio o UEFI de preinicio de Dell.

Si utiliza Windows QCC GUI:

1.

a.

Seleccione el adaptador de red en el panel Explorer View (Ver
explorador). Haga clic en la pestafia Configuration (Configuracion) y
seleccione SR-IOV Global Enable (Activacion global de SR-IOV).

En el campo SR-IOV VFs per PF (VF de SR-IOV por PF), configure la
cantidad de funciones virtuales (VF) de SR-IOV que el adaptador
puede admitir por funcién fisica, de 0 a 64 (BCM57810/57800) o 32
(BCM57840) en incrementos de 8 (valor predeterminado = 16).

En modo NPAR, el total de VF que se puede activar sobre el total de
particiones de un unico puerto BCM578xx se limita a 64 (puerto doble
BCM57810) o 32 (puerto cuadruple BCM57840). El adaptador
BCM57800 2x10G + 2x1G admite hasta 64 VF solo en los dos puertos
de 10 G. Asegurese de configurar NPAR antes de configurar SR-IOV.

En el campo SR-IOV Max Chains per VF (Max. cadenas de SR-IOV
por VF), configure la cantidad maxima de colas de transmision y
recepcién (por ejemplo, colas de cambio de escala en el extremo de
recibo [RSS]) que se pueden usar para cada funcion virtual. El nUmero
maximo es 16.

Si esta utilizando preinicio UEFI:

a.

Durante el encendido, cuando se le solicite, pulse F2 para introducir la
configuracion del sistema de Dell.

Seleccione el menu Device Settings (Configuracion del dispositivo).

Seleccione el adaptador con capacidad de SR-IOV del menu Device
Settings (Configuracion del dispositivo).

Seleccione el menu Device Level Configuration Menu (Menu de
configuracion del nivel del dispositivo) de la pagina Main Configuration
Page (Pagina de configuracion principal).

En la lista de Modo de Virtualizacion, seleccione el control SR-IOV o
NPar+SR-IOV (si quiere el modo SR-IOV-en lugar de NPAR).

Si desea el modo SR-I0V (sin el modo NPAR), seleccione el nimero
deseado de VF para este puerto en la ventana del control Number of
VFs Per PF (Numero de VF por PF).

2x1G+2x10G BCM57800 permite hasta 64 VF por puerto de 10G (los
dos puertos de 1G de BCM57800 no admiten SR-IOV). 2x10G
BCM57810 permite hasta 64 VF por puerto. 4x10G BCM57840
permite hasta 32 VF por puerto.
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Si estd en SR-IOV (con modo NPAR), cada particién tiene una
ventana de control separada del numero de VF por PF. Pulse ESC
para volver a la Main Configuration Page (Pagina de configuracion
principal), y seleccione el menu NIC Partitioning Configuration
(Configuracion de particion de NIC) (que aparece solo si se selecciona
el modo NPAR en el control Modo de virtualizacion). En la pagina NIC
Partitioning Configuration page, seleccione cada menu Partition “N”
Configuration (Configuracion de la particion “N”) y defina el control
Number of VFs per PF (Numero de VF por PF). El numero total de VF
asignado por PF en un solo puerto fisico no puede sobrepasar los
numeros asignados en el paso f.

Si esta utilizando preinicio CCM:

a.

Durante el encendido, cuando se le solicite, pulse CTRL+S para
introducir CCM.

Seleccione el adaptador con capacidad de SR-IOV de la lista de
dispositivos. En el menu principal, seleccione Device Hardware
Configuration (Configuracion de hardware de dispositivo) y luego
seleccione SR-IOV Enabled (SR-IOV activada).

Para configurar la cantidad de VF que permite el adaptador:

B Si Multi-Function Mode (Modo multifuncion) esta establecido
en SF (Funcién unica), aparecera el cuadro Number of VFs per
PF (Numero de VF por PF), que puede establecer de 0 a 64, en
incrementos de 8 (el valor predeterminado es 16).

B Si Multi-Function Mode (Modo multifuncién) esta configurado
en NPAR, vea el menu principal y seleccione NIC Partition
Configuration (Configuracion de particion NIC). Luego,
seleccione la funcién NPAR para configurar e introducir el valor
adecuado en el campo Number of VFs per PF (Niumero de VF
por PF).

Tanto si utiliza el Administrador de dispositivos de Windows, QCS CLI, o
QCC GUI, active SR-IQV en las propiedades avanzadas del controlador
Windows.

En el Administrador de conmutadores virtuales, cree una NIC virtual
mediante el procedimiento adecuado para Windows o ESX.

En Windows:

a.

Seleccione Allow Management operating system to share the
network adapter (Permitir que el sistema operativo comparta el
adaptador de red) si el host utiliza este conmutador virtual para
conectarse con las VM asociadas.
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b.  Cree un vSwitch y seleccione la opcion Enable Single root I/0
Virtualization (Habilitar virtualizacion de E/S de raiz unica).

C. En el Administrador de conmutadores virtuales, seleccione el
adaptador virtual y seleccione Hardware Acceleration (Aceleracion
de hardware) en el panel de navegacion. En la seccién Single-root
I/0 virtualization (Virtualizacién de E/S de raiz unica), seleccione
Enable SR-IOV (Habilitar SR-IOV). La SR-IOV debe llevarse a cabo
ahora y no se puede activar después de creado el conmutador virtual.

En ESX:

a. Instale uno de los siguientes controladores:

B bnx2x (ESXi 6.5 o anteriores)
B gfle3 (ESXi 6.5 o posteriores)

b. Asegurese de que la salida del comando 1spci en ESXi muestra el
adaptador deseado.

C. Desde 1spci, seleccione el numero de la secuencia NIC de 10 G
para el que es necesario SR-IOV. Por ejemplo:
~ # 1lspci | grep -i Broadcom 0000:03:00.0 Network
Controllers: Broadcom Corporation NetXtreme II BCM57810
10 Gigabit Ethernet [vmnicO]

Este es un ejemplo del mensaje de salida:

0000:03:00.1 Network Controllers: Broadcom Corporation
NetXtreme II BCM57810 10 Gigabit Ethernet [vmnicl]

~ 4

d.  Enel controlador, habilite SR-IOV utilizando el parametro max vfs y
pasando una lista que contenga la cantidad de VF para cada puerto.
En el BIOS, asegurese de que la cantidad de VF por parametro PF
esta configurada con un minimo de la cantidad necesaria de VF. Cada
puerto PF admite un maximo de 64 VF; la cantidad minima es 1. Por
ejemplo:
~ # esxcli system module parameters set -m bnx2x -p
"max vfs=64, 64"

e. Reinicie el sistema.

Instale los controladores Marvell para los adaptadores detectados en la VM.
Utilice los controladores mas actualizados disponibles de su proveedor para
el SO del host (no utilice controladores de bandeja de entrada). La misma
version del controlador debe estar instalada en el host y el VM.
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Comprobando que SR-IOV funciona
Siga los pasos adecuados para la CLI de Hyper-V, VMware vSphere o ESXi.

Para comprobar SR-IOV en Hyper-V Manager:

1. Inicie la VM.

2. En Hyper-V Manager, seleccione el adaptador y seleccione la VM en la lista
Virtual Machines (Maquinas virtuales).

3. Haga clic en la pestafia Networking (Redes) de la parte inferior de la
ventana y vea el estado del adaptador.

Para comprobar SR-IOV en VMware vSphere 6.0 U2 Web Client:

1.  Confirme que la VF aparece como dispositivos VMDirectPath regulares
seleccionando Host, Manage (Administrar), Settings (Configuracion),
Hardware y, a continuacion, PCI Devices (Dispositivos PCI).

2. Haga clic con el boton derecho del mouse en VM, Edit settings (Editar
configuracién), New Device (Dispositivo nuevo), Select Network
(Seleccionar red) y Add (Agregar). Haga clic en New Network (Red nueva)
y, a continuacién, seleccione SR-IOV como el tipo de adaptador. Haga clic
en OK (Aceptar).

Para comprobar SR-IOV en la CLI ESXi:

1. Emita el comando 1spci:
~ # 1lspci | grep -i ether
Este es un ejemplo del mensaje de salida:
0000:03:01.0 Network controller: Broadcom Corporation
NetXtreme II BCM57810 10 Gigabit Ethernet Virtual Function
[PF 0.3.0 VF 0]

2.  Para mostrar la NIC con SR-IOV habilitado, emita el comando esxcli:
~ # esxcli network sriovnic list
Este es un ejemplo del mensaje de salida:

NName PCI Device Driver Link Speed Duplex MAC Address MTU Description

vmnicO 0000:003:00.0 bnx2x Up 10000 Full 3c:d9:2b:£6:71:50 1500 Broadcom Corpo
vmnicl 0000:003:00.1 bnx2x Down 0 Full 3c:d9:2b:f6:71:54 1500 Broadcom Corpo
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Funcionalidad de almacenamiento y SR-IOV

Puede activar la funcionalidad de almacenamiento (FCoE o0 iSCSI) en un
adaptador con capacidad para SR-IOV. No obstante, si usa el almacenamiento en
una funcion fisica (PF) para NPAR, la cantidad de funciones virtuales para esa PF
se establece en cero; por lo tanto, SR-IOV se desactiva en esa PF especifica.

Esta limitacion se aplica solo cuando el adaptador esta configuracién en el modo
NPAR. No corresponde cuando el adaptador esta configurado en el modo de
funcién unica (SF).

En ESX, después de habilitar SR-IOV en el SO para el modo SF, no se detectara
el adaptador de almacenamiento.

SR-IOV y paquetes jumbo

Si SR-I0OV esta activado en una funcion virtual (VF) en el adaptador, asegurese
de que los mismos ajustes de esté paquete grande estén configurados en la
funcién virtual y el adaptador sintético Microsoft. Puede configurar estos valores
utilizando el Administrador de dispositivos de Windows, Propiedades avanzadas.

Si no hay una coincidencia en los valores, la funcion SR-IOV se mostrara en
estado disminuido en Hyper-V, Estado de la red.
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Las especificaciones, las caracteristicas y los requisitos son:
Especificaciones de cable 10/100/1000BASE-T y 10GBASE-T

“Especificaciones de la interfaz” en la pagina 290

“Requisitos de alimentacién de NIC” en la pagina 291

[

[

B “Caracteristicas fisicas de NIC” en la pagina 291

[

B “Requisitos de alimentacién de Wake on LAN” en la pagina 292
[

“Especificaciones de entorno” en la pagina 293

Especificaciones de cable 10/100/1000BASE-T y
10GBASE-T

Tabla 16-1. Especificaciones de cable 10/100/1000BASE-T

: Medios de soporte Distancia
Tipo de puerto Conector fisico maxima
10BASE-T RJ45 Pares trenzados no 100 m (328 pies)
recubiertos (UTP)
CAT-3,405
100/1000BASE-T a RJ45 CAT-5P UTP 100 m (328 pies)

a | a sefalizacion 1000BASE-T requiere cuatro pares trenzados de cableado equilibrado
Categoria 5, segun se especifica en ISO/IEC 11801:2002 y ANSI/EIA/TIA-568-B.

b El requisito minimo es CAT-5. CAT-5e y CAT-6 son totalmente compatibles.
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Tabla 16-2. Especificaciones de cable 10GBASE-T

; Medios de : . ..
Tipo de puerto Conector soporte fisico Distancia maxima
10GBASE-T RJ45 CAT-62 UTP 40 m (131 pies)
CAT-6A2 UTP 100 m (328 pies)

a La sefalizacion 10GBASE-T requiere cuatro pares roscados de cableado equilibrado CAT-6 o
CAT-6A (CAT-6 aumentada) segun lo especificado en ISO/IEC 11801:2002 y ANSI/TIA/EIA-568-B.

Médulos SFP+ admitidos por NIC
Tabla 16-3. Médulos admitidos BCM57710

- - Proveedor del Nidmero de pieza del
Tipo de médulo moédulo modulo

Médulos 6pticos (SR) Finisar Corp. FTLX8571D3BCL

Avago AFBR-707SDZ-D1

Avago AFBR-703SDZ-D1

Intel Corp. FTLX8571D3BCV-IT
Cables Direct Attach Cisco-Molex Inc. 74752-9093

Cisco-Molex Inc. 74752-9094

Cisco-Molex Inc. 74752-9096

Cisco-Molex Inc. 74752-9098
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Tabla 16-4. Médulos admitidos BCM57810

Proveedor del Numero de pieza del

Tipo de médulo Numero de pieza Dell médulo médulo
Moédulos 6pticos (SR) | W365M Avago AFBR-703SDZ-D1
N743D Finisar Corp. FTLX8571D3BCL
R8H2F Intel Corp. AFBR-703SDZ-IN2
R8H2F Intel Corp. FTLX8571D3BCV-IT
Cables Direct Attach | K585N Cisco-Molex Inc. 74752-9093
J564N Cisco-Molex Inc. 74752-9094
H603N Cisco-Molex Inc. 74752-9096
G840N Cisco-Molex Inc. 74752-9098
1539W Brocade 58-1000026-01
V239T Brocade 58-1000027-01
48V40 Brocade 58-1000023-01
C4DO08 - Force10 1 m DAC Amphenol 599700002
C4D08 - Force10 1 m DAC Amphenol 616740001
53HVN - Force10 3 m DAC Amphenol 599700006
53HVN - Force10 3 m DA Amphenol 616740003
5CN56 - Force10 5 m DAC Amphenol 599700004
5CN56 - Force10 5 m DAC Amphenol 616740005
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Tabla 16-5. Médulos admitidos BCM57840

Proveedor del Numero de pieza del

Tipo de médulo Numero de pieza Dell médulo médulo
Maodulos opticos (SR) | R8H2F Intel Corp. AFBR-703SDZ-IN2
Intel Corp. FTLX8571D3BCV-IT
K585N Cisco-Molex Inc. 74752-9093
J564N Cisco-Molex Inc. 74752-9094
H603N Cisco-Molex Inc. 74752-9096
G840N Cisco-Molex Inc. 74752-9098
1539W Brocade 58-1000026-01
V239T Brocade 58-1000027-01
Cables Direct Attach | 48V40 Brocade 58-1000023-01
C4D08 - Force10 1 m DAC Amphenol 599700002
C4DO08 - Force10 1 m DAC Amphenol 616740001
53HVN - Force10 3 m DAC Amphenol 599700006
53HVN - Force10 3 m DAC Amphenol 616740003
5CN56 - Force10 5 m DAC Amphenol 599700004
5CN56 - Force10 5 m DAC Amphenol 616740005

Especificaciones de la interfaz

Tabla 16-6. Especificaciones de rendimiento de 10, 100 y 1000BASE-T

Caracteristica Especificacion
Interfaz PCI Express Ancho de enlace x4
10/100/1000BASE-T 10/100/1000Mbps

Tabla 16-7. Especificaciones de rendimiento de 10GBASE-T

Caracteristica Especificacion
Interfaz PCI Express Ancho de enlace x8
10GBASE-T 10 Gbps
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Caracteristicas fisicas de NIC

Tabla 16-8. Caracteristicas fisicas de NIC

Tipo de NIC Longitud de NIC Ancho de NIC

BCM57810S PCI Express x8 de perfil bajo | 16,8 cm (6,6 pulg.) | 6,5 cm (2,54 pulg.)

Requisitos de alimentacién de NIC

Tabla 16-9. Requisitos de alimentacion de NIC BCM957810A1006G

Llamada de Llamada de Alimentacion

corriente NIC de corriente NIC de NIC (W) 2

12V (A) 3,3V (A)

Mdédulo SFP de 10 G 1,00 0,004 12,0

a La alimentacion, medida en vatios (W), es un célculo directo de la llamada de corriente total (A)
multiplicada por el voltaje (V). El maximo consumo de energia para el adaptador no superara los
25 W.

Tabla 16-10. Requisitos de alimentacion de NIC BCM957810A1008G

Enlace clz:rarri:?\(tj: rﬂllec cotrl?er:?edﬁlgede AIiNr?grzb?,c):Lén
de 12V (A) 3,3V (A)
Inactividad (sin enlace) 0,9 0,004 11,0
Enlace 100BASE-T 1,0 0,004 12,0
Enlace 1000BASE-T 1,3 0,004 15,5
Enlace 10GBASE-T 1,8 0,004 20,0

a La alimentacion, medida en vatios (W), es un calculo directo de la llamada de corriente total (A)
multiplicada por el voltaje (V). EI maximo consumo de energia para el adaptador no superara los
25 W.

291 BC0054508-09 M



16—Especificaciones
Requisitos de alimentacién de Wake on LAN

Tabla 16-11. Requisitos de alimentacion de tarjeta intermedia
BCM957840A4006G

Alimentacion total (12 Vy

3,3 VAUX) (W) a

SFP+ de 10 G 12,0
WoL en espera activado 5,0
WoL en espera desactivado 0,5

a La alimentacion, medida en vatios (W), es un calculo directo de la
llamada de corriente total (A) multiplicada por el voltaje (V). El maximo
consumo de energia para el adaptador no superara los 25 W.

Tabla 16-12. Requisitos de alimentacion de tarjeta intermedia

BCM957840A4007G
Enlace Alimentacion total (3,3 V) (W)a
Interfaz KR de 10 G 10,0
Wol activado 3.5

a La alimentacion, medida en vatios (W), es un calculo directo de la llamada
de corriente total (A) multiplicada por el voltaje (V). EIl maximo consumo de
energia para el adaptador no superara los 25 W.

Requisitos de alimentacién de Wake on LAN
Alimentacion nominal para WolL:
m  BCM957810A1006G: 9,0W
m  BCM957810A1008G: 16,0W
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Especificaciones de entorno

Tabla 16-13. Especificaciones de entorno de BCM5709 y BCM5716

Parametro

Condicion

Temperatura en funcionamiento
Requisito de flujo de aire (LFM)
Temperatura de almacenamiento
Humedad de almacenamiento
Vibracion y golpes

Susceptibilidad electrostatica/electromagnética

De 32 °F a 131 °F (de 0 °C a 55 °C)

0

De -40 °C a 65 °C (de -40 °F a 149 °F)
Condensacion del 5% al 95%

IEC 68, FCC Parte 68.302, NSTA, 1A
EN 61000-4-2, EN 55024

Tabla 16-14. Especificaciones de entorno de BCM957810A1006G

Parametro

Condicion

Temperatura en funcionamiento
Requisito de flujo de aire (LFM)
Temperatura de almacenamiento
Humedad de almacenamiento
Vibracion y golpes

Susceptibilidad electrostatica/electromagnética

De 32 °F a 131 °F (de 0 °C a 55 °C)
100

De -40 °C a 65 °C (de -40 °F a 149 °F)
Condensacion del 5% al 95%

IEC 68, FCC Parte 68.302, NSTA, 1A
IEC 801-2, 3, 4,5

Tabla 16-15. Especificaciones de entorno de BCM957810A1008G

Parametro

Condicion

Temperatura en funcionamiento
Requisito de flujo de aire (LFM)
Temperatura de almacenamiento
Humedad de almacenamiento
Vibracion y golpes

Susceptibilidad electrostatica/electromagnética

De 32 °F a 131 °F (de 0 °C a 55 °C)
50

De -40 °C a 65 °C (de -40 °F a 149 °F)
Condensacion del 5% al 95%

IEC 68, FCC Parte 68.302, NSTA, 1A
IEC 801-2, 3, 4,5
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Tabla 16-16. Especificaciones de entorno de BCM957840A4007G

Parametro Condicion

Temperatura en funcionamiento De 32 °F a 131 °F (de 0 °C a 65 °C)
Requisito de flujo de aire (LFM) 200

Temperatura de almacenamiento De -40 °C a 65 °C (de -40 °F a 149 °F)
Humedad de almacenamiento Condensacion del 5% al 95%
Vibracion y golpes IEC 68, FCC Parte 68.302, NSTA, 1A
Susceptibilidad electrostatica/electromagnética | IEC 801-2, 3, 4, 5
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La informacién reglamentaria cubierta en este capitulo incluye lo siguiente:

Seguridad del producto

AS/NZS (C-Tick)

“Aviso de la FCC” en la pagina 296
“Aviso de la VCCI” en la pagina 298
“Aviso de la CE” en la pagina 303

“Informacion reglamentaria canadiense (solo para Canada)” en la

pagina 304

“Aviso de la Comisién de Comunicaciones de Corea (KCC) (Republica de

Corea solamente)” en la pagina 306
“‘BSMI” en la pagina 309

“Certificaciones para BCM95709SA0908G, BCM957710A1023G (E02D001)

y BCM957711A1123G (E03D001)” en la pagina 309

Seguridad del producto

A ADVERTENCIA

Antes de instalar el hardware del adaptador, apague el ordenador y todos
los dispositivos conectados, como monitores, impresoras y componentes

externos.

Utilice los adaptadores BCM57xx y BCM57xxx solamente con los ITE mostrados
0 equivalentes. Numero estandar UL y TUV y certificaciones CB:

UL 60950-1 (Segunda edicion) 2007

CSA C22.2 N°.60950-1-07 (Segunda edicién) 2007
TUV EN60950-1:2006+A11+A1+A12 Segunda edicion
TUV IEC 60950-1:2005 Segunda edicion Am 1:2009 CB

ASINZS (C-Tick)

AS/NZS; CISPR 22:2009+A1:2010 Clase A
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Aviso d

elaFCC

FCC, Clase B

Marvell BCM57xx y BCM57xxx Controladora Gigabit Ethernet

B BCM95708A0804F
B BCM95709A0907G
B BCM95709A0906G
B BCM957810A1008G

Marvell Semiconductor, Inc.
15485 San Canyon Ave
Irvine, CA 92618 EE.UU.

Este dispositivo cumple con la Seccién 15 de las Normas de la FCC. El
funcionamiento depende de las dos condiciones siguientes: (1) que el dispositivo
no cause interferencias peligrosas, y (2) que este equipo pueda aceptar cualquier
interferencia recibida, incluida aquella que pueda ocasionar funcionamiento no
deseado.

El equipo se ha sometido a pruebas y se ha concluido que cumple con los limites
para dispositivos digitales de Clase B, conforme a la Seccién 15 de las Normas
de la FCC. Estos limites se han establecido para ofrecer una proteccion
razonable contra la interferencia nociva en una instalacion residencial. El equipo
genera, utiliza y puede irradiar energia de radiofrecuencia y, si no se instala y
utiliza segun las instrucciones, podria causar interferencias nocivas en las
radiocomunicaciones. Sin embargo, no existen garantias de que no se produciran
interferencias en una instalacion especifica. Si este equipo causa interferencia
nociva con la recepcién de radio o television (que se puede determinar al apagar
y encender el equipo), se recomienda que trate de corregir la interferencia al
proceder en una o mas de las siguientes maneras:

u Reoriente o modifique la ubicacion de la antena receptora.
B Aumente la separacién entre el equipo y el receptor.

| Conecte el equipo a un tomacorriente de un circuito diferente al que esta
conectado el receptor.

| Consulte al distribuidor o a un técnico experimentado de radio/TV para
recibir asistencia.

No realice modificaciones mecanicas ni eléctricas al equipo.

NOTA

Si se cambia o modifica el equipo sin autorizaciéon de Marvell, se puede
cancelar la autorizacién del usuario para operar el equipo.
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FCC, Clase A

Marvell BCM57xx y BCM57xxx Controladora Gigabit Ethernet
B BCM95709A0916G

Marvell BCM57xx y BCM57xxx Controladora Ethernet de 10 gigabits:

BCM957800

BCM957710A1022G
BCM957710A1021G
BCM957711A1113G
BCM957711A1102G
BCM957810A1006G
BCM957840A4006G
BCM957840A4007G

Marvell Semiconductor, Inc.
15485 San Canyon Ave
Irvine, CA 92618 EE.UU.

Este dispositivo cumple con la Seccion 15 de las Normas de la FCC. El
funcionamiento depende de las dos condiciones siguientes: (1) que este
dispositivo no cause interferencias peligrosas, y (2) que este dispositivo pueda
aceptar cualquier interferencia recibida, incluida aquella que pueda ocasionar
funcionamiento no deseado.

Este producto se ha sometido a pruebas y se ha concluido que cumple con los
limites para dispositivos digitales de Clase B, conforme a la Seccién 15 de las
Normas de la FCC. Estos limites se han establecido para ofrecer una proteccion
razonable contra la interferencia nociva cuando el equipo opera en un entorno
comercial. El equipo genera, utiliza y puede irradiar energia de radiofrecuencia y,
si no se instala y utiliza segun las instrucciones, podria causar interferencias
nocivas con las radiocomunicaciones. La operacién de este producto en un area
residencial puede provocar interferencia nociva, en cuyo caso se le pedira que
corrija la interferencia a costa suya.

Estos limites se han establecido para ofrecer una protecciéon razonable contra la
interferencia nociva en una instalacion no residencial. Sin embargo, no existen
garantias de que no se produciran interferencias en una instalacién especifica. Si
este equipo causa interferencia nociva con la recepcion de radio o televisiéon (que
se puede determinar al apagar y encender el equipo), se recomienda que trate de
corregir la interferencia al proceder en una o mas de las siguientes maneras:

[ | Reoriente la antena receptora.
u Reubique el sistema con respecto al receptor.

B Aleje el sistema del receptor.
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B Conecte el sistema a un tomacorriente diferente de modo que el sistema y
el receptor se encuentren en diferentes circuitos.

No realice modificaciones mecanicas ni eléctricas al equipo.

NOTA

Si se cambia o modifica el equipo sin autorizaciéon de Marvell, se puede
cancelar la autorizacién del usuario para operar el equipo.

Aviso de la VCCI

Las siguientes tablas proporcionan las especificaciones fisicas del aviso de la
VCCI para los adaptadores BCM57xx y BCM57xxx de Marvell para Dell.

Tabla 17-1. Caracteristicas fisicas de la tarjeta secundaria de red de
estante Marvell 57800S de 1 GB y 10GBASE-T

Elemento Descripcion

Puertos Ethernet de 1 Gbps dual y Ethernet de 10 Gbps dual

Factor de forma Tarjeta secundaria de red
92,9 mmx74,4 mm (3,66 pulg. x 2,93 pulg.)

Servidores admitidos | Generacion 13: R630, R730, R730xd y T630
Generacion 12: R620, R720, R720xd, R820 y R920

Conector 10G BASE-T y RJ45

Cable CAT6a y 7 hasta 100 metros
CAT6 hasta 40 metros

Certificaciones RoHS, FCC A, UL, CE, VCCI, BSMI, C-Tick, KCC, TUV e
ICES-003

Tabla 17-2. Caracteristicas fisicas de la tarjeta secundaria de red de
estante Marvell 57800S Quad RJ-45, SFP+ o

Direct Attach
Elemento Descripcion
Puertos Ethernet de 1 Gbps dual y Ethernet de 10 Gbps dual
Factor de forma Tarjeta secundaria de red

92,9 mmx74,4 mm (3,66 pulg. x2,93 pulg.)
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Tabla 17-2. Caracteristicas fisicas de la tarjeta secundaria de red de
estante Marvell 57800S Quad RJ-45, SFP+ o
Direct Attach (Continuacion)

Elemento Descripcion

Servidores admitidos | Generacion 13: R630, R730, R730xd y T630
Generacioén 12: R620, R720, R720xd, R820 y R920

Conectores Dos puertos SFP+ (10 GbE)
Dos puertos RJ45 (1 GbE)

Certificaciones RoHS, FCC A, UL, CE, VCCI, BSMI, C-Tick, KCC, TUV e
ICES-003

Tabla 17-3. Caracteristicas fisicas de la tarjeta Marvell 57810S Dual
10GBASE-T PCl-e

Elemento Descripcion

Puertos Puertos Ethernet BASE-T de 10 Gbps duales
Factor de forma Tarjeta corta PCI Express de perfil bajo
167,64 mmx68,91 mm (6,60 pulg.x2,71 pulg.)

Servidores admitidos | Generacion 13: R630, R730, R730xd y T630

Generacion 12: R320, R420, R520, R620, R720, R720xd,
R820, T420 y T620

Conector RJ45

Cable CAT6a y 7 hasta 100 metros
CAT6 hasta 40 metros

Certificaciones RoHS, FCC A, UL, CE, VCCI, BSMI, C-Tick, KCC, TUV e
ICES-003

Tabla 17-4. Caracteristicas fisicas de PCle Marvell 57810S Dual SFP+

o Direct Attach
Elemento Descripcion
Puertos Ethernet de 10 Gbps dual
Factor de forma Tarjeta corta PCI Express de perfil bajo

67,64 mmx68,91 mm (6,60 pulg.x2,71 pulg.)
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Tabla 17-4. Caracteristicas fisicas de PCle Marvell 57810S Dual SFP+

Elemento

o Direct Attach (Continuacion)

Servidores admitidos

Certificaciones

Descripcion

Generacion 13: R630, R730, R730xd y T630
Generacion 12: R220, R320, R420, R520, R620, R720,
R720xd, R820, R920, T420 y T620

RoHS, FCC A, UL, CE, VCCI, BSMI, C-Tick, KCC, TUV e
ICES-003

Tabla 17-5. Caracteristicas fisicas del adaptador intermedio Marvell

Elemento

57810S-K Dual KR Blade

Descripciéon

Puertos

Factor de forma

Servidores admitidos

Certificaciones

Ethernet de 10 Gbps dual

Adaptador intermedio
79,5 mmx72,4 mm (3,13 pulg.x2,85 pulg.)

Generacion 13: M630
Generacion 12: M420, M520, M620 y M820

RoHS, FCC A, UL, CE, VCCI, C-Tick, KCC, TUV e ICES-003

Tabla 17-6. Caracteristicas fisicas de la tarjeta secundaria de red

Elemento

Marvell 57810S-K Dual KR Blade

Descripciéon

Puertos

Factor de forma

Servidores admitidos

Certificaciones

Ethernet de 10 Gbps dual

Tarjeta secundaria de red
62,2 mmx76,2 mm (2,45 pulg. x3 pulg.)

Generacion 13: M630
Generacion 12: M620 y M820

RoHS, FCC A, UL, CE, VCCI, C-Tick, KCC, TUV e ICES-003
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Tabla 17-7. Caracteristicas fisicas de la tarjeta secundaria de red en
estante Marvell 57840S Quad 10GbE SFP+ o Direct Attach

Elemento Descripcion

Puertos Ethernet de 10 Gbps dual
Factor de forma Tarjeta corta PCI Express de perfil bajo
67,64 mmx68,91 mm (6,60 pulg.*x2,71 pulg.)

Servidores admitidos | Generacion 13: R630, R730, R730xd y T630
Generacion 12: R320, R420, R520, R620, R720, R720xd,
R820, T420 y T620

Certificaciones RoHS, FCC A, UL, CE, VCCI, BSMI, C-Tick, KCC, TUV e
ICES-003

Tabla 17-8. Caracteristicas fisicas de la tarjeta secundaria de red
Marvell 57840S-K Quad KR Blade

Elemento Descripcion

Puertos Ethernet de 10 Gbps cuadruple

Factor de forma Tarjeta secundaria de red

62,2 mmx76,2 mm (2,45 pulg.x3,00 pulg.)
Servidores admitidos | Generacion 13: M630

Generacion 12: M420, M520, M620 y M820

Certificaciones RoHS, FCC A, UL, CE, VCCI, BSMI, C-Tick, KCC, TUV e
ICES-003

VCCI, Clase B
Marvell BCM57xx y BCM57xxx Controladora Gigabit Ethernet

B BCM95708A0804F
B BCM95709A0907G
B BCM95709A0906G
B BCM957810A1008G

Marvell Semiconductor, Inc.
15485 San Canyon Ave
Irvine, CA 92618 EE.UU.
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Este equipo es un producto de Clase B basado en el estandar del VCCI
(Voluntary Control Council for Interference from Information Technology
Equipment). Si se opera cerca de un receptor de radio o televisién en un entorno
domeéstico, puede causar radiointerferencia. Instale y utilice el equipo segun el
manual de instrucciones.

PRECAUCION

Existe la probabilidad de que este equipo se dafe ante la presencia de
energia de frecuencia radial conducida entre el rango de frecuencia de 59 a
66 MHz. La operacién normal se reanuda después de remover la fuente de
energia de radiofrecuencia.

Aviso de Clase B del VCCI (Japon)

COEEIX, HRVEZESEHESTHE TRGBES (VCCD) OEEZRI{(Y5A B
HHRENEETT. COEEE, RERBETHERATAZEFHNELTVWETA, COEEL
SUFABTLEY s yRERICEELTERSNS L, EREFFSIERC T EAHYET
o HEERBAE(ICH > TELUVLERYENELTTFEL,

VCCI, Clase A
Marvell BCM57xx y BCM57xxx Controladora Gigabit Ethernet
B BCM95709A0916G

Marvell BCM57xx y BCM57xxx Controladora Ethernet de 10 gigabits

BCM957710A1022G
BCM957710A1021G
BCM957711A1113G
BCM957711A1102G
BCM957840A4006G
BCM957840A4007G

Marvell Semiconductor, Inc.
15485 San Canyon Ave
Irvine, CA 92618 EE.UU.

Este equipo es un producto de Clase A basado en el estandar del VCCI
(Voluntary Control Council for Interference from Information Technology
Equipment). Si se utiliza en un entorno doméstico, pueden producirse
interferencias con las sefiales de radio. Instale y utilice el equipo segun el manual
de instrucciones.
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Aviso de Clase A del VCCI (Japén)

COFEEF. HHRLERESFEREFE ERGGSESE (VCCD OEFIZEIITR A
BHREMEETY, COREFHRERETERAT A cEBREFLSISEC I AEENH Y
T, COBSICFFERENENLGHRZRTOILOBERSNLGELHYFET.

Aviso de la CE

Marvell BCM57xx y BCM57xxx Controladora Gigabit Ethernet

B BCM95708A0804F
BCM95709A0907G
BCM95709A0906G
BCM95709A0916G
BCM957810A1008G

Marvell BCM57xx y BCM57xxx Controladora Ethernet de 10 gigabits

BCM957710A1022G
BCM957710A1021G
BCMO57711A1113G
BCM957711A1102G
BCM957840A4006G
BCM957840A4007G

Se ha determinado que este producto cumple con 2006/95/EC (Directiva “Voltaje
bajo”), 2004/108/EC (Directiva EMC) y enmiendas de la Unién Europea.

Se ha realizado una “Declaracién de conformidad” conforme a las directivas y
normas anteriores que esta archivada en QLogic Corporation, 26650 Aliso Viejo
Parkway, Aliso Viejo, California 92656, EE. UU.

Unién Europea, clase B
Este dispositivo de QLogic esta clasificado para su uso en un entorno doméstico
clase B normal.

Union Europea, clase A

ADVERTENCIA: Este es un producto de clase A. En un entorno doméstico, este
producto puede producir interferencias de frecuencia de radio en cuyo caso el
usuario tendra que tomar las medidas oportunas.
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Informacién reglamentaria canadiense (solo para
Canada)

Industria de Canada, Clase B
Marvell BCM57xx y BCM57xxx Controladora Gigabit Ethernet

B BCM95708A0804F
B BCM95709A0907G
B BCM95709A0906G

Marvell Semiconductor, Inc.
15485 San Canyon Ave
Irvine, CA 92618 EE.UU.

Este aparato digital de Clase B cumple con la ICES-003 canadiense.

Aviso: Las reglamentaciones de la Industria de Canada estipulan que aquellos
cambios o modificaciones no aprobados expresamente por Marvell podrian
anular su autoridad para operar este equipo.

Industria de Canada, Clase A
Marvell BCM57xx y BCM57xxx Controladora Gigabit Ethernet

B BCM95709A0916G

Marvell BCM57xx y BCM57xxx Controladora Ethernet de 10 gigabits

BCM957710A1022G
BCM957710A1021G
BCM957711A1113G
BCM957711A1102G
BCM957810A1008G
BCM957840A4006G
BCM957840A4007G

Marvell Semiconductor, Inc.
15485 San Canyon Ave
Irvine, CA 92618 EE.UU.

Este aparato digital de Clase A cumple con la ICES-003 canadiense.

Aviso: Las reglamentaciones de la Industria de Canada estipulan que aquellos
cambios o modificaciones no aprobados expresamente por Marvell podrian
anular su autoridad para operar este equipo.
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Industria de Canada, clase B
Marvell BCM57xx y BCM57xxx Controladora Gigabit Ethernet

B BCM95708A0804F
B BCM95709A0907G
B BCM95709A0906G

Marvell Semiconductor, Inc.
15485 San Canyon Ave
Irvine, CA 92618 EE.UU.

Cet appareil numérique de la classe B est conforme a la norme canadienne
ICES-003.

Avis : Dans le cadre des réglementations d'Industry Canada, vos droits
d'utilisation de cet équipement peuvent étre annulés si des changements ou
modifications non expressément approuvés par Marvell y sont apportés.

Industria de Canada, Clase A
Marvell BCM57xx y BCM57xxx Controladora Gigabit Ethernet
B BCM95709A0916G

Marvell BCM57xx y BCM57xxx Controladora Ethernet de 10 gigabits

BCM957710A1022G
BCM957710A1021G
BCM957711A1113G
BCM957711A1102G
BCM957810A1008G
BCM957840A4006G
BCM957840A4007G

Marvell Semiconductor, Inc.
15485 San Canyon Ave
Irvine, CA 92618 EE.UU.

Cet appareil numérique de classe A est conforme a la norme canadienne
ICES-003.

Avis : Dans le cadre des réglementations d'Industry Canada, vos droits
d'utilisation de cet équipement peuvent étre annulés si des changements ou
modifications non expressément approuvés par Marvell y sont apportés.
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Aviso de la Comision de Comunicaciones de
Corea (KCC) (Republica de Corea solamente)

Dispositivo de Clase B
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Marvell BCM57xx y BCM57xxx Controladora Gigabit Ethernet

B BCM95708A0804F
B BCM95709A0907G
B BCM95709A0906G

Marvell Semiconductor, Inc.
15485 San Canyon Ave
Irvine, CA 92618 EE.UU.
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Aviso de la Comision de Comunicaciones de Corea (KCC) (Republica de Corea solamente)

@

el

BCM-BCM95709A0906G (B)

Recuerde que este dispositivo fue aprobado para fines no comerciales y puede
usarse en cualquier ambiente, inclusive areas residenciales.

Dispositivo Clase A

0l 210l= YFEAS)22 HAMAYSEE 3t 2J01=2U
OHA = MHEALE 0 8E F2olAD| HicHH, 18 219
Aeold AtEolh= 2S S3e: guUdh

Ag I

(HE ZESLODI

Marvell BCM57xx y BCM57xxx Controladora Gigabit Ethernet
B BCM95709A0916G

Marvell BCM57xx y BCM57xxx Controladora Ethernet de 10 gigabits

BCM957710A1022G
BCM957710A1021G
BCM957711A1113G
BCM957711A1102G
BCM957810A1008G
BCM957840A4006G
BCM957840A4007G
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Marvell Semiconductor, Inc.
15485 San Canyon Ave
Irvine, CA 92618 EE.UU.
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BSMI

BSMI
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Certificaciones para BCM95709SA0908G,
BCM957710A1023G (E02D001) y
BCM957711A1123G (E03D001)

Esta seccion se incluye en nombre de Dell, y Marvell no es responsable de la
validez o precision de la informacion.

Las controladoras BCM95709SA0908G Marvell BCM57xx y BCM57xxx Ethernet
Gigabit y las controladoras BCM957710A1023G, E02D001 y BCM957711A1123G
(E03D001) Marvell BCM57xx y BCM57xxx Ethernet de 10 gigabits han recibido
las siguientes certificaciones de cumplimiento de las normas:

B FCC, Clase A (Estados Unidos)
B VCCI, Clase A (Japon)
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Certificaciones para BCM95709SA0908G, BCM957710A1023G (E02D001) y BCM957711A1123G

[ | Informacion reglamentaria canadiense, Clase A (Canada)
B Aviso de la Comisién de Comunicaciones de Corea (KCC) (Republica de
Corea)

Aviso de la FCC

FCC, Clase A
Marvell BCM57xx y BCM57xxx Controladora Gigabit Ethernet

B BCM95709SA0908G

Marvell BCM57xx y BCM57xxx Controladora Ethernet de 10 gigabits

B BCM957710A1023G
B BCM957711A1123G (E03D001)
B E02D001

Dell Inc.

Worldwide Regulatory Compliance, Engineering and Environmental Affairs
One Dell Way PS4-30

Round Rock, Texas 78682, EE. UU.

512-338-4400

Este dispositivo cumple con la Seccion 15 de las Normas de la FCC. El
funcionamiento depende de las dos condiciones siguientes: (1) que este
dispositivo no cause interferencias peligrosas, y (2) que este dispositivo pueda
aceptar cualquier interferencia recibida, incluida aquella que pueda ocasionar
funcionamiento no deseado.

Este producto se ha sometido a pruebas y se ha concluido que cumple con los
limites para dispositivos digitales de Clase B, conforme a la Seccion 15 de las
Normas de la FCC. Estos limites se han establecido para ofrecer una proteccion
razonable contra la interferencia nociva cuando el equipo opera en un entorno
comercial. El equipo genera, utiliza y puede irradiar energia de radiofrecuencia y,
si no se instala y utiliza segun las instrucciones, podria causar interferencias
nocivas con las radiocomunicaciones. La operacion de este producto en un area
residencial puede provocar interferencia nociva, en cuyo caso se le pedira que
corrija la interferencia a costa suya.

Estos limites se han establecido para ofrecer una proteccion razonable contra la
interferencia nociva en una instalacion no residencial. Sin embargo, no existen
garantias de que no se produciran interferencias en una instalacion especifica. Si
este equipo causa interferencia nociva con la recepcién de radio o televisién (que
se puede determinar al apagar y encender el equipo), se recomienda que trate de
corregir la interferencia al proceder en una o mas de las siguientes maneras:

u Reoriente la antena receptora.

[ | Reubique el sistema con respecto al receptor.
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B Aleje el sistema del receptor.

B Conecte el sistema a un tomacorriente diferente de modo que el sistema y
el receptor se encuentren en diferentes circuitos.

No realice modificaciones mecanicas ni eléctricas al equipo.

NOTA

Si se cambia o modifica el equipo sin autorizacion de Dell Inc., se puede
cancelar la autorizacién del usuario para operar el equipo.

Aviso de la VCCI

Clase A
Marvell BCM57xx y BCM57xxx Controladora Gigabit Ethernet

B BCM95709SA0908G

Marvell BCM57xx y BCM57xxx Controladora Ethernet de 10 gigabits

B BCM957710A1023G
B BCM957711A1123G (EO3D001)
®m  E02D001

Dell Inc.

Worldwide Regulatory Compliance, Engineering and Environmental Affairs
One Dell Way PS4-30

Round Rock, Texas 78682, EE. UU.

512-338-4400

Este equipo es un producto de Clase A basado en el estandar del VCCI
(Voluntary Control Council for Interference from Information Technology
Equipment). Si se utiliza en un entorno doméstico, pueden producirse
interferencias con las sefiales de radio. Instale y utilice el equipo segun el manual
de instrucciones.
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Aviso de Clase A del VCCI (Japén)

COEEL, HFHRULERESTHEFE T RAGES (VCCD OEL(IZED(II2Z A
BHENEETY, COREZRERETHERT A LERETEZSIEETHREENHY
FT., COBSICHERENEYGHRERTOIE BRSNS ENHBYFET .

Aviso de la CE

Clase A

Marvell BCM57xx y BCM57xxx Controladora Gigabit Ethernet
B BCM95709SA0908G

Marvell BCM57xx y BCM57xxx Controladora Ethernet de 10 gigabits

B BCM957710A1023G
B BCM957711A1123G (EO3D001)
®m  E02D001

Dell Inc.

Worldwide Regulatory Compliance, Engineering and Environmental Affairs
One Dell Way PS4-30

Round Rock, Texas 78682, EE. UU.

512-338-4400

Se ha determinado que este producto cumple con 2006/95/EC (Directiva “Voltaje
bajo”), 2004/108/EC (Directiva EMC) y enmiendas de la Unién Europea.

Se ha realizado una “Declaracién de conformidad” conforme a las directivas y
normas anteriores que estan archivadas en Dell Inc., Worldwide Regulatory
Compliance, Engineering and Environmental Affairs, One Dell Way PS4-30,
Round Rock, Texas 78682, EE. UU.

Unién Europea, clase A

ADVERTENCIA: Este es un producto de clase A. En un entorno doméstico, este
producto puede producir interferencias de frecuencia de radio en cuyo caso el
usuario tendra que tomar las medidas oportunas.

Informacién reglamentaria canadiense (solo para Canada)

Industria de Canada, Clase A

Marvell BCM57xx y BCM57xxx Controladora Gigabit Ethernet
B BCM95709SA0908G
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Marvell BCM57xx y BCM57xxx Controladora Ethernet de 10 Gbt

B BCM957710A1023G
B BCM957711A1123G (E03D001)
®  E02D001

Dell Inc.

Worldwide Regulatory Compliance, Engineering and Environmental Affairs
One Dell Way PS4-30

Round Rock, Texas 78682, EE. UU.

512-338-4400

Este aparato digital de Clase A cumple con la ICES-003 canadiense.

Aviso: Las reglamentaciones de la Industria de Canada estipulan que aquellos
cambios o modificaciones no aprobados expresamente por Dell Inc. podrian
anular su autoridad para operar este equipo.

Industria de Canada, Clase A
Marvell BCM57xx y BCM57xxx Controladora Gigabit Ethernet

B BCM95709SA0908G

Marvell BCM57xx y BCM57xxx Controladora Ethernet de 10 gigabits

B BCM957710A1023G
B BCM957711A1123G (E03D001)
®  E02D001

Dell Inc.

Worldwide Regulatory Compliance, Engineering and Environmental Affairs
One Dell Way PS4-30

Round Rock, Texas 78682, EE. UU.

512-338-4400

Cet appareil numérique de classe A est conforme a la norme canadienne
ICES-003.

Avis : Dans le cadre des réglementations d'Industry Canada, vos droits
d'utilisation de cet équipement peuvent étre annulés si des changements ou
modifications non expressément approuvés par Dell Inc. y sont apportés.
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Aviso de la Comision de Comunicaciones de Corea (KCC)
(solo Republica de Corea)

Dispositivo Clase A
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Marvell BCM57xx y BCM57xxx Controladora Gigabit Ethernet
B BCM95709SA0908G (5709s-mezz)

Marvell BCM57xx y BCM57xxx Controladora Ethernet de 10 gigabits

B BCM957710A1023G
B BCM957711A1123G (EO3D001)
®  E02D001

Dell Inc.

Worldwide Regulatory Compliance, Engineering and Environmental Affairs
One Dell Way PS4-30

Round Rock, Texas 78682, EE. UU.

512-338-4400
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7} : LiteOn/CHINA

1. 717]9] HE(2EH) : 5709s-mezz
A 9, O|ZHE ; E2K-5709s-mezz(A)
MIC 9. 0|ZH}2 7}0| A& : DELL INC.
4. HEH
5. HER

: 2008/10/15

é 2 T19| A& :DELL INC.
L3
£ 7} :LiteOn/CHINA

1. 717]2] Y&(2HY) :BCMI5TT10A1023G
, , 9. O|ZHE |E2K-957710A1023G (A)

CRTE=,

4. HE4

5. HEX

314 BC0054508-09 M



17-Informacion reglamentaria
Certificaciones para BCM95709SA0908G, BCM957710A1023G (E02D001) y BCM957711A1123G

(o

PSS UANHY

E2K-E03D001 {A)

@

PSS UANHY

E2K-E02D001 (A)

315 BC0054508-09 M



18 Solucion de problemas

Los temas de solucion de problemas cubren lo siguiente:

u Diagnéstico de hardware

B “Comprobacion de los LED de puerto” en la pagina 318

B “Lista de comprobacién de solucion de problemas” en la pagina 318

B “Cdémo comprobar si los controladores actuales estan cargados” en la
pagina 319

B “Ejecucién de una prueba de longitud de cable” en la pagina 320

B “Prueba de conectividad de red” en la pagina 320

B “Microsoft Virtualization con Hyper-V” en la pagina 321

B “Cdédmo quitar los controladores de dispositivos BCM57xx y BCM57xxx de
Marvell” en la pagina 325

B “Actualizacién de los sistemas operativos Windows” en la pagina 326

B “Marvell Boot Agent” en la pagina 326

B “QLASP’ en la pagina 326

B “Linux’ en la pagina 328

B “NPAR”en la pagina 330

B “Depuracion de kernel por Ethernet” en la pagina 330

B “Varios” en la pagina 330

Diagnodstico de hardware

Se encuentran disponibles pruebas de diagndstico de loopback para comprobar
el hardware del adaptador. Estas pruebas proveen acceso a los diagndsticos
internos y externos del adaptador, en los que se transmiten paquetes de
informacion a través del enlace fisico (para obtener instrucciones o informacion
acerca de como ejecutar pruebas en un entorno Windows, consulte la ayuda en
linea de QCC GUI).
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Diagndstico de hardware

Errores de las pruebas de diagnéstico de QCS CLIy QCC GUI

Si alguna de las siguientes pruebas falla mientras se ejecutan las pruebas de
diagnostico de QCS CLI o QCC GUI, puede ser una indicacion de que hay un
problema de hardware con el NIC o LOM instalados en el sistema.

Registros de control
Registros Ml
EEPROM

Memoria interna
CPU en chip
Interrupcion

Bucle - MAC

Bucle - PHY
Prueba de LED

Pasos de solucion de problemas que pueden ayudar a corregir el error:

1.

6.

Retire el dispositivo defectuoso y coldquelo nuevamente en la ranura,
asegurandose de que la tarjeta esté firmemente colocada en la ranura
desde adelante hacia atras.

Ejecute la prueba nuevamente.

Si la tarjeta vuelve a fallar, reemplacela con una tarjeta diferente del mismo
modelo y luego ejecute la prueba. Si la prueba es satisfactoria en la tarjeta
que usted sabe que esta en buenas condiciones, comuniquese con su
proveedor de hardware para solicitar asistencia acerca del dispositivo
defectuoso.

Apague la maquina, desconecte la energia de CA y luego vuelva a reiniciar
el sistema.

Retire y reinstale el software de diagnostico.
Comuniquese con su proveedor de hardware.

Errores de prueba de red QCS CLIy QCC GUI

En general, los errores de prueba de red QCS CLI o QCC GUI son el resultado de
un problema de configuracion en la red o con las direcciones IP. Los siguientes
pasos se realizan normalmente al solucionar problemas de red.

1.

2.
3.
4

Compruebe si el cable esta conectado y si el enlace es correcto.
Compruebe si los controladores estan cargados y activados.
Reemplace el cable que esta conectado a NIC o LOM.

Compruebe si la direccién de IP esta asignada correctamente emitiendo el
comando ipconfig 0 comprobando la herramienta de asignacién OS IP.

Compruebe si la direccion de IP es correcta para la red a la que estan
conectados el adaptador o los adaptadores.
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Comprobacién de los LED de puerto

Comprobacion de los LED de puerto

Para comprobar el estado del enlace de la red y actividad, consulte “Indicacion de
enlace de red y actividad” en la pagina 7.

Lista de comprobacién de solucién de problemas

PRECAUCION

Antes de abrir el gabinete del servidor para agregar o quitar el adaptador,
lea “Precauciones de seguridad” en la pagina 21.

La siguiente lista de verificacion incluye acciones recomendadas para resolver
problemas que pueden producirse en la instalacion del adaptador Marvell
BCM57xx y BCM57xxx o en la ejecucion en el sistema.

Inspeccione todos los cables y conexiones. Asegurese de que las
conexiones de cables del adaptador de red y de la central sean correctas.
Compruebe que la longitud y la capacidad del cable cumplan con los
requisitos indicados en “Conexion de los cables de red” en la pagina 23.

Compruebe la instalacién del adaptador volviendo a leer “Instalacion del
NIC integrado” en la pagina 22. Asegurese de que el adaptador esté
correctamente encajado en la ranura. Compruebe los problemas
especificos del hardware, tales como el dafio obvio a los componentes de la
placa o el conector PCI.

Compruebe la configuracion y cambiela si tiene conflicto con otro
dispositivo.

Asegurese de que su servidor esté usando el ultimo BIOS.

Intente introducir el adaptador en otra ranura. Si la nueva posicion funciona,
la ranura original de su sistema puede estar defectuosa.

Reemplace el adaptador dafiado por uno que sepa que funciona
correctamente. Si el segundo adaptador funciona en la ranura en que fallé
el primero, el adaptador original probablemente esté dafado.

Instale el adaptador en otro sistema que funcione y ejecute nuevamente las
pruebas. Si el adaptador pasa las pruebas en el nuevo sistema, el sistema
original puede estar dafado.

Extraiga todos los otros adaptadores del sistema y ejecute nuevamente las
pruebas. Si el adaptador pasa las pruebas, los otros adaptadores pueden
estar causando contencion.
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Como comprobar si los controladores actuales estan cargados

Cémo comprobar si los controladores actuales
estan cargados

Windows

Linux

Siga el procedimiento correspondiente para que su sistema operativo le confirme
si los controladores actuales estan cargados.

Consulte la ayuda en linea de QCC GUI para ver informacion fundamental sobre
el adaptador, el estado del enlace y la conectividad de la red.

Para comprobar que el controlador bnx2 .o esté correctamente cargado, envie
el siguiente mandado:

l1smod | grep -i <module name>

Si el controlador se cargd, la salida de este comando muestra el tamafo del
controlador en bytes y la cantidad de adaptadores configurados y sus nombres.
El siguiente ejemplo muestra los controladores cargados para el modulo bnx2:

[root@testl]# lsmod | grep -i bnx2

bnx2 199238 0

bnx2fc 133775 O

libfcoe 39764 2 bnx2fc, fcoe

libfc 108727 3 bnx2fc, fcoe,libfcoe
scsi _transport fc 55235 3 bnx2fc, fcoe,libfc
bnx2i 53488 11

cnic 86401 6 bnx2fc,bnx2i
libiscsi 47617 8

be2iscsi,bnx2i, cxgb4i,cxgb3i, libcxgbi, ib iser,iscsi tcp,libiscsi t
cp

scsi transport iscsi 53047 8
be2iscsi,bnx2i,libcxgbi,ib iser,iscsi tcp,libiscsi

bnx2x 1417947 O
libcrc32c 1246 1 bnx2x
mdio 4732 2 cxgb3,bnx2x

Si reinicia después de cargar un nuevo controlador, puede enviar el siguiente
comando para comprobar que el controlador actualmente cargado es la version
correcta.

modinfo bnx2
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Ejecucién de una prueba de longitud de cable

Este es un ejemplo del mensaje de salida:
[root@testl]# lsmod | grep -i bnx2
bnx?2 199238 0

O bien, puede enviar el siguiente comando:

[root@testl]# ethtool -i eth2

Este es un ejemplo del mensaje de salida:

driver: bnx2x

version: 1.78.07
firmware-version: bc 7.8.6
bus-info: 0000:4:00.2

Si cargo el nuevo controlador, pero no ha iniciado, el comando modinfo no
mostrara la informacién del controlador actualizado. En lugar de eso, puede ver
los registros para comprobar que el controlador adecuado se cargo y que estara
activo después de reiniciar emitiendo el siguiente comando:

dmesg | grep -i "Marvell" | grep -i "bnx2"

Ejecucion de una prueba de longitud de cable

Para sistemas operativos Windows, consulte la ayuda en linea de QCC GUI para
obtener informacién acerca de como ejecutar una prueba de longitud de cable. El
analisis de cable no esta disponible para los adaptadores de red BCM71x/578xx.

Prueba de conectividad de red

NOTA

Cuando utilice las velocidades de enlace obligatorias, compruebe que tanto
el adaptador como el conmutador estén obligados en la misma velocidad.

Windows

La conectividad de la red se puede probar usando la caracteristica de QCS CLI y
QCC GUL.

Un método alternativo es enviar el comando ping para determinar sila
conexion de red esta funcionando.

Para probar la conectividad de red en Windows:
1. Haga clic en Inicio y, a continuacion, haga clic en Ejecutar.

2. En el cuadro Abrir, escriba emd y, a continuacién, haga clic en Aceptar.
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Linux

3. Para ver la conexién de red que se va a probar, emita el siguiente comando:
ipconfig /all
4.  Emita el siguiente comando y, a continuacion, pulse INTRO.

ping <IP address>

Las estadisticas de ping que se exhiben indican si la conexién de la red esta
funcionando o no.

Para comprobar que la interfaz Ethernet esté activa y funcionando, emita
ifconfig para comprobar el estado de la interfaz Ethernet. Se puede utilizar
netstat -i para comprobar las estadisticas en la interfaz Ethernet. Para
obtener informacién sobre ifconfigy netstat, consulte Capitulo 7 Software
del controlador de Linux.

Haga ping en un host de IP en la red para comprobar que se haya establecido la
conexion.

Desde la linea de comandos, emita el comando ping <IP address> Y, a
continuacién, pulse INTRO.

Las estadisticas de ping que se exhiben indican si la conexion de la red esta
funcionando o no.

Microsoft Virtualization con Hyper-V

Microsoft Virtualization es un sistema de virtualizacién de hipervisor para
Windows Server. Esta seccion esta destinada a todos aquellos que estan
familiarizados con Hyper-V, y se ocupa de los problemas que afectan a la
configuracion de los adaptadores de BCM57xx y BCM57xxx y de los adaptadores
de red en equipo cuando se utiliza Hyper-V. Para obtener mas informacién sobre
Hyper-V, consulte:

http://www.microsoft.com/windowsserver2008/en/us/hyperv.aspx

La Tabla 18-1 identifica las caracteristicas admitidas de Hyper-V que se pueden
configurar para los adaptadores de red de BCM57xx y BCM57xxx. Esta tabla no
es una lista exhaustiva de caracteristicas de Hyper-V.
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Tabla 18-1. Caracteristicas configurables de Hyper-V para adaptadores de red

Admitida en

Windows Server

Caracteristica Comentarios y limitaciones

version 2012 y
posteriores

IPv4 Si —

IPv6 Si —

Descarga de envio grande IPv4 Si —

(LSO)

(participacion principal y secundaria)

Descarga de suma de comprobacion Si —

IPv4 (CO)

(participacion principal y secundaria)

LSO de IPv6 (particion principal y Si * Cuando esta vinculado a una red

secundaria) virtual, limitacién de sistema
operativo.

CO de IPv6 (particion principal y Si * Cuando esta vinculado a una red

secundaria) virtual, limitacion de sistema
operativo.

Tramas gigantes Si * Limitacion de sistema operativo.

RSS Si * Limitacién de sistema operativo.

RSC Si * Limitacién de sistema operativo.

SR-IOV Si * Limitacién de sistema operativo.

NOTA

Para lograr la funcionalidad completa, asegurese de que Integrated
Services (Servicios integrados), que es un componente de Hyper-V, esté
instalado en el sistema operativo invitado (particion secundaria).
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Adaptador de red unico

La configuracion de la virtualizacién de Microsoft con Hyper-V para un Unico
adaptador de red cambia en funcién de la versidon de Windows Server utilizada.

Windows Server 2012, 2012 R2, 2016 y 2019

Cuando configure un adaptador de red BCM57xx y BCM57xxx en un sistema
Hyper-V, tenga en cuenta lo siguiente:

B Un adaptador que debe vincularse a una red virtual no debe configurarse
para el etiquetado VLAN a través de las propiedades avanzadas del
controlador. En cambio, Hyper-V debe administrar el etiquetado VLAN en
forma exclusiva.

B La direccidon administrada localmente (LAA) configurada por Hyper-V tiene
prioridad sobre la direccidn configurada en las propiedades avanzadas del
adaptador.

B Las caracteristicas de LSO y CO en el sistema operativo invitado son
independientes de las propiedades del adaptador de red.

B Para permitir la funcionalidad de la trama gigante desde el sistema
operativo invitado, tanto el adaptador de red como el adaptador virtual
deben tener dos tramas gigantes activadas. Configure la propiedad Jumbo
MTU del adaptador de red para permitir el trafico de MTU grandes desde
dentro del sistema operativo invitado. Configure el paquete gigante del
adaptador virtual para segmentar los paquetes enviados y recibidos.

Equipo de adaptadores de red

La Tabla 18-2 identifica las caracteristicas admitidas de Hyper-V que se pueden
configurar para los adaptadores de red en equipos de BCM57xx y BCM57 xxx.
Esta tabla no es una lista exhaustiva de caracteristicas de Hyper-V.

El controlador de equipos NIC de Marvell QLASP no es compatible con Windows
Server 2016 y posterior.

Tabla 18-2. Caracteristicas configurables de Hyper-V para equipos de adaptadores
de red

Compatible con
Caracteristica Windows Server Comentarios y limitaciones

version 2012

Tipo de equipo Smart Load Si Equipo de SLB de multiples miembros
Balancing y conmutaciéon por permitido con la ultima version de
error (SLB) QLASP6.

NOTA: VM MAC no se presenta a los
conmutadores externos.
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Tabla 18-2. Caracteristicas configurables de Hyper-V para equipos de adaptadores
de red (Continuacion)

Compatible con
Caracteristica Windows Server Comentarios y limitaciones

version 2012

Tipo de equipo de agregacion de Si —

enlaces (IEEE 802.3ad LACP)

Tipo de equipo de troncalizacion Si —

genérica (FEC/GEC) 802.3ad

Draft Static

Tolerancia a errores Si —

LiveLink Si —

Descarga de envio grande Si * Se ajusta a las pautas de limitaciones

(LSO) de minipuerto en la Tabla 18-1.

Descarga de suma de Si * Se ajusta a las pautas de limitaciones

comprobacién (CO) de minipuerto en la Tabla 18-1.

VLAN Hyper-V en un adaptador Si —

VLAN Hyper-V en un adaptador Si —

de equipo

VLAN Hyper-V en una VLAN Limitada*® Solo una VLAN sin etiqueta.

Conmutador virtual Hyper-V en Si —

un adaptador

Conmutador virtual Hyper-V en Si —

un adaptador de equipo

Conmutador virtual Hyper-V en Si —

una VLAN

Inicio iISCSI No* * Se admite el inicio remoto a SAN.

Virtual Machine Queue (VMQ) Si Consulte “Configuracion de VMQ con
equipos SLB” en la pagina 325.

RSC Si —
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Configuracién de VMQ con equipos SLB

Cuando hay un servidor Hyper-V en un sistema configurado para utilizar equipos
tipo Smart Load Balancing y conmutacion por error (SLB), puede activar Virtual
Machine Queueing (VMQ) para mejorar el rendimiento general de la red. VMQ
permite la entrega de paquetes desde una red virtual externa a maquinas
virtuales definidas en el equipo SLB, lo cual elimina la necesidad de enrutar estos
paquetes y asi reducir la sobrecarga.

Para crear un equipo SLB apto para VMQ:

1. Cree un equipo SLB. Si utiliza el asistente para equipos, al seleccionar el
equipo de tipo SLB, seleccione también Enable HyperV Mode (Activar
modo Hyper-V). Si utiliza el Modo experto, active la propiedad en las
pestafias Create Team (Crear equipo) o Edit Team (Editar equipo).

2.  Siga estas instrucciones para agregar las entradas de registro requeridas
en Windows:

http://technet.microsoft.com/en-us/library/gg162696%28v=ws.10%29.aspx

3. Para todos los miembros de equipo en los que desea activar VMQ,
modifique la siguiente entrada de registro y configure un nimero de
instancia exclusivo (en el siguiente ejemplo, se configura como 0026):

[HKEY LOCAL MACHINE\SYSTEM\CurrentControlSet\Control\Class\
{4D36E972-E325-11CE-BFC1-08002BE10318}\0026]

"*RssOrVmgPreference"="1"

Cémo quitar los controladores de dispositivos
BCM57xx y BCM57xxx de Marvell

Desinstale los controladores de dispositivo BCM57xx y BCM57xxx de Marvell de
su sistema unicamente a través del Asistente InstallShield. Desinstalar
controladores de dispositivo con el Administrador de dispositivos o por otros
medios puede generar que la desinstalacion no sea completa y el sistema se
torne inestable. Para obtener informacion sobre cémo desinstalar los
controladores de dispositivo de BCM57xx y BCM57xxx de Marvell, consulte
“Cdémo quitar los controladores de dispositivos” en la pagina 107. Al eliminar los
controladores de dispositivo, también se elimina QLogic Control Suite junto con
otras aplicaciones de administracion.

Si desinstal6 los controladores de dispositivo manualmente con el administrador
de dispositivos e intento reinstalar los controladores y no lo logro, ejecute la
opcion Repair (Reparar) desde el Asistente InstallShield. Para obtener
informacion sobre como reparar los controladores de dispositivo de BCM57xx y
BCM57xxx de Marvell, consulte “Reparacioén o reinstalacion del software del
controlador” en la pagina 107.
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Actualizacion de los sistemas operativos
Windows

Esta seccion cubre las actualizaciones de Windows de Windows Server 2008 R2
a Windows Server 2012.

Antes de realizar una actualizacion del sistema operativo cuando se instala un
adaptador Marvell BCM57xx y BCM57xxx en su sistema, Marvell recomienda el
siguiente procedimiento.

1. Guarde toda la informacion IP del adaptador y el equipo.

2 Desinstale todos los controladores de Marvell mediante el instalador.
3. Realice la actualizacion de Windows.
4

Vuelva a instalar los ultimos controladores de adaptador Marvell y la
aplicacion QLogic Control Suite.

Marvell Boot Agent

Problema: Imposible obtener la configuracion de red a través de DHCP usando
PXE.

Solucién: Para una operacién correcta, asegurese de que el protocolo STP
(protocolo de arbol de expansion) esté desactivado o el modo portfast (para
Cisco) esté activado en el puerto al que esta conectado el cliente PXE. Por
ejemplo, configure spantree portfast 4/12 enable.

QLASP

Problema: Después de extraer fisicamente un NIC que formaba parte de un
equipo y luego reiniciar, el equipo no funcioné de manera adecuada.

Solucién: Para extraer fisicamente un NIC de un sistema, primero debe eliminar
el NIC del equipo. De no hacerlo antes del cierre, el equipo puede dividirse en un
reinicio posterior, lo cual puede generar un comportamiento inesperado del
equipo.

Problema: Después de eliminar un equipo que utiliza direcciones IPv6 y de
volver a crear el equipo, las direcciones IPv6 del equipo anterior se utilizan para
el equipo que se volvio a crear.

Solucién: Este problema es una cuestion de terceros. Para eliminar las
direcciones IPv6 del equipo anterior, localice la pagina General para hallar las
propiedades TCP/IP del equipo en las conexiones de red de su sistema. Elimine
las direcciones anteriores e introduzca nuevas direcciones IPv6 o seleccione la
opcién para obtener automaticamente direcciones IP.
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QLASP

Problema: Al agregar un adaptador BCM57xx y BCM57xxx con el equilibrio de
carga de red activado a un equipo puede producir resultados imprevisibles.

Solucion: Antes de crear el equipo, desvincule el equilibrio de carga de red del
adaptador BCM57xx y BCM57xxx, cree el equipo y luego vincule el equilibrio de
carga de red al equipo.

Problema: Un sistema con un equipo 802.3ad origina un error del servicio
Netlogon en el registro de eventos del sistema e impide la comunicacion con la
controladora de dominio durante la inicializacion.

Solucioén: El articulo 326152 de Microsoft Knowledge Base
(http://support.microsoft.com/kb/326152/en-us) indica que los adaptadores
Gigabit Ethernet (GbE) pueden experimentar problemas de conectividad con una
controladora del dominio debido a la fluctuacion del enlace mientras el
controlador inicializa y negocia el enlace con la infraestructura de la red. La
negociacién del enlace se ve afectada aun mas cuando los adaptadores GbE
participan en un equipo 802.3ad debido a la actividad adicional de negociacion
con un conmutador requerido para este equipo. Como se sugiere en el articulo de
Microsoft Knowledge Base anterior, la desactivacion de los soportes como se
describe en el articulo 938449 de otra Knowledge Base diferente
(http://support.microsoft.com/kb/938449) ha demostrado ser una solucién
alternativa valida cuando ocurre este problema.

Problema: Los enlaces de los miembros del equipo 802.3ad se desconectan y se
vuelven a conectar de forma continua (se aplica a todos los sistemas operativos).

Solucion: Este problema es una cuestién de terceros. Se ve solo cuando se
configura un equipo 802.3ad con mas de dos miembros en el servidor y se
conecta a un conmutador HP2524 con LACP activado como pasivo o activo. El
conmutador HP muestra un canal LACP que esta siendo activado correctamente
con solo dos miembros. Todos los enlaces de los otros miembros se desconectan
y reconectan. Este problema no se produce con Cisco Catalyst 6500.

Problema: El tipo de equipo Troncalizacién genérica (FEC/GEC)/802.3ad-Draft
Static puede perder conectividad de red si el controlador de uno de los miembros
del equipo se encuentra desactivado.

Solucioén: Si un miembro del equipo admite software de administracion
subyacente (ASF o UMP) o Wake On LAN, es posible mantener el enlace para el
adaptador en el conmutador a pesar de estar desactivado. Este enlace puede
provocar que el conmutador envie trafico al puerto conectado en lugar de enrutar
el trafico a un puerto de un miembro activo del equipo. Desconecte el adaptador
desactivado del conmutador para permitir que el trafico se reanude hacia los otros
miembros activos del equipo.
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Linux

Problema: La Large send offload (Descarga de envio grande - LSO) y suma de
comprobacion no funcionan en un equipo.

Solucion: Si uno de los adaptadores de un equipo no admite LSO, esta
propiedad no funcionara en el equipo. Quite el adaptador que no ofrece
compatibilidad para LSO del equipo o cambielo por uno que lo haga. Esto
también es valido para la descarga de la suma de comprobacion.

Problema: Las propiedades avanzadas de un equipo no se ven modificadas
después de cambiar las propiedades avanzadas de un adaptador que es
miembro del equipo.

Solucion: Si se incluye un adaptador como miembro de un equipo y cambia
alguna propiedad avanzada, debe reconstruir el equipo para garantizar que las
propiedades avanzadas del equipo estan configuradas de manera correcta.

Problema:BCM57xx y BCM57xxx Los dispositivos con control de flujo SFP+
estan predeterminados como Off (Desactivados) en lugar de Rx/Tx Enable
(Transmision y recepcion activadas).

Solucion: El valor predeterminado del control de flujo para la revisién 1.6.x y
posteriores se cambio a Rx Off (Recepcion desactivada) y Tx Off (Transmision
desactivada) porque los dispositivos SFP+ no admiten la autonegociacion para el
control de flujo.

Problema: En kernels anteriores a 2.6.16 cuando se crean 16 particiones en un
servidor que contiene dos adaptadores de red BCM57711, no apareceran todas
las particiones y aparecera un error indicando la falta de espacio.

Solucion: En arquitecturas donde el tamafio de vmalloc predeterminado es
relativamente pequefio e insuficiente para cargar muchas interfaces, utilice
vmalloc=<size> durante el inicio para aumentar el tamafo.

Problema: El enrutamiento no funciona para los adaptadores de redBCM57xx y
BCM57xxx 10 GbE instalados en los sistemas Linux.

Solucién: Para los adaptadores de red BCM57xx y BCM57xxx de 10 GbE
instalados en los sistemas con kernels de Linux anteriores a 2.6.26, desactive
TPA con ethtool (si esta disponible) o con el parametro del controlador (consulte
“disable_tpa” en la pagina 49). Utilice ethtool para desactivar TPA (LRO) en un
adaptador de red BCM57xx y BCM57xxx de 10 GbE especifico.
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Linux

Problema: En un adaptador de red BCM57xx y BCM57xxx de 1 GbE de un
entorno C-NIC, no funciona el control de flujo.

Solucion: El control de flujo esta funcionando, pero en un entorno C-NIC, parece
no funcionar. El adaptador de red es capaz de enviar tramas de pausa cuando los
bufers en chip estan vaciados, pero el adaptador también impide el bloqueo de
encabezado de linea de otras colas de recepcién. Puesto que el bloqueo HOL
causa que el firmware en chip descarte paquetes dentro los buferes en chip de
recepcion, en caso que una cola host especifica se vacie, los buferes en chip de
recepcion raramente se vaciaran, por lo tanto, puede parecer que el control de
flujo no esta funcionando.

Problema: Aparecen errores al recopilar el cédigo fuente del controlador.

Solucion: Algunas instalaciones de distribuciones de Linux no instalan las
herramientas de desarrollo de manera predeterminada. Antes de recopilar el
cédigo fuente del controlador, asegurese de que estén instaladas las
herramientas de desarrollo para la distribuciéon de Linux que esta utilizando.

Problema: el inicio de descarga de iISCSI desde SAN falla al iniciarse después de
la instalacion.

El inicio iISCSI desde el proceso SAN se divide en dos partes: switch-root previo y
switch-root posterior.

Durante el switch-root previo, cuando se cargan los controladores, la herramienta
para abrir iISCSI establece la conexion con el destino y revela el LUN remoto. A
continuacion, iscsistart empieza una sesion utilizando la informacion iBFT.

El programa de utilidad iscsistart no se ejecuta para administrar la conexion con
el destino. (Su uso principal es para iniciar sesiones utilizadas por el inicio de raiz
iSCSI).

Después del switch-root posterior, como parte del proceso de comienzo del inicio,
la herramienta de apertura de iscsi iscsid se ocupa de la conexién de iSCSI
switch-root previo. Por lo tanto, iscsid administra la conexion iscsi con el destino
durante la recuperacion.

Hay un intervalo entre cuando iscsistart de switch-root previo establece la
conexion y cuando iscsid se ocupa de la conexién iSCSI. Durante este tiempo, el
proceso de inicio del SO no puede recuperar la conexion iSCSI. En algunos
casos, el enlace de la interfaz NIC bnx2n «se agita» durante este intervalo, se
interrumpe la conexion iSCSI, y falla la recuperacion o reintentos de la conexion
iISCSI.

Solucién: Evite que se agite el enlace de la interfaz NIC bnx2n, cargue el
controlador bnx2n con el pardametro del moédulo disable tpa=1. Configure
este parametro a través de una linea de comando grub kernel o una configuracion
de archivo /etc/modprobe.d/bnx2x.conf.
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NPAR

Problema: Aparece el siguiente mensaje de error si las configuraciones de
almacenamiento no son coherentes para los cuatro puertos del dispositivo en el
modo NPAR:

PXE-M1234: NPAR block contains invalid configuration during boot.

Un defecto del software puede causar que el sistema no pueda iniciar BFS a un
destino iISCSI o FCoE si esta activada una personalidad iSCSI en la primera
particion de un puerto, mientras que una personalidad FCoE esta activada en la
primera particion de otro puerto. El controlador MBA realiza una revision para
esta configuracion e indicara al usuario cuando se encuentre.

Solucioén: Si utiliza el firmware y controlador 7.6.x, para tener una solucién
alternativa de este error, configure el bloque NPAR de tal manera que si iSCSI o
FCoE estan activados en la primera particidn, las mismas deben estar activadas
en todas las particiones de los cuatro puertos de ese dispositivo.

Depuracion de kernel por Ethernet

Varios

Problema: Al intentar realizar una depuracion de kernel por red Ethernet en un
sistema Windows 8.0 o Windows Server 2012, el sistema no se inicia. Este
problema puede surgir con algunos adaptadores en sistemas donde Windows 8.0
o Windows Server 2012 esta configurado para el modo Unified Extensible
Firmware Interface (Interfaz de firmware extensible unificada - UEFI). Es posible
que vea un error de firmware en pantalla, indicando que se encontré una
excepcioén de Interrupcidon no enmascarable durante el entorno previo al inicio de
UEFI.

Solucion: Consulte el tema de la base de articulos informativos Microsoft
2920163, Error de interrupcidon no enmascarable durante el inicio en un sistema
configurado para depuracion de kernel por Ethernet.

Problema: EI NIC BCM57810 10 GbE no admite velocidad de enlace WoL de 10
Gbps 0 1 Gbps.

Solucion: EI NIC BCM57810 de 10 GbE solo puede admitir velocidad de enlace
WoL de 100 Mbps debido a limitaciones de consumo de energia.

Problema: El volcado de memoria iSCSI no funciona en Windows.

Solucion: Después de actualizar los controladores del dispositivo utilizando el
instalador, el controlador de volcado del sistema iSCSI también se actualiza e
iSCSI Crash Dump (Volcado de memoria iSCSI) debe volverse a activar en la
seccién Advanced (Avanzado) de la pagina QCS Configurations
(Configuraciones de QCS).
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Varios

Problema: Es posible que el funcionamiento del adaptador Marvell BCM57xx y
BCM57xxx no alcance niveles éptimos en algunos sistemas si se lo agrega
después de arrancar el sistema.

Solucion: El BIOS de algunos sistemas no configura el tamafo de linea de la
memoria caché y el reloj de latencia si el adaptador se agrega después de haber
arrancado el sistema. Reinicie el sistema después de agregar el adaptador.

Problema: No se puede configurar Resource Reservations en QCC después de
desinstalar SNP.

Solucién: Vuelva a instalar SNP. Antes de desinstalar SNP del sistema,
asegurese de que NDIS esta activado seleccionando la casilla de verificacién de
la ventana Resource Configuration (Configuraciéon de recursos), disponible en la
seccion Resource Reservations (Reservas de recursos) de la pagina de
Configuraciones. Si NDIS esta desactivado y SNP se elimina, no habra ningun
acceso para volver a activar el dispositivo.

Problema: Aparece un mensaje de error DCOM (Id. de evento 10016) en el
Registro de eventos de sistema durante la instalacion de los controladores del
adaptador de Marvell.

Solucion: Este problema es un problema de Microsoft. Para obtener mas
informacion, consulte la base de articulos informativos de Microsoft KB913119 en
http://support.microsoft.com/kb/913119.

Problema: El rendimiento se ve disminuido cuando se utilizan multiples
adaptadores de red BCM57710 en un sistema.

Solucién: Asegurese de que el sistema tenga al menos 2 GB de memoria
principal cuando utilice hasta cuatro adaptadores de red y 4 GB de memoria
principal cuando utilice cuatro o mas adaptadores de red.

Problema: El adaptador de red se apagé y aparece un mensaje de error que
indica que fall6 el ventilador del adaptador de red.

Solucion: El adaptador de red se apag6 para evitar danos permanentes.
Comuniquese con el centro de soporte de Dell para solicitar ayuda.

Problema: Al utilizar un adaptador BCM57840 de cuatro puertos en un servidor
blade, los puertos 3 y 4 muestran que no hay enlace.

Solucioén: El modulo de E/S (conmutador) debe admitir 32 puertos internos. Si no
lo hace, los puertos 3 y 4 no pueden establecer un enlace.
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Cambios

Secciones afectadas

En el primer parrafo, se ha aclarado la ultima
frase «Estas imagenes se encuentran en el
firmware del adaptador y proporcionan
flexibilidad a los usuarios en diferentes
entornos donde la placa base puede tener o
no cédigo de base integrado».

En el segundo parrafo, se ha aclarado la
ultima frase «La implementacion Marvell del
modulo de firmware de MBA ha cumplido con
las pruebas satisfactoriamente en los
siguientes entornos».

Se ha aclarado el primer parrafo a «Esta
seccion pertenece a la configuracion del
controlador MBA (ubicado en el firmware
del adaptador) en modelos NIC integrados
del adaptador de red Marvell. Para la
configuracion del controlador MBA,
...compruebe la documentacién de su
sistema, ya que este controlador se
encuentra en el BIOS del sistema».

Se ha agregado un problema/solucion: el
inicio de descarga de iSCSI desde SAN falla
al iniciarse después de la instalacion.

“Visién general” en la pagina 27

“Configuracion del controlador MBA” en la
pagina 28

“Solucion de problemas del inicio iISCSI” en la
pagina 139, “Linux” en la pagina 319
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